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LIMIVERSITA DEGLI STUDY
DI PERUGIA,

Perugia, 06 febbraio 2020

Al Direttore del Dipartimento di Ingegneria
Universitd degli Studi di Perugia
Prof. E. Cardelli

Oggetto: Richiesta di attivazione dello Spin-off accademico “Red Lynx Robotics™

I sottoscritti Dott. Gabriele Costante e Prof. Mario Luca Fravolini richiedono al Consiglio
di Dipartimento di Ingegneria di attivare, in qualitd di proponenti e soci, lo Spin-off
accademico denominato “Red Lynx Robotics”.

La finalitd dello Spin-off ¢ quella di mettere a frutto il know-how scientifico e
tecnelegico sviluppato negli anni all’interno del gruppo di ricerca ISARLab {Intelligent
Systems, Awtomation and Robotics Laboratory) per lingegnerizzazione e
commercializzazione di un sistema robotico intelligente ad elevato grado di autonomia.

Red Lynx Raobotics ha come obiettivo lo sviluppo e commercializzazione di una
piattaforma robotica per 1"agricoltura di precisione. In particolare, il prodotto che si
propone di sviluppare & una piattaforma robotica terrestre ad elevato grado di autonomia
ed intellipenza che, in un prima fase, sard destinata alle colture di pregio come guella
della vite e dell’olivo.

L’'idea imprenditorale nasce dalla consolidata esperienza che il gruppo proponente ha
sviluppato negli anni relativamente all'applicazione di algoritmi di Robotica Autonoma al
settore dell'agricoliura di precisione che hanno fornito risultati molto promettenti a
seguito di prove sperimentali e suscitato interesse da parte di soggetti industriali.

La piattaforma robotica utilizzata sara dotata di una varietd di sensori, come telecamere e
sensori laser, sistemi di localizzazione GPS sensori inerziali e sensori virtuall e potrd
avere, all’occorrenza, anche manipolatori che permetteranno di intervenire direttamente
sulle colture. Gli algoritmi di intelligenza armificiale di cui sard dotato i robot
consentiranno inoltre di localizzarsi in ambient non strutturatl e non not a prord, di
planificare la traiettoria e di seguirla rilevando ostacoli senza I’intervento di un operatore,
Il software intelligente permetterd di svolgere sia funzionalith “on-board”, come la stima
della produzione, il monitoraggio dello stato di salute delle colture ¢ la rilevazione di
organismi infestanti, sia funzionalita off-board, come la creazione e la gestione di sere di
informazioni temporali per il monitoraggio dell’evoluzione di una coltura, dalla semina al
raccolto.

La validita dell’idea imprenditoriale & stata confermata da un'attenta analisi di mercato.

La Spin-off accademico sard costituita dal seguent soci:
Drott. Gabriele Costante (Ricercatore RTD-B)

Prof. Mario Luca Fravolini (Professore Associato)
Weedea s.r.l. (Start-up Innovativa)

Dot Enrico Bellocchio (Assepnista di Ricerca)

Via G. Duranti, 93 Dott. Gabriele Costante  Tel: +39 075 585 3678 - 3683
06125 Perugia Prof. Mario Luca mail: gabriele.costante®@unipg.it -
Fravolini maria.fravolini@unipg.it
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s DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA

Dott. Alessandro Deve (Studente di Dottorato)

Dott. Francesco Crocetti {Studenie di Dattorata)
Dotr. Alberto Dionigi (Studente di Laurea Magistrale)
Dott. Diego Tognelli (Studente di Laurea Magistrale}

5i allega il business plan dello Spin-off con | dettagli sull'idea imprenditoriale, le figure
coinvolte e il piano economico-finanziario.

Cordiali Saluti,

) _;y" o
Dott. Gabriele Costante __._fmf,'_/ g,é' KM
tel. 075-5853678
Email: gabriele.costante@unipg,it
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Prof, Mario Luca Fravolini
tel 075-5853683

Email: mario.fravolini@unipg.it

Dipartimento di I?gegmﬁa
Universita di Perugia

Via G. Duranti, 93

06125 Perugia, Italia

Via G. Duranti, 93 Dott. Gabriele Costante  Tel; +39 075 585 3678 - 3683
06125 Perugia Prof. Mario Luca mail: gabriele costante@unipg.it -
Fravolini mario.fravolini@unipg.it
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RED LYNX ROBOTICS

PROGETTO IMPRENDITORIALE

1. Descrizione dellidea imprenditoriale

1.1 Abstract

La finalita delio Spin-off & guella di mettere a frutto il know-how scientifico e tecnologico
sviluppato negli anni allinterna del gruppo di rdeerca 1ISARLab (nteligent Systems,
Automation and Robotics Laboratory) per lingegnerizzazions e commercializzazione di un
sistema rebotico intelligents ad etevato grado di autonomia,

Hed Lynx Robolics ha come obigttivo lo sviluppo e commercializzaziones di una
piattaforma robotica per lagricoltura di precisione. In particolare, il prodotto che si
propone di sviluppare € una piattaforma robotica terrestre ad elevato grado di autonomia
ed intelligenza che. in un prima fase, sara destinata alle colture di pregio come quella
della vite e dell'olivo.

Lidea imprenditoriale nasce dalla consolidata esperienza che il gruppo proponente ha
sviluppato negli anni relativamente all'applicazione di algoritmi di Robotica Autonoma al
setiore dellagricoltura di precisione che hanno fornito risultati molto prometienti a
seguito di prove sperimentali e suscitato interesse da parte di soggetti industriali.

La piattaforma robetica utilizzata sara dotata di una varieta di sensori, come telecamere e
sensori laser, sistemi di localizzazione GPS sensori inerziali @ sensaori virtuall e potra avere,
all'occorrenza, anche manipolatori che permetieranno di intervenire direttaments

sulle colture. Gli algoritmi di intelligenza artificiale di cui sara dotato il robot consentiranno
inoltre di localizzarsi in ambienti non strutturati @ non noti a priori, di pianificare la traisttoria
e di seguirla rilevando ostacoli senza Uintervento di un operatore,

Il software intelligente permettera di svolgere sia funzionalita "on-board”, come la stima
della produzione, il moniteraggio dello stato di salute delle colture e la rilevazione di
organismi infestanti, sia funzionalita off-board. come la creazione e la gestione di serie di
informazioni temporali per it menitoraggio dell'evoluzione di una coltura, dalla semina al
raccolto.

La validita dellidea imprenditonale & stata confermata da un'atienta analisi di mercato,
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1.2 Descrizione dettagliata

Il settore agroalimentare, sullintera scala mondiale, si sta confrontando con sfide enormi:
lelevato tasso di crescita della popolazione mondiale, i cambiamenti climatici, un
conseguente fabbisogno di energia, un invecchiamento significativo della popolazione
(non solo nei paesi occidentalil, una spinta continua a una migliore produttivita e La
necessita di limitare limpronta ecologica delle attivita agricole, sono solo alcune delle
sfide aperte.

In questo contesto generale, la Commissiong Europea guarda con particolare attenzione
allo svituppo di buone pratiche e di azioni innovative nel settore agricolo, e negli ultimi
anni ha proposto molte azioni rivolte in questa direzione.

Tra gli obiettivi perseguiti con il programma Hz020 vi & certamente la sfida di consenlire a
tutti laccesso, a giuste condizioni economiche. a cibo sicuro & con le giuste proprieta
nutritive.

Lo studio di previsione strategica "Precision agriculture and the future of farming in Eurcpe”,
commissionato dal Parlamento Europeo e pubblicato nel dicembre 2016, vede nella
adozicne di soluzioni per l'agricoltura di precisione una delle linee principali di sviluppo in
guesto ambito.

Un'agricoltura eco-sostenibile richiede operazioni veloci, efficienti e mirate per garantire il
successo delle coltivazioni, tenendo sempre come priorita il minimo impatto ambientale.
Un esempio molto significativo per lagricoltura Umbra e, pil in generale, italiana, &
rappresentato dalle coltivazioni dell'clivo e della vite. Quest'ultime. negli approcci di
nuova generazione, richiedono una riduzione guanto pil marcata possibile del costi
economici e ambientali, rivolti all'olivicoltura di nuova generazione (Pérez - Ruiz et al,
2011, Inoltre, in guestt due settori, un importante obiettive di innovazione e crescita &
costituito da una significativa riduzione dei rischi associati sia all'uso dei pesticidi che a un
adeguato livello di produttivita (Barberi P.. 2012).

Oggi sempre piu coltivatori europei e industrie agroalimentari hanno abbracciato | principi
delle buone pratiche agricole come base per le scelte dei pesticidi e/o erbicidi in termini
di principio attivo, dosaggio, numero di applicazioni, attrezzature e metodi di applicazione.,
Molti ricercatori stanno lavorando sullo sviluppo di veicoli autonomi e tecnologie
robotiche per ottimizzare le complesse operazioni agricole, legate ad esempio al
controllo delle erbe infestanti (Pérez - Ruiz et al. 2015 Gutjahr e Gerhards. 2010; Tillett et
al.. 2008, Astrand e Baerveld, 2002).

Lo sviluppo dellagricoltura di precisione in italia, analogamente a guanto detto per il
contesto europeo, vede nellapplicazione delle nuove tecnologie una chiave di
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competitivita e sostenibilitd delle aziende agricole, come ampiamente discusso nelle
Linee Guida Mipaaf per tale area tematica (2016).

Lintroduzione di macchine autonome e robot in agricoltura ha gia visto alcuni notevol:
casi di successo, I settore della mungitura, ad esempio, vede | Paesi Bassi, la Germania e
la Francia leader nellintroduzicne di tecnologie robotizzate innovative. Si stima che il go%
delle nuove installazioni in Svezia e Finlandia veda la prasenza di sistemi basati su robot, e
che in Germania cio accada nel 50% dei casi ("Precision agriculture and the future of
farming in Eurape’,

Un analogo settore in forte crescita & quello dei veicoli agricoli dotali di capacita
autonome o semi-autonome di movimentazione e lavore,

Red Lynx Robetics si propone di sviluppare e rendere operative in contesti applicativi reali
le tecnologie necessarie per automatizzare alcune operazioni agricole, che possano trarre
un concreto vantaggio dalla meccanizzazione e dall'automazione. Lo scopo del progetto
& quello di utilizzare tecnologie allo stato dellarte della robotica mobile al fine di
abbattere i templ & | costi di operazioni agricole molto comuni come  trinciatura,
applicazione di prodotti fitosanitari, monitoraggio e altro ancora, Cid sara reso possibile
attraverso la predisposizione di un wveicolo in grade di navigare autonomamente,
seguendo una pianificazione stabilita in base alle necessita agrenomiche, e che possa
essere facilmente riconfigurabile dall'agricoltore.

Lo stesso studio gia citate nellintroduzione vede nelle applicazioni di robotica mobile
autonoma in agricoltura una delle leve per conseguire livelli di sostenibilita economica,
ambientale ed energetica.

Lidea centrale esplorata nel progetto € che molte attivita agricole fondamentalmente
semplici, come la trinciatura, richiedono molte ore uomo per essere swvolie, con
conseguenti costi e difficolta organizzative per limpresa agricola. Poter disporre di mezzi
automatici per svolgere piu rapidamente tali compiti e con minima supervisione
dell'agricoltore. pud dare un concreto e sostanziale vantaggio economico allimpresa.
Tuttavia questo wvantaggio dipende anche dalleconomicitda del veicolo e dalla sue
capacita tecniche. L'economicita richiede che il veicole sia sviluppato. ad esempio,
adattando veicoli gia esistenti e utilizzando trattrici di utilizzo diffuso. Allo stesso tempo, la
possibilita per un veicolo autonomo di poter svolgere compiti senza il monitoraggio
continuo e in prossimita spaziale da parte di un operatore & data da un alio livello
tecnologico che deve essere espresso in algoritmi in grado di adattare il funzionamento
standard alle circostanze contingenti di clascuna operazione e campo operativo, L'utilizzo
di sensori e di sistemi di monitoraggio delle colture, a bordo della piattaforma robotica
permetie inoltre di individuare quali parti di una coltura o di una pianta stessa necassitano
di un effetlive intervento. Cié e particolarmente importante in applicazioni come
tirrigazione o it diserbo delle piante, consentendo di abbattere ['utilizzo dei pesticidi e
miglicrando limpatio ambientale delle attivitd agricole. La piattaforma robotica sard
inoltre dotata di un sistema di pianificazione ed ottimizzazione delle traiettorie che, unito
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con un sistema di propulsione elettrico. permette di diminuire limpatto snergetico dells
attivita agricole svolte tramite la piattaforma robeotica,

Le attivita di Red Lynx Robotics prevedono la realizzazione di un veicolo autonomo in
grado di seguire percors! stabiliti in precedenza o di piznificare le traietlons in base a
specifiche problematiche da risolvere, tramite uninterfaccia utente che risieda su un'unita
di calcolo separata (una ground control station) e in grado di guidare in un oliveto, o un
vigneto, reagendo e adattandosi agli imprevisti, come ostacoli dinamici (persone o animali
presenti in campo), asperita del terreno, condizioni di scarsa visibilita o tempo atmosferico
variabile, A questo fine devono essere sviluppati sia il software nella forma degli algoritmi
in grade di localizzare it veicolo n una mappa georeferenziata, di costruire una
rappresentazione dellambiente (una mappal, di percepire eventuali ostacoli & oggett
(dagli alberi, arbusti. persone & animali, a terreni scoscesi o pozze d'acqual. sia lhardware,
adattando il veicclo affinche possa essere comandato da segnali di controllo generati dal
computer di bordao,

FPer polenziare questa funzionalita e rendere il mezzo pil eco-compatibile, il veicolo verra
sviluppato con trazione elettrica.

Le funzionalitd che verranno implementate sulla piatitaforma robotica consentiranno di
risolvere tutte quelle problematiche legate alle attivitd agricole che attualments
richiedono una forte supervisione umana e che vedono un elevato consumo di risorse e
di energia. In particolare;

* Attivita di monitoraggio tutte le attivita di monitoraggio per la rilevazione di

situazioni di rischic per le plante, come ad esempio la presenza di stress idrico o di
patologie o la presenza di organismi infestanti,
Mormalmente queste attivitd richiedono lintervento di personale specializzato che
si basa su dati provenienti da stazioni meteorologiche o da misure effettuate a
campione sulle piante, dati che spesso risultano essere parziali o poco granulari.
La nostra piattaforma &, invece, in grado di raccogliere dati con un alto grado di
dettaglio {a lvello di pianta. di foglia o di frutto, a seconda delle necessital e di
rilevare autonomamente situazioni di rischio con un'elevata precisione. soprattutto
se confrontata con quella fornita da soluzioni attualmente presenti sul mercato
{come ad esempio la consultazione di bollettini o l'uso di droni o di reti di sensori).

e Attivita di intervento e manutenzione: attivita che prevedono interventi diretti
sulle piante, che vanne dalle attivita di potatura & di raccolta dei frutti a quelle di
irrigazione e disinfestazione. Queste attivita normalmente comportano un elevato
costo in termini di risorse, sia umane che economiche. Risulta quindi evidente
come il loro efficientamento sia di primaria importanza. La piattaforma proposta.
grazie alla sensoristica e agli algoritmi di monitoraggio ad elevata precisione.
consente sia di automatizzare queste operazioni, sia di intervenire in maniera
puntuale solo dove effettivamente necessario, abbatiendo | costi e limpatto
ambientale delle attivita agricole.
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1.3 Com'é nata l'idea imprenditoriale

Red Lynx Robolics nasce dall'osservazione della situazione attuale mondiale in tema di
attivita agricole, caratterizzato da un fabbisogno di risorse sempre maggiori e che in pochi
anni rischiano di diventare insufficienti, a causa di fattori come il cambiamento climatico o
laumento della popolazione. Cio ha portato la politica negli ultimi anni ad indirizzare
sempre piu fondi a progetti che mirano a modernizzare le tecnologie utilizzate in
agricoltura, Le conoscenze maturate nel corso di pio di cingue anni di ricerca allinterno
dellUniversita degli Studi di Perugia nell' ambito della Robotica e dellintelligenza
Artificiale (lA), anche applicata allagricoltura, ha fatto nascere lidea e la volonta di creare
una piattaforma robotica intelligente per lagricoltura, capace di svolgere compiti con
lobiettivo di aumentare la qualita delle colture e diminuire limpatto ambientale
ottimizzando U'utilizzo delle risorse.

1.4 Mission-Obiettivi che l'impresa si propone nel lungo periodo

Nel medio-lungo periode Red Lynx Robotics vuole posizionarsi come punto di riferimento
nel mercato italiano ed europec nel campo della robotica e dello sviluppo dell'lA per il
settore dell'agricoltura di precisione, 5i intende proporre un ecosistema, formato da una
piattaforma robotica terrestre & da un sistema software dotato di 1A, indirizzato ad
applicazioni agricole, con particolare attenzione alle colture di alto pregio come colture
vinicole ed olearie. L'ulilizzo delle tecnologie proposte mirano al miglioramente delle
performance delle coltivazioni (ottimizzazione delle risorse idriche e dei concimi,
abbattimento nelluso di pesticidi e fitefarmaci, aumento della resa, ecc.), aumentando di
conseguenza anche la qualita dei prodotti delle aziende agricole, & a implementare |a
ricerca in questi e altri settori contigui, perseguendo obiettivi di utilita sociale.

1.5 Settore di Attivitad e Forma Giuridica

La proposta imprenditoriale sard una Societa a Responsabilita Limitata {(SRL), con capitale
sociale di 10,000 €. Le quote societarie saranno cosi suddivise:

17% Bellocchio Enrico
17% Alessandro Devo
17% Alberto Dionigi

11% Francesco Crocetti
11% Diego Tognelli

11% Weedea SREL

8% Mario Luca Fravolini
8% Gabriele Costante

o« & & & ® ® 92 @
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1.6 Collegamenti con l'attivita istituzionale dell'Universita degli studi
di Perugia.

Red Lynx Robotics ha origine da uniidea imprenditoriale nata dal gruppo di ricerca
ISARLab {Intelligent System. Automation and Robotics Laboratory) del Dipartimento di
Ingegnearia dellUniversita degli studi di Perugia. Il collegamento con UISARLab consentira,
sopratiutio nella fase iniziale, di facilitare il trasferimento tecnologico delle competenze e
delle ricerche scientifiche effettuate negli anni. In particolars, la presenza, rella
compagineg sociale, di membri del grupeo di ricerca & un elemento chiave per garantire ai
prodotti @ ai servizi sviluppati da Red Lynx Robotics un elevato grade di innovativita e, di
conseguenza, di competitivitad nel mercato. Alcuni dei soci proponenti sono, infatt, siati e
sono tuttora coinvoltl in attivita scientifiche e in progetti di ricerca su tematiche di
agricoliura di precisione e diintelligenza artificiale e robotica con applicazioni al mondo dei
veicoli autonomi e dell’agricoltura.

Inoltre. il contatto stretto con il gruppo 1ISARLab, garantisce allo spin-off una sostanziale
rete di collegamenti & numercse possibilita di partecipazione a consorzi e bandi per
progetti ad ampio respiro. sia nazionale che internazionale.

Benche Red Lynx Robotics sfrutterd le competenze e i contatti che | membr proponenti e
i soci faranno confluire nellazienda, lattivith commerciale e | servizi dello spin-off
resteranno ben distinti e non in sovrapposiziocne o in concorrenza con le atlivita del
Dipartimento di Ingegneria dell'Universita degli studi di Perugia. in particolare, Red Lynx
Robolics non sl rivolgera a petenziali aziende o partner per offrire servizi di consulenza
scientifica, di formazione e didattica o per condurre studi di ricerca, attivita peculiar del
Dipartimento di Ingegneria. Al contrario, lo spin-off si concentrera sulla realizzazions 2 la
vendita di piattaforme robctiche e servizi per operazioni di monitoraggio e di supporto alle
attivita agncole, nell'ottica del precision farming. Di conseguenza, Red Lynx Robotics sara
focalizzata su tutte quelle attivita peculiari del mondo dellimpresa. che includono la
realizzazione in serie e la vendita di prodotti che soddisfino standard di qualita e di
sicurezza, le atlivita di assistenza e dei clienti nel tempo, la manutenzione dei prodotti e
dei servizi forniti e Uestensione della rete commerciale per espandere il business. Red
Lynx Robotics parte. quindi, dal punto di arrivo delle attivita del Dipartimento {ower,
elaborazione di idee scientifiche innovative e protolipazions) e le trasforma in prodotti e
servizi industriali consolidati,

Il rapporto tra lo spin-off e il Dipartimento di Ingegneria non sara. guindi. assolutamente
concorrenziale, ma, anzi, complementare, con una considerevole potenzialita di garantire,
nel tempo. benefici ad entrambe le parti
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2. Descrizione delle principali caratteristiche del prodotto/servizio

2.1 Introduzionhe

La piattaforma robotica che Red Lynx Robotics produrra sara un sistema hardware e
software creato per applicazioni agricole, focalizzandosi inizialmente su wviticoltura e
olivicoltura, per poi estendere lutilizze anche in altre tipologie di colture & scenari agricoli,

Sitratta di una piattaforma robotica terrestre dotata di sensoristica di loczalizzazione, come
sistemi GPS, e di sensori di misura come sensori laser e telecamere. | dati e le misure
raccolte potranno essere processate per risolvere compiti di analisi @ monitoraggio delle
piante. La piattaforma sara inoltre dotata di manipolator per effettuare interventi
direttamente sulle piante, come, ad esempio, semplici interventi di potatura, di rimozione
di piante infestanti o per a raccolta dei frutti,

La piattaforma disporra di un'unita di calcolo di bordo per lelaborazione dei dati e la
pianificazione dei controlli,

La piatiaforma sard inolire dotata di un ecosistema software contenente LA di bordo, che
rendera la piattaforma in grado di eseguire funzioni come il conteggio dei frutti sulla
pianta per {a stima dei raccolti, it monitoraggio delle stato di salute della piante e della
presenza di organismi infestanti e la pianificazione automatica dei manipolatori per
intervent! sulle piante (es raccolta dei frutti). Il sistema sard anche in grado di localizzarsi
allinterno dellambiente & di pianificare la traiettoria migliore da percorrere, rilevando ed
evitando | possibili ostacoli senza lintervento di un operatore,

2.2 Descrizione del bisogno da soddisfare

Lidea del progetto imprenditoriale & nata dalla volonta di soddisfare il bisogno di
migliorare le performance delle aziende che operano nel setlore agroatimentare in
termini di qualita dei prodotti proposti e di ottimizzazione delle risorse utilizzate,
abbassando cosl anche limpatto ambientale. tematica particolarmente urgente in questo
periodo storico. L'utilizzo delle modeme tecnologie in ambito della robotica e delllA per
lagricoltura permette infatti di abbassare la quantitd di acqua, fertilizzanti, pesticidi e
fitofarmaci necessari alle produzioni agricole. andandole ad utilizzare solo quando e dove
risulta effettivamente necessario, ottenendo cosi prodotti finiti che risulteranno anche piu
salutari per it consumeo umano. L'utilizzo delle nuove tecnologie disponibile per questo
settore rendono inoltre le aziende pil competitive sui rispettivi mercati di riferimento.
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2.3 Prodotti/servizi di aziende complementari o correlati

A livello commerciale | prodotti proposti attualmente dalle aziende presenti nel seltore
della precision farming sono caratterizzati da applicazioni in scenari specifici. In particolare
& possibile individuare diversi tipologie di prodaotti:

e Piattaforme aeree per il monitoraggio remoto delle colturs,

e Piattaforme terrestri per monitoraggio & manutenzione delle colture,

e Piattaforme terrestri per il traino degli utensili agricoli.

¢ FReti di sensor e dispositivi per il monitoraggic & la manutenzione,
Le piattaforme rcbotiche terrestr, in particolare, vengono proposte per applicazion molto
specifiche, come il taglio delle erbe infestanti, il diserbo degli organismi infestanti o
lirrigazione di cert tipi di colture. Tall piattaforme robotiche sono guindi carattenzzate da
un'architetiura hardware e software poco flessibile e che mal sl adatia a nuove
applicazioni e nuovi scenari di utilizzo. Al contrario la piattaforma robotica proposta da Red
Lynx Robotics & pensata per disporre di un'architettura software ed hardware che possa
adattarsi ad un'ampia possibilita di applicazioni e scenari di utilizzo su colture diverse.
L'utilizzo di unarchitettura software ed hardware flessibile consente di risolvere nuove
problematiche emergenti senza la necessita di sviluppare piattaforme apposite per |
diversi scenari di utilizzo, mantenendo cosi bassi | costi di sviluppo e allargando la platea
dei possibili clienti,
Una descrizione piu dettagliata dei prodotli concorrenti presenti sul mercato verra data
nei successivi paragrafi.

2.4 Descrizione degli elementi che compongono il sistema

Il sistema roboticoe proposto & formate naturalmente da due componenti principali, ossia
la componente hardware e la componente software,

La componente hardware & compaosta da:

s Piattaforma Robotica: si fratta di un rover terrestre a quatiro ruote a guida
differenziale {(differential drive) con una propulsione eletirica caratterizzata da
elevata trazione, che possa adattarsi anche a terreni scoscesi e con una elevata
pendenza, alimentato da un pacco batterie al polimeri di litio che possa garantire
ur'autonomia di lavore di circa quattre ore,

s Sensoristica di bordo: a bordo del rover sara presente una vasta gamma di
sensori per la localizzazione e la misurazione come, sistema di localizzazione GRS,
sensori di prossimitd come sonar e sensori laser, sensorl odometrict, unity o
misura inerziali, giroscopi & magnetometri, & telecamere mono e stereo.

+« Manipolatori: durante gli stadi pi avanzati di sviluppo della piatiaforma si prevede
di aggiungere anche dei manipolatort che permetieranno alla piattaforma di fare
interventi direttamente sulle plante, per compitl come la raccolta dei fruth, la
potatura, ecc..



BUSIMNEZ: MODEL - RED LYMNX ROBOTICS - wio al
01/ 02/ 2020

¢ Computer di bordo ed elettronica di supporto: la maggior parte delle
funzionalita implemeantate saranno elaborate direttamente dal computer di bordo,
it quale sard caratterizzato da un fattore di forma compatto e da elevate
prestazioni, con accesso alla rete per eventuali interventi da parte dell'operatore.

La componente software & invece composta da:

s Sistema di localizzazione, pianificazione e controllo della rotta: tramiie un
sisterna di localizzazions basato su dispositivi GPS & algoritmi SLAM (Simultaneous
Localization And Mapping), il robot sard in grado di costruire una mappa
dellambiente circostante e localizzarsi allinterno di esso. Al fine di costruire una
mappa precisa dellambiente ed effettuare cosi anche una migliors localizzazions.
il robot sara capace di combinare misurazioni provenienti da dispositivi eterogenel
(sensor fusion), come sensori laser e sonar, telecamere e sensori inerziall

+ Sistemi di percezione ed elaborazione on-board: ne fanno parte tutte quelle
funzionalitd che possono essere eseguite in campo dal calcolatore di bordo e
comprendono sistemi di conteggio dei frutti, di rilevazione di piante infestanti, di
classificazions delle stato di salute delle piante, ecc.

s Sistemi gestione ed elaborazione off-board: ne fanno parte tutte quelle
funzionalita che non possono essere eseguite sul campo, come ad esempio la
creazione & la gestione di una banca dati dello storico legato alle colture, per
permetiere di tracciare levoluzione della coltivazione dalla semina al raccolto.

2.5 Gamma, servizi accessori, assistenza e garanzie

Olire che alla commercializzazione diretta della piattaforma robotica, si prevede di fornire
una garmma di servizi che faranno parte delliniziativa aziendale:

¢ Supporto tecnico: risoluzione dei problemi tecnici derivant dall'utilizzo della
piattaforma.

+ Gestione e elaborazione dei dati raccolti: elaborazione dei dati raccolli per
funzionalita come la creazione di uno storico di una coltivazione, stima e
predizione della resa di una coltura, ecc.

» Utilizzo della piattaforma senza lacquisto diretto: & prevista la
commercializzazione del servizio di utilizzo della piattaforma robotica senza
lacquisto diretto dell'hardware tramite formula Robot As A Service (RAAS): in
base al tipo del servizio acquistato lazienda provvedera al trasporto della

R Mur-Artal and 0 D, Tardds, "ORB-SLAM2 An Open-Source SLAM Systemn for Manocular,
Stereo. and RGB-D Cameras.” in IEEE Tronsockions on Robotics. vol 33. no. 5. pp. 1256-1262, Oct,
2017,

* Emiter, Thomas, Arda Saltoglu, and Janko Petereit, "‘Multi-sensor fusion for localization of a mobile
robot in outdoor environments.” ISR 2010 (4ist International Symposium on Robotics) and SOB0TIK
2010 (6th German Conference on Robotics). WDE. 2010,
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piattaforma robotica e al suc ulilizzo presso la coliura del cliente per lo
svolgimento delle attivita agricole di interesse.

e Sviluppo di funzionalita specifiche, dove possibile: qualora sia possibile, sipotra
prevedere lo sviluppo o la customizzazione di una funzionalita per |a risoluzione di
una problematica specifica del cliente.

2.6 Prezzo e condizioni di pagamento

Il prezzo sia della vendita diretta della piattaforma, sia dei servizi correlati saranno
dipendenti dall'hardware che verra utilizzate per la sua progettazione e dalla complessita
delle funzionalita che verranno implementate. Nella costruzione della piattaforma si
cerchera di contenere i costi andando a scegliers dispositivi che, a parita di funzionalita e
perfarmance, saranno proposti dai fornitori con un prezzo pit basso. Inoltre, il costo delle
funzionalita softwars verra valutato in base alla quantita di risorse, in termini di ore/uomo,
che verranno utilizzate per il loro sviluppo.

Si praveds la commercializzazione diretta della piattaforma robotica ad un prezzo dicirca
40.000€ allunita. 5i prevede inoltre la commercializzazione del servizio di utilizzo della
piattaforma robotica senza lacquisto diretto. secondo la formula Robot As A Service
(RAAS), con tre tipi di "abbonamenti”

s  RAAS small: con due utilizzi all'anno, al prezzo di 600€.

s  RAAS medium: con quatiro utilizzi all'anno, al prezzo di 1.000€.

» RAAS large: con otto utilizzi all'anno. al prezzo di 1.600€,

Ulteriori dettagli sui costi di realizzazione e i prezzi di vendita sono disponibili nel
paragrafo "2.2 Previsioni di Vendita" del capitolo "Team e Piano Aziendale”.

2.7 Presenza di eventuali brevetti o licenze

Una volta completata la progettazione e la realizzazione della piattaforma robotica,
lazienda ha in programma di realizzare uno o piu brevetti con to scopo di proteggers la
proprieta intellettuale ed industriale dell'ecosistema hardware e software realizzato e per
certificarne il grado di innovativita.

2.8 Stadio di sviluppo del prodotto

Al momento attuale, il prototipo e in fase di progettazione, anche se si prevede di arrivare
a definire una prima versione del prototipo entro un anno e sei mesi.

2.9 Features
* Propulsione elettrica ad elevata trazione, adatta anche a terreni in pendenza.
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e Computer di bordo ad elevate prestazioni, con una GPU dedicata all’ elaborazione
del flusso video proveniente dalle telecamere.
Fresenza di sensori di localizzazione (GPS) e sensori di misura (laser, cameral.
Fresenza di manipolatori per interventi sulla pianta les. raccolta frutii potatura,
rimozioni piante infestantil,

e Capacitzd di localizzazione e pianificaziona della traietioria basata su sistemi di
visione e su sensori GPS e laser.

e Capacita di rilevazione e evasione degli ostacoli basata su sistemi di visione e su
sensori di prossimita (laserl,

» Capacita di percezione ed IA per il monitoraggio delle cotture (conteggio dei frutti,
monitoraggio stato di salute, rilevazione organismi infestanti, ecc.).

2.10 Tecnologia proposta, con particolare riferimento allinnovativita
delle soluzioni adottate per prodotti/servizi analoghi (descrizione
degli elementi innovativi)

La piattaforma robotica sfrutta i recenti sviluppi nel settore della computer wision, del
machine learning, dell'analisi statistica e del deep (2arning per fornire strumenti per Lanalisi
e la manutenzione delle colture, |l sistema & in grado di localizzarsi e pianificare | propri
movimentl fondendo le misure di dispositivi extracettivi diversi ed eterogensi, come
sensori GPS e sistemi di visione, rendendo il robot capace di muoversi in maniera sicura
anche in ambienti non strutiurati. il robot € in grado inoltre di percepire e interpretare in
modo intelligente lambiente circostante e pud essere riutilizzalo In colture diverse senza
alcuna modifica alle sue componentl hardware e software.

In particolare, lintelligenza artificiale sviluppata ed implementata nella piattaforma
robotica pud essere suddivisa in tre parti:
s Sistemi di navigazione autonoma:

Accanto a sistemi di localizzazione piu consolidati basati su sistemi GPS e su
sensori di prossimita, verranno realizzati algoritmi di localizzazione basati su sistemi
di visione monoculare e stereo. Tali sistemi di localizzazione verranno realizzati
tramite metodi SLAM?® * (Simultaneous Localization and Mapping), | quali, in
particolare. prevedono la costruzione di una mappa di punti di riferimento
{landmarks! estratti  dalle immagini e proiettate in uno spazic 30 e
conternporaneameante la localizzazione della piattaforma allinterno della mappa.
Basandosi sui sistemi di localizzazione sopracitati sara possibile guindi pianificare
la tralettoria da percorrere In base al problema da risclvere grazie ad algoritmi di

¥ Durrant-Whyte, Hugh, and Tim Bailey. "Simultaneous tocalization and mapping part |1 IEEE
robolics & automation magozine 132 (20061 09-110.

* Bailey. Tim. and Hugh Durrant-Whyte. "Simultansous localization and mapping (SLAMS: Part 11!
IEEE robolics & autormation magazine 13.3 (2008} 108-117.
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path planning’, e di controllare la traietioria effettivamente percorsa grazie ad
algoritrmi di visual odometry®, basati cu telecamere mono e stereo, modificandola
alloccorrenza se si presentano imprevisti od ostacoli, grazie alla presenza di
tecniche di collision aveoidance’, anch'esse basati su sistemi di visione e sensori di
prossimita.

» Sistemi di monitoraggio delle colture:

I sistemi di monitoraggio saranno basati principalmente su  telecamere,
allevenienza anche multi-spettrali, e saranno basati su algoritmi di Computer
Vision allavanguardia. Ad esempio |a rilevazione ed il conteggio dei frutli verra
implementata con  algoritmi di Object Detection basati su reti neurall
convoluzionall (CNN)Y & con luse di telecamere® La rilevazione di organismi
infestanti ed il monitoraggio dello stato di salute delle piante avverra con tuso di
telecamere attraverso metodi di Semantic Segmentation basate su CNN.

¢ Sistemi di pianificazione degli interventi sulle piante:
Sistermi di questo tipo, utili per interventi come potatura o raccolta di frutti,
potranno essere sviluppati con futilizzo di sensorl di prossimitad e con telecamere,
attraverso metodi di motion planning & di robot grasping™.

211 Piano strategico e operativo e Attivita strategiche

2111 Altivita strategiche

e Posizionarsi quale seggelto qualificalo tecnicamente e scientificamente, che opera
alla frontiera tecnologica di riferimento.

o Rafforzare e mantenere la rete di contatti con gli esponenti di riferimento per
promuovere unimmagine di innovazione e sviluppo.

e Continuare ad indagare a fini applicativi le migliori soluzioni dal punto di vista
tecnologico.

¢ Acquisizione di modalitd efficaci. consone al posizionamento, di promozions
commerciale legata all'adeguata immagine tecnico-scientifica.

= Galceran, Enric, and Marc Carreras. A survey on coverage path planning for robotics.” Robotics
and Autonomous systems 6112 (2013} 1258-1276.

® Aguilar, Wilbert G, et al. "On-board visual SLAM on a UGY using a RGB-D camera.” International
Conference on Intslligent Robotics and Applications. Springer, Cham, 2017.

7 Wang, Xiachua, Vivek Yadav, and 5. N. Balakrishnan. "Cooperative UAV formation flying with
abstacle/collision avoidance.” IEEE Transoctions on control systems technology 15.4 (2007) §72-679.
® Ren, Shacging. et al ‘Faster r-cnn: Towards real-time object detection with region proposal
networks.” Advances in neural informotion processing systems. 2015,

® Badrinarayanan, Vijay, Alex Kendall and Roberto Cipolla. "Segnet A deep convolutional
encoder-decoder architecture for image segmentation” IEEE transactions on paitern analysis and
maching intelligence 3912 (20171 2481-2495,

o Zhang, Hui, et al "A fast detection and grasping method for mobilte manipulator based on
improved faster R-CNN. industricl Robob the international journal of robotics research and
application (20201,
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2112 Piano stralegico

Alio stalo attuale il progetio & in fase di avvio, avendo definito Uidea imprenditoriale e it
progetio nel suo complesso.

Obiettivo del primo annc & quellc di consolidare le tecnologie e le metodologie
necessarie per o sviluppo della piatiaforma robotica intelligente. Attraverso un precesso
iterativo di definizione e raffinazione delle specifiche e la loro implementazione sia dal
punto di vista hardware che software. In guesta fase si prevede quindi di raggiungere |
TRL1eTRL 2

La primissima componente ad essere implemeniata sara la componente software:
verranno implementate le funzionalita software necessarie e verranno validate in maniera
preliminare attraverso dataset presenti in letteratura e atiraversi gli ambienti di
simulazione adatti allo scopo. Successivamente si procedera allo sviluppo della
piattaforma  hardware. | modull hardware individuati tramite le specifiche (che
comprenderanno dispositivi GPS, sensori laser, telecamere, batterie. ecc.) verranno
integrati andando a costituire il prototipo della piattaforma robotica, su cul vemanno
aggiunte le componenti firmware & software. Alla fine di questa fase si sara raggiunto il
TRL 3. avendo completato il Proof of Concept (POC),

Si prevede un lavoro di circa 18 mesi per passare dal TRL1 al TRL3

La successiva fase sard quella della validazione del prototipo, la quale avverrd, in orima
istanza, in laboratorio ed in ambienti strutturati (TRL 4). Dopodiché si procederad alla
validazione in ambiente (indusirialmentel rilevante attraverso lutilizze sul campo del
prototipo, con esperimanti che verranno condotli in coltivazioni di vite ed olive, grazie la
quale si potra testare lefficacia dellthardware utilizzato e del software implementato. La
validazione della componente software che verra progettata (ossia U1A) verra validata
anche attraverso due ulterion metodologie, che si aggiungeranno agli esperimenti sul
campo

¢ esperimeanti “offling” in cui i dati raccolti dal prototipo. in combinazions,
alloccorrenza, anche con dati analoghi reperiti in rete, potranno essere utilizzati
per validare la componente software.

o validazione attraverso ambiente simulato tramite un software di simulazione in cui
si ricreeranno scenari di utilizzo realisticl e con il quale si potra testare 'efficacia
dells tecnologie implementate simulande il funzionamento reale del prototipe.

La fase di validazione permetterd di raggiungere le specifiche definite in fase di
progettazione o di modificare le specifiche o le tecnologie adottate, se necessario. La
conclusione di questa fase permettera di raggiungere i TRLS e TRL6.

Durante gueste due fasi, | test verranno condotti soprattutio in coltivazioni individuate
attraverso una rete di partenariato individuata anche attraverso i rapporti dell'azienda con



BUSINESS MODEL - RED LYNX ROBOTICS - vio al
0L/02/2020

UUniversita degli studi di Perugia. Una seconda fase sperimentale verrd condotta su una
quantita pit ampia di colture, con partner fuor dallambito accademico, permettendo la
misura delle performance in scenari maggiormente variabili, anche con test non in vigna
o in uliveto, raggiungendo il TRL7. La conclusione della campagna sperimentale
permettera di completare e gqualificare definitivamente il prototipo, raggiungendo il TRLS.
Per le attivita previste per il raggiungimento del TRL7 e del TRLS si prevedono lavori per
un tempeo dai 12 ai 18 mesi,

A conclusione della fase di validazione si procedera alla commercializzazione della
piattaforma sviluppata sia in ambitc nazionale che in ambito europeo ed extra-europeo,
raggiungendo cosi it TRLg., Olire a procedere alla vendita della piattaforma robotica, si
cerchera di commercializzare il servizio di utilizzo di tale piattaforma e del know-how
presso e aziendes agricole clienti, con Uobiettive di risolvere problematiche specifiche.

Nel lungo periodo, lobiettivo &€ quello di diventare leader nel mercato europeo e
mondiale nel settore della robotica e dell'tA per lagricoltura, partendo da scenari tipici del
territorio umbro, come le collure olearie e vinicole, per pol espandersi anche ad altre
colture e altrl scenari in cul tali tecnologie potranno diventare appetibili nei prossimi anni,

Altro obiettive di lunge corso € quello di diventare leader della robotica per Uagricoltura
sotto Uaspetto della ricerca e sviluppo, investendo risorse e personale per creare un
comparto in grade di offrire soluzioni tecnologiche di altissima qualitd ad un prezzo
accessibile,

Di seguito viene fornito il diagramma GANTT previsto relativamente alle attivita
necessarie al raggiungimento dei vari TRL.



BUSINESS MODEL - RED LyNX ROBCTICS - waio al
0102/ 2020

semesir
semestre [semestre [semestre | |semestre llsemestre | [semestre i |2 | anno  |semestre
lanno | fannol |annoll annao I annao il anng il 1% il anno IV

TRL 1

TRL 2

TRL 3

TRL 4

TRL 5

TRL G

TRL7

TRL B

TRL g

2.12 Piano comunicazione e distribuzione,

2121 Flano di distriouzione

Considerato il settore di riferimento, data la bassa numerositd dei sistemi prodotti e la
necessitd di un rapporto di conoscenza tecnica con glhi acquirenti, nella prima fase la
commercializzazione verra effettuata direttamente dai soct.

La catena del valore, dalla progetiazione alla messa in funzione, formazione degli
utilizzatori, servizio di assistenzaecc., sara realizzata internamente dalla costituenda
societa. Al momento guindi non sono previsti accordi di commercializzaziones con entita
terze. non vi saranno inoltre costi accessori, se non guelle legate alle attivita svolte dagli
addetti.

2.12.2 Plano di comunicazione

Data la peculiarita del sistema offerto, la comunicazione con | potenziali clienti sara gestita
dai soci e sara molto diretta e tecnica. Le iniziative volie a diffondere |a conoscenza delle
attivita dell'azienda e atta a creare rapporti e contatti saranno:

partecipaziong a fiere di setlore, convegni, conferenze. diffusione di documentazione
tecnica, comunicazione su stampa specialistica.

3. Mercato di riferimento

La tematica del precision farming sta assumendo negli ultimi anni un'importanza sempre
maggiore come conseguenza di diversi fattori
- La crescente necessita di una produzione agricola ottimale con risorse disponibili
limitate.
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- L'azione dei cambiamenti climatici dovuti all'aumento del riscaldamento globale
che hanno spinto alladozione di tecnologie agricole avanzate per migliorare la
produttivita delle aziende agricole e la resa dei raccolti,

A livello generale le previsioni di mercato per il settore del precision farming prevedono
una crescita mondiale con un Tasso composto di crescita annuale (CAGR) del 134%,
passando dai 5,1 miliardi di dollari nel 2018 ai g.5 miliardi di dollari nel 2023",

Altri mercati strettarmente correlati, come quello dello sviluppo di JA per U'agricoltura &
guello dei Robot Agricoli, hanno tassi di sviluppo analoghi, con un CAGR rispettivamente
del 22.5% (da 510 milioni di dollari nel 2017 a 2.6 miliardi di dollari nel 2028 e del 22.8%
[dla 7.4 miliardi di dollari nel 2020 a 20,6 miliardi di dollari nel 20258

Per guesti motivi il mercato di Red Lynx Robotics é rivolto a piccole, medie e grandi
aziende operant nellagncollura, con particolare attenzione per te collivazioni pid delicate
ed a maggior resa per etlaro, come ad esempio le aziende vinicole ed clearie.

3.1 Caratteristiche del settore di riferimento e dello scenario
competitivo

{'agroatimentare italiano vale 205 miliardi ed ha rappresentato nel 2019 il 12% del Pil* Nei
primi sei mesi del 2019, le esportazioni nazionali hanno superato la soglia dei 21 miliardi di
elro, un aumento del 5.58% rispetto al primo semestre 20184,

In questc quadro piuttosto positive c'é perd da indicare ancora un certo ritardo
riguardante tutilizzo delle nuove tecnologie. Infatti, solo il 2% della superficie agricola
italiana utilizza robot e sensori per la precision farming™. con una diffusione che si espande
a macchia di leopardo, passando da regioni che utilizzano tecniche di precision farming in
meno dell1% dei propri terreni, fino ad un massimo del 4-5%. Secondo le Linee Guida del
Ministero deillAgricoltura perd, quesie percentuall fenderanno ad aumentare,
raggiungenda it 10% della superficie nazionale nel 20217,

Il pancrama specifico in cul Red Lynx Robotics intende inserirsi per diffondere le proprie
tecnologie @ quelle della robotica per le colture ad alto rendimento per etfaro, mirando
quindi in primo luogo ad aziende vinicole ed olsarie,

# htips:/ A marlketsandmarkets.com/Market-Reports/ precision-farming-market-1243.himl

1z

httpsy Swww marketsandmarkets.coms Market-Reports/ai-in-agriculture- market-15g95700g.html
i3

https/ Awrara marketsandmarkets. com/ Market-Reports/agricuttural-robot-market-173801750 htmd
Yhttps/ Awwew lastampait/economias/ 2019/ 05/ 07/ news/-agroalimentare-italiano-vale-205-miliar
di-il-12-del-pil-1.33700211

B hittpd Aeeww ismearmercatiil/flex/om/pagess/ ServeBLOB.php/ L/ 1T /IDPagina/oBgg

B agendadigitale.ew/ mercali-digitali/agricoltura-digitale-questa-e-la-formazione-necessaria

T https v politicheagricoleit/fleax/ cm/pages/ SeneBLOB php /LA T/ 1IDPagina 12060
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Complessivamente si possono distinguere le seguenti tecnologie applicate al settore
della robotica per lagricoltura e differenziate in base alla necessita di utilizzo, alla
sensoristica presante e allintelligenza implementata:

Sistemi aerei a pilotaggio autonomo o remoto per la misura ed il monitoraggio:
sistemi di questo tipo sono costituili da aeromobili a pilotaggio remoto (Unmanned
Aerial Vehicles, UAV) dotati di una grande quantita di sensoristica. da sistemi GPS
per la localizzazione a telecamere multispettrali, il cui controllo del volo e della
traiettoria viene effettuato da un operatore a terra o pianificato da un computer a
terra 0 a bordo del UAV, Tali sistermni vengono utilizzati per la raccolta di dati per il
monitoraggio delle colture (es. mappe NDV| per il controllo della vigoria delle
pianta o analisi dellumidita del terrena).

Sistemi terrestri a pilotaggio remoto o autonomo usati come trattori per
utensili agricoli: si {ratta di macchine agricoli dotate di sensor, come sisterni GPS
& sensori laser e LIDAR, che rendono la macchina in grado di percepire lambiente
circostante e rilevare ostacoli per la navigazione autonoma. Tali sistemi vengono
realizzati anche trasformando un trattore agricolo “classico”, aggiungendo a bordo
la sensoristica e tutto ['hardware necessario. Come nel caso dei trattori “classici®,
tall macchine vengono usate per trainare un rimorchio rappresentato da utensili
come aratri o trebbiatrici.

Sistemi terrestri a pilotaggio remoto ¢ autonomo multiuso per it monitoraggio
e la manutenzione delle colture: si tratta di macchine dotate di sensori. come
GPs. sensori laser, telecamere ecc., & manipolatori, come bracci robotici, in grado
di navigare in maniera autonoma per svolgere, in maniera automatica, compiti
come: raccolta di frutta o verdura, diagnosi di malattie delle piante. rilevazione di
piante infestanti, diserbo delle piante, ecc.

Sistemi di monitoraggio basati su rete di sensori robot: sistemi di misura e
monitoraggio costituito da una rete di sensori connessi in rete costituiti da differenti
dispositivi come igrometri. sensori di PH. telecamere. ecc.. in grado di raccogliere
dati con lo scope di monitorare le colture (es. mappe NDWVI, PH dal terreno, umidita
del terreno e stato di salute delle piante, ecc.).

3.2 Descrizione dei competitor
Competitor Locali:

Agricolus:
httpss Senenw agricoius.coms
¢ |l cuore tecnologico dell'azienda e rappresentato da una piattaforma cloud
composta da applicazioni per 'agricoltura di precisione: sistemi di Supporto
alle Decisioni, modelli previsionali, lotta intelligente alle fitopatie e
telerilevamento.
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e |la raccolta dati per le varie applicazioni avviene attraverso immagini
satellitari. con sistemi sensorizzali come centraline meteorclogiche, droni
con telecamere multispeitrall, trattorl sensorizzatl, ecc..

e | ‘azienda fornisce tecnologie ad imprese di grandi dimensioni per
monoculture di olivo, vite, tabacco & mais, e a piccole @ medie aziende
agricole generiche.

¢ Autognity/ Pure Power Control (P2C)
hitp./ Serarw.autognity comys’
hitpe/ Awrww purepowercontroloom,

e Questa azienda si € occupata classicamente dello sviluppo di robot in
ambito industriale, con piattaforme robotiche, sensori e altro hardware
utilizzato  nellambito  della  cantieristica navale,  dellindustria
automobilistica e dellautomazione industriale.

e Si sono da poco avvicinati anche al mercato dellagricoltura di precisione.
‘integrande l'offerta relativa allinnovazione sui mezzi agricoli, inerenti
lelettrificazione e | sistemi di controllo eletironico o bordo, con soluzioni
tecnologiche per l'agricoltura di precisione. Nel settore primario, Pure Power
in particolare, ['Azienda si occupa di dispositivi sensoriali  avanzali,
geo-localizzazione di precisione, mappatura, attrezzature innovative per la
distribuzione di prodotti e l'esecuzione di lovorazioni in modo diversificato
sulla superficie.™

» 5Sky Robotics
h "

di sistema di navigazione basato su sistemi GPS e GPS RTK e con a bordo
payload, come telecamere infrarosso o multispettrali, che permettono di
raccogliere immagini per il calcole di mappe per applicazioni che vanno
dallanalisi della vigoria o dello stress idrico delle piante all'analisi
dell'umidita del terreno, ecc..

Competitor Nazionali
» Vantage ltalia:

hitps./ Swenw vantage-italia.com./
Azienda che fornisce diverse tecnologie nell'ambito della precision farming. In
particolare, oltre che a fornire sistemi di controllo per attrezzature agricole.
limpresa si occupa anche della commercializzazione di sistemi di localizzazione
GPS e GPS RTK e di sistemi di guida assistita ed autonoma che possono essere
imtegrate su trattori agricoli preesistenti. L'azienda inoltre commercializza
software per agricoltura di precisione, come sistemi di elaborazione dei dati per
la gestione di mappe georiferite.

* hitp/ Awenw purepowercontrol.com/setiori-industriali/ #agricoliura



BUSINESS MODEL - RED LYNX ROBOTICS - wio al
01/02/2020

e Vinum Robot:
httos/ /v - us
Progetto in collaborazione con L'istituto Italiano di Tecnologia & con U'Universita
Cattolica del Sacro Cuore che ha come obiettivo lo sviluppo di un robot per la
potatura dei vigneti. Tale robot & dotato di sistemi di visione per la rilevazione e
del rami da potare, di un braccio manipolatore con un utensile di potatura e di
sistemi di motion planning and control per il controllo dei movimenti del braccio
robotico. Allo stato attuale il robot & in stato di progettazione e deve essere
ancora eseguita lintegrazione del braccio robotico con una piattaforma di
locomozione.

Competitor Europel
¢ EcoRobotix
hitps:/ Serwnw ecorobotixcoms/ens

o Azienda svizzera specializzata nello sviluppo di robot per il precision
farming. Producono robot per iL monitoraggio e la manutenzione dei
raccolti, caratterizzati da sistemi di IA, motori elettrici con alimentazione a
energia solare, e una grande varieta di sensoristica a bordo.

o AVO é il loro robot da diserbo, dotato di pannello fotovoltaico che
provvede al recupero dell'energia elettrica utilizzata dai motori. AVO & in
grado di coprire 10 ettari al giorno, dispone di un sistema di navigazione
basato su sistemi GPS e sistemi di visione, ed & infine dotato di una
telecamera posteriore per la rilevazione delle piante infestanti che
permette un utilizzo minimo dei diserbanti, consentendo un risparmio fino
al go% degli stessi. Il robot & inoltre configurato per essere controllato &
monitorato via smartphone,

o ARA e invece il loro robot per il monitoraggio delle colture, anch'esso
pensato per essere alimentato da un pannello fotovoltaico e per poter
navigare in maniera autonoma attraverso GPS RTK. ARA & inoltre
predisposto all'aggiunta di payload per applicazioni specifiche.

» Vitirover
hitps./ Awwwyvitirover fr/en-home

o Azienda francese specializzata nello sviluppo di robot per il taglio e il
controllo delle erbe infestanti, che vengono utilizzati principalmente nelle
colture soprattutto vinicole e nei campi fotovoltaici.

o 5i presentanc sia come azienda che costruisce e vende il loro robot sia
come azienda che vende il servizio di taglio e controlio delle piante
infestanti a clienti come ad esempio aziende agricole o centrali
fotovoltaiche.

o Il loro rover @ mosso da motori elettrici che possono essere alimentati da
un pannetlo solare, & dotato di un sistema di navigazione basato su sensori
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GPS RTK e dispone di un sistema di taglio dell'erba infestante in grado di
rilevare gli ostacoli.

Competitor Mondiali
¢« Green Atlas
https/Aoreenatlas comaaus
o Azienda australiana che si propone sul mercato con il loro prodotio

Cartographer, una combinazione di software e hardware che permette di
effettuare una stima della produzione dei raccolti andando a contare |
frutti prodotti dalle piante, monitorando cosi lo stato di salute delle stesse,
La loro piattaforma & composta da un rover guidato da un operatore e é
dotato di una grande wvarietd di sensori, che vanno da sistemi di
localizzazione GPS a sensori laser, LIDAR e telecamere, che permettono di
raccogliere una grande quantita di dati eterogenei,

Il software sviluppato e utilizzato dall'azienda permette |'elaborazione di
immagini e dati per il conteggio dei frutti e Vanalisi dello stato di salute
della coltura.

Si propongono come azienda che vende il servizio di monitoraggio delle
coltivazioni tramite il loro hardware e software. Raccolgono i dati nella
stessa coltura in diverse stagioni, in modo da monitorare o stato di salute
delle piante durante lintero ciclo di produzione, dalla nascita detl fiore fino
al frutto pronto per essere raccolto,

s John Deere
https./Awww.deereit/it/soluzioni-gestionali-agricale/

Azienda leader nella produzione di macchine agricole autonome, dotate di
grande varieta di sensori ed in grado di navigare allinterno di grandi
colture in maniera autonoma. Produce macchine per il diserbo, la
trebbiatura, la sermina, ecc..

4. Modello di business

Red Lynx Robotics prevede una struttura leggera per la produzione del software
attraverso Uimpiego di risorse interne altamente specializzate. Il processo di sviluppo del
prodotto vedra dapprima la progetlazione dellintelliigenza del robotl, per poi passare
allintegrazione dellhardware e infine raggiungere la realizzazione del primo prototipe
della piattaforma robotica.

Una prima commercializzazione del sistema prevedera sia la vendita diretta della
piattaforma sia un possibile servizio di noleggio, e quindi la vendita dei servizi di supporto
correlati. Interessera il settore delle aziende agricole vinicole ed olearie. con una
successiva espansione del servizio anche wverso aree di interesse differenti, come le
coltivazione di agrumi e di altre piantagioni.



8USIMNESS MODEL - RED LYNX ROBOTICS - wvio al
01/02/2020

4.1 Approvvigionamento materie prime (I Fornitori)

La scella dei fornitori avviene con | seguenti criteri;

¢ Identificazione delle principali fonti di approvvigionamento, quali sono i
componenti principali del prodotto e dove vengono approvvigionati: il sistema
sara costituito da un insieme di componenti elettroniche ed informatiche
specializzate per l'automazione e per la robotica (telecamere. senscri laser,
elaboratori su schede embedded). La piattaforma robotica verra realizzata
partendo da modelli @ componenti gia presenti sul mercato e customizzandolo
con parti hardware e software specifiche, ove necessario. L'approvvigionamento,
anche se | componenti sono in genere prodotti all'estero, potra essere fattosia a
livello nazionale o direttamente a livello internazionale.

¢ Descrizione delle principali caratteristiche delle fonti di approvvigionamento:
le fonti di approvvigionamento appartengono ad un panorama consclidato,
affidabile e caratterizzato da un'ampia gamma di scelia e offerta. | fornitori non
sono in grado di influenzare in alcun medo Uiniziativa imprenditoriale.

Per quanto riguarda la parte software. ossia U4 del robot e tutte le funzionalits che
saranno sviluppate internamente all'azienda, si prevede di utilizzare librerie open-source
sia per limplementazione di metodi e modelli matematici sia per lo sviluppo di interfacce
grafiche, Tale materiale € disponibile in rete con licenze gratuite di utilizzo e distribuzione
(GPL, B3D, ecc.) Red Lynx Robolics possiede tutte le compeltenze tecniche per
Uimplementazione della componente algoritmica ed al momento non & previsto [utilizzo
di materiale proprietario per lo sviluppo del software.

il discorso e invece diverso per la componente hardware della proposta. Per Lo sviluppo
della piattaforma robotica vera e propria si prevede lintegrazione di sistemi pra-esistenti
(nel nostro caso i semilavorati), come sensori, manipolatori. batterie, ecc. basandosi sulls
specifiche individuate in fase di progeitazione. La scelta dei fornitori dipendera
principalmente dalle caratteristiche e dalle performance di lavoro del semilavorato, dalla
sua innovativita in confronto al concorrenti nel rispettive mercate di riferimento e dal
prezzo proposto sul mercate. Uobiettivo di tali scelte & otienere una proposta hardware
software che sia allavanguardia a livello tecnologico, ma al contempo cercare di
contenere i costi dove possibile, in modo da poter proporre un prezzo che sia
competitivo,

4.2 Canali di vendita

Un primo canale di vendita sara quello rappreseniato dal contatto diretto tramite
rappresentanti commerciali, al fine di conoscere meglio i| mercato di riferimenta ed i
potenziali clienti individuati. Inolire. it contatto diretto & it metodo pit rapido per giungere
al mercato di riferimento sfruttando i contatti con tutti quei soggetti incontrati a start [¥fe]
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confest ed eventl di settore. Un ulteriore canale & qusllo della partecipazione a fiere,
manifestazioni & contest poicheg, oltre a dare visibilita al prodotto, tali manifestazioni sono
spesso organizzate e gestite da operatori in target con il servizic proposto. Partner tecnici,
ciog studi professionzli, professionisti singoli o aziende impiegate in attivitd di precision
farming basate sulle conoscenze agronomiche, sono un aliro canale individuato per
penetrare il mercato e offrire un prodotto sinergico all-inclusive.

4.3 Ricerca e sviluppo

Gl ambiti di ricerca e sviluppo intraprest e in fase di implementazione sequono due filoni
principali
o L2 ricerca in ambito di tecniche di deep learning per Vanalisi dei dati raccetli dalla
piattaforma robotica, con Uobiettivo di risclvere tre problemi principali:
o Localizzazione e percezione dellambiente e pianificazione della traiettoria
per la navigazione.
o Analisi del sensori di misura per Uinterpretazione intelligente delle colture.
o Sistemi di controllo per ['utilizzo dei manipolatori.
e La ricerca in ambito hardware per raggiungere sempre migliori soluzioni alte
problematiche che potrebbero presentarsi.

4.4 Punti di forza, punti di debolezza, minacce ed opportunita

Hed Lynx Robotics pud contare su numerosi fattori di successo, tra cui le conoscenze
tecnologiche in ambito di robolica, maching learning e deep learning e dall'esperienza
maturata dai membri fondatori dello spin-off rispetto all'utilizzo di queste tecnologie nel
settore dellagricoltura di precisione, ambito di importanza strategica in questo particolare
momento  storico. 11 know-how specifico del soggetti coinvolti  nelliniziativa
imprenditoriale, che € stato sviluppato in ambito accademico in pid di cinque anni di
ricerca, costituisce, di conseguenza, uno degli aspetti chiave per il successo del progetto
imprenditoriale. Le competenze multidisciplinari e la coesione del team sono il fattore
base del successo del progetto imprenditoriale. nonché elemento che costituisce un
imporiante valore aggiunto al prodotio.

La collaborazione strategica con societa e istituti di ricerca, fra cui la stessa Universita
degli studi di Perugia, consentono all'azienda di essere sempre all avanguardia dal punto
di vista dellinnovazione. Inoltre, il contatio con il mondo accademico da la possibilita a
Red Lynx Robotics di avere accesso a retli di contatli e di collaborazioni con aziende ed
entl a livello nazionale e intemazionale. La natura di spin-off accademico consentira
all'azienda di far richiesta per poter accedere allutilizzo dellincubatore dell'Universita di
Perugia, garantendo agevolazioni e scambio di contatti con altri spin-off e aziende
allavanguardia.

I punti di debolezza che possono essere individuati nel progetto imprenditoriale sono
sopraliutlo legate alle ridotte possibilita di accesso a grandi fonti di finanziamento
soprattutto nelle prime fasi di attivita dell'azienda. Questo punto di debolezza potra essere
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compensato attraverso la partecipazione a bandi regionali, nazionall o europei pensati per
spin-off e start-up innovative.

Un altro elemento che dowvra essere affrontato € legato alla mancanza di un'infrastruttura
di produzione che possa permettere la costruzione di hardware customizzato per ls
necessita dellazienda. Tuttavia, nella fase iniziale, questo aspetlo verra compensato
attraverso linstaurazione di solide parinership con aziende fornitrict di hardware, MNel
lungo periodo invece, il team valutera la realizzazione di una propria catena di montaggio
e produzions per svincolarsi dalla dipendenza da altri fornitor,

Una delle maggiori minacce per il business di Red Lynx Robotics & strettamente correlata
alle stesse tecnologie che rendono lo spin-off estremamente competitivo. La robotica e
lintelligenza artificiale, anche per applicazioni agricote, stanno infatti attirando linteresse
di numerosi player nazionali e internazionali di grandi dimensioni & con maggior risorse.
Questo potrebbe ridurre le possibilita, per lo spin-off, di emergere e diventare leader di
mercato, Tultavia, la dimensioni ridotie di Red Lynx Robotics possone anche diventare
uno strumento per fronteggiare questa minaccia, Rispelio a player di grandi dimensioni,
infatti, Uelevate grado di competenze tecnologiche dei suoi componenti & le ridotie
dimensioni consentonoe di reagire tempestivamente e in maniera molto piu fluida sis
rispetto allintegrazione di nuove tecnologie emergenti per aumentare il grado di
innovativita del suoi prodotti, sia rispetto alladeguamento a nucve richieste di mercato.

I recente ingresso delle tecnclogie Robaotiche e di Intelligenza Adificiale nel mondo
dellagricoltura e lelevato tasso di diffusione di prodotti innovativi basati su tali soluzioni
previsto rappresentano una grande opportunita per lo spin-off. Le elevate competenze in
tali ambiti messe a disposizione dai membri fondatori di Red Lynx Robotics consentiranno
alle spin-off di giocare un ruclo fondameantale nello sviluppo del mercato di precision
farming. con lopportunita di diventarne uno dei leader di riferimento

4.5 Vantaggio competitivo

Il settore della robotica e delllA per lagricoliura & ancora molto acerbo, soprattutto in
itatia. Gli attuali rebot agricoli sono progettati per risolvere unicamente problemi specifici
ed in contesti definiti. Molti di essi hanno inoltre un'lA sufficiente soltanto a localizzars
tramite sistema GPS ed evitare gli ostacoli tramite sensori di prossimita come laser o
SOnar.

It robot sviluppate da Red Lynx Robotics sara invece specializzato nell'analisi dal flusso
video tramite sofisticate tecnologie di deep learning. attualmente frontiere della ricerca
scientifica. Accanto ai classici senson GPS laser e inerziall e alle funzionalita gia
sopracitate, verra sviluppata un'lA capace di comprendere ed interpretare |'ambiente
circostante attraverso dati provenienti da telecamere. Cid permetterd al robot di
localizzars! in maniera piu precisa, anche in scenari sfavorevoli per GPS e sensor di
prossimita, e di risolvere compiti come it monitoraggio e la manutenziona dei raccolti in
maniera efficace.
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Rispetto a soluzioni che prevedono lutilizzo di piattaforme aeres come gli UAV
(Unmanned Aerial Vehicle} o droni. adoftaie ad esempio da competitor come SRy
Robotics o Agricolus. utilizzo di piattaforme terrestri permetie di raccogliers dati piu
dettagliati e granulari, fino a livello di singolo frutto. il coinvelgimento di piatiaforme
terrestri permette inoltre un utilizzo piu agite, non essendo soggetto alla normativa ENAC
per il volo dei mezzi aerei a pilotaggio remoto™.

Rispetto a soluzioni terrestri come quelle di VitiRover, Vinum ed EcoRobotix, che
propongono robot realizzati per applicazioni specifiche e che quindi hanno un'architettura
poco flessibile, la nostra piattaforma robotica saré progettata per svolgere compit
differenti e per essere utilizzato per applicazioni eterogenes nellambito agricolo.
Larchitettura software ed hardware del robot preposto sargd molto flessibile, rendendo
semplice laggiunta di nuove componenti & nuove funzionalita,

inoltre, rispetto alle soluzioni adollale da competitor come John Deere, che utilizza
piattaforme con motore a combustione interna, |a nostra proposta saréd dotata di motore
aletirico. permettendo un basso impatto ambientale.

Le soluzioni proposte dallazienda (trattori, mietitrebbie, ecc.) sono inoltre di dimension
tali da rendere lutilizze adatio sclamente a coltivazioni di dimensioni particolarmente
estese, La nostra piattaforma robotica invece ha dimensioni molto pid compatte, che
rendono lutilizzo adatto a coltivazioni di diverse dimensioni, anche quelle pid modesie e
con passo {larghezza tra i vari filari) pid ridotto.

Altri competitori, come ad esempio Green Atlas, propongono servizi RAAS analoghi a
quelli che prevede di commercializzare Red Lynx Robotics, La piattaforma utilizzata
dallazienda australiana & perd costituita da un veicolo guidato da un operatore e
sensorizzato appositamente per applicazioni di agricoltura di precisione su coltivazioni di
grandi dimensioni & ben strutturate, Tale veicolo si adatia meno facilmente all'utilizzo su
coltivazioni con dimensioni ridotte o su terreni scoscesi e richiede. incltre. la continua
supervisione di almeno un operatore {alla guida). La nostra piattaforma invece. oltre ad
avere la possibilita di essere ulilizzata in maniera completamente autonoma, sara
progettata per poter essere ulilizzata anche su terreni scoscesi e relativamente
accidentati e su coltivazioni meano strutturate, tipiche di molti contesti taliani ed Europei.

4.6 Partnership (Partenariati chiave)

4.6.1 Partners strategici

e Partner industriali operanti nel settore dellagroalimentare in grado di indicare le
necessita tecnelogiche consolidate ed emergenti, con | quali sviluppare politiche
strategiche congiunte.

e Consulenti in grado di accompagnare la nuova societd nellacquisizione di
competenze gestionali, manageriali ed imprenditoriali.

e Rete relazionale di soggetti quali banche e studi legali.

* hitps/ Awerw.enacgovil/sicurezza-aereas/droni
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4.6.2 Attivita chiave svolte dai partners

e Scambio e confronto tecnico e tecnologico sulle necessita del settore.
e Altivita di accompagnamento al fare impresa,

4.6.3 Motivazioni della partnership

e Necessita di caratterizzarsi quali soggetti innovatori ed in grado di dare risposte
tecnologiche.

e Necessita di acquisire le competenze interng di management e gestione
aziendale.

4.7 Benefici offerti ai target di riferimento

e Soluzioni tecnologicamente avanzate, basate sui risultati della frontiera della
ricerca nellambito della robotica e dell'lA per Vagricolfura.

e Possibilita di scelta fra soluzioni tecnologiche consolidate o sperimental., a
seconda dell'esigenza del target.

e Interventi di impatto che mirano a soluzioni operanti in maniera da aumentare
l'efficienza delle coliure dei clienti.

4.8 Relazioni con i clienti e modello di Business

o Relazioni basate sui contatli della rete scientifica di riferimento e sul circuito delle
richieste specialistiche provenienti da scggetti che operano con tale rete,

» Relazioni basate sullindividuazione di possibili soggetti target in base alla realta
aziendate agroalimentare locale, nazionale ed internazionale.

» Relazioni dirette tramite contatto basate sullz qualita dell'offerta e della richiesta.
Promozione effettuata tramite convegni, seminar e fisre di settore, olire che
attraverso stampa specializzata, anche scientifica.

4.9 Segmenti di mercato di riferimento

Lofferta si rivolgs ad operatori nel settore dellagroalimentare di piccole, medie e grandi
dimensioni, con particolare attenzione alle colture di pregio ad alto rendimento per ettare,
come colture di olive e vite, che intendono migliorare le proprie prestazioni in termini di
resa e di qualita dei loro prodotli, abbatiendo | costi legati alluilizzo di risorse come
quelle idriche e fitofarmaci, riducendo cosi anche limpatte ambientale. Cié sara grazie
all'utilizzo delle migliori tecnologie nell'ambito della robotica e dell1A per Vagricoltura.

4.10 Struttura dei Costi

Struttura caratterizzata da una bassa incidenza delle immobilizzazioni materiali, in quanto
si basa su processi di progettazione ed assemblaggio del sistema complessivo che
impiegano componenti 2 semilavorati gia presenti ed acquistabili sul mercato. inoltre,
Cutitizzo. per | primi tre anni, di strutture attrezzate, come i laboratori dell'Universita degli
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Studi di Perugia, abbatte la necessita di una strutturazione di pio alto livello. Cio parta la
nuova societa ad essere caratierizzata da unalta densitad di competenze, in termini di
know-how e risorse umane qualificate, & da una relativa incidenza in termini di struttura
dei costi Lofferta & sopratiutio basata sulle competenze tecnico-scientifiche, sul
know-how e sulla sua innovalivita,

4.11 Fonti di Reddito

s Progettazione, realizzazione & commercializzazione diretta di sisterni robotici per il
settore dell'agricoltura di precisione,

¢ Sviluppo di procedure di prova e supporto alla fase attuativa e analisi critica dei
risultati,

s LUitilizzo dell'ecosistema hardware e software per terzi, con Uohiettivo di risolvere e
problematiche specifiche del cliente.

o Cessione di know-how nel settore di riferimento.

TEAM E PIANO AZIENDALE

1. La compagine sociale

MNel seguito verrd presentata la compagine sociale con i rucli e le mansioni assegnate
allinterno della societa.

Enrico Bellocchio Mansione:
Amministratore Delegato (CEQ)
Attivita nello spin-off:
Definizione programmi e piani operativi. Pianificazione,
supervisions e controllo,
CcV:
Laurea specialistica in  ingegneria  Informatica,
ricercatore dell’ Intelligent Systems Automation and
Robotics Lab all'Universita degli Studi di Perugia:
e 5+ anni di esperienza nella ricerca nel settore
della Robotica e della Computer Vision
e 3 anni di esperienza nel settore della
computer vision applicata atl'agricoltura,

Gabriele Costante Mansione:
Direttore Ricerca & Sviluppo (R&D)
Attivita nello spin-off:
Lefinizione degli obiettivi di ricerca, tecnologici e
delle linee di sviluppo. Supervisione
tecnico-scientifica, management strategico.
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Mario Luca Fravolini

Alessandro Devo

Weadea SRL

cy:

PhD in Machine Learning e Robotics. Ricercatore
intelligent  System. Automation and Robotics
laboratory,

Mansione:
Responsabile gastione qualita,

Attivita nello spin-off:

Gestione del del sistema qualita. Contrello tecnico
componenti in arrivo. controllo tecnico produzion
esternalizzate, controllo tecnico sistemi finiti.

CV:

PhD in Machine Learning e Artificial
Intelligence

5+ anni di esperienza nel settore della
progettazione e sviluppo di applicazioni web e
mobile

5+ anni di esperienza in ricerca universitaria e
gestione di progetti R&D in ambito di Machine
tearning e Computer vision

Professore Associato presso il Cipartimento di
Ingegneria all Universita degli Studi di Perugia:

Mansione:
Responsabile Commaerciale (CMO)

Attivita nello spin-off:

Definizione delle strategie commerciali, definizione
strategie di marketing, definizione dei listini, proposte
dei nuovi prodotti.

Cv:

PhD presso Universita degli studi di Perugia
Docente nellarea disciplinare dei controlli
automatici

Ricercatore presso  Intelligent  System.
Autormation and Robotics Laboratory

PhD Student presso lintelligent Systems Automation
and Robotics Lab all Universita degli Studi di Perugia:

Mansione:
Responsabile Amministrativo

Laurea Magistrale in Ingegneria Informatica e
Robotica all'Universita degli studi di Perugia

2 anni di esperienza di ricerca in ambito di
Machine Learning e Computer Vision
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Attivita nello spin-off:
Responsabile delle attivita amministrative e contabili
dello spin-off.
cv
Azienda specializzata in sviluppo per il web, il Mobile
e per l'analisi dei dati, l'azienda offre servizi di:
e Data analysis
e Health monitoring con  Machine
learning
e Monitoraggio strutturale.
Francesco Crocetti Mansione:
Responsabile Industriale & di produzione (CTO)
Attivita nello spin-off:
Cefinizione & controlle dei processi  produtiivi,
supervisione dei  processi  produttivi,  fattibilita
industriale dei nuowi  prodotti,  sostenibilia e
adeguamenti listin,
cv
FPhD Student presso Uintelligent Systems Automation
and Robotics Lab allUniversita degli Studi di Perugia:
¢ Laurea specialistica in ingegneria robotica
all'Universita degli studi di Perugia
e 3+ anni di esperienza diricerca
Alberto Dionigi Mansione:
Ricerca e Sviluppo (R&D)
Attivita nello spin-off:
analisi fatlibilita dei nuovi prodotti. ricerca e sviluppo.
trasferimeanto tecnologico
v
Studente  presso il dipartimento  di  Ingegneria
dellUniversita degli Studi di Perugia:
* Laurea Triennale in ingegneria Informatica ed
elettronica
» 3+ anni di esperienza in sviluppo di software
per la robotica
Diego Tognelli Mansione:
Preduzions e acquisti
Attivita nello spin-off:

Ordini materie prime. ordini produzioni esternalizzate,
ordini imballaggi & materiali di consumo. Controlio dei
processi di produzione
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Ccv:
Studente presso il Ingegneria
dell'Universita
degli Studi di Perugia:
e Laurea Triennale in ingegneria Informatica ed
elettronica
e 3+ anni di esperienza in sviluppo di soffware
per la robotica
e  Sviluppatore full stack presso la startup Awhy

SRL

dipartimento  di

L'azienda si avvarra di un consiglio di amministrazione (CdA) composto dai seguenti soci:
e Enrico Bellocchio
e Alessandro Devo
» ‘Weedea srl{rappresentata dal suo amministratore, Tommaso Vicarstl)

Ruoli e mansioni dei Professori e dei Ricercatori coinvolti (al fine di consentire al Consiglio
di Amministrazione di valutare la compatibilita con la discipling appositamentes definita
dallAteneo ai sensi del comma g, dell'articolo 6 della legge 30 dicembre 2010, n. 240)

MNome e Professoref Descrizione del | Mansioni Impeano
Cognome Ricercatore ruclo nello Spin richiesto
off presunto (ore
uomo/anno
Gabrisle Ricercatore a Definizioneg Diretiore 200
Costante Tempo degli obiettivi di | Ricerca e
Determinato. ricerca, Sviltppo (RRD)
tipo B(RTD-8) | tecnologici e
delle linee di
sviluppo
Maric Luca Professore Definizione dei | Responsabile | 200
Fravolini Associato criteri di qualita | Gestione
dei prodottie CQualita
del processo
produttivo e di
erogazions dei
servizi

2. Previsioni Economico-Finanziarie

L'azienda ha intenzione nei primi anni di attivita di commercializzare e proprie tecnaologie

altraverso due tipologie di prodotti/servizi;
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Vendita diretta della piattaforma robotica: vendita del robot e del software
sviluppato, con incluso servizio di assistenza al cliente.
Robot As a Service (RAAS): servizio di utilizzo della piattaforma robotica senza
lacquisto diretto del robot. Il servizio si presenta in forma di abbonamento di tre
diverse tipologie, ciascuna delle quall avra un numero diverso di misurazicni che
verranno fatte sul campo nel corso del ciclo di produzione del cliente. in
particolare si hanno tre tipi di abbonamento:

o RAAS small: con due misurazione allanno.

o RAAS medium: con guattro misurazioni all'anno.

o RAAS large: con oito misurazioni allanno.

Abbiamo suddiviso le previsioni economico-finanziarie netle seguenti voci:

Piano degli investimenti da effettuare

Budget delle vendite nel quinguennia: prevision! delle vendite nel prossimi cingue
anni

Budget dei costi fissi nel guinquennio: andamento dei cosli fissi {personale.
ammortamenti, investimenti in pubblicita e promozione, ecc.) per i prossimi cinque
anni

Budget dei costi variabili nel quinguennic

2.1 Piano degli investimenti

Liniziativa imprenditoriale & caratterizzata da un aito contenuto di know-how legata alle
persone coinvolle. Inoltre, essendo lazienda inguadrata come spin-off accademico, avra
la possibilita di usufruire degli ambienti e dellattrezzatura deltUniversita degli Studi di
Perugia per i primi due anni di attivita, mantenendo contenuti i costi e gli investimenti
iniziali, Detto questo, gli investimenti pianificati nei primi anni di attivita sono legati alle
classiche procedure di costituzione di una nuova attivita e all'acquisto della piattaforma
robotica, con futto Uhardware necessario ad implementare le funzionalita previste.

Investimento 1‘anno 2'anno I"anno 4"anno ganno
Spese di costituzions £ 2.500.00 € 0,00 € 0,00 € 0.00 €000
Realizzazione e

registrazione marchio £ 1.500,00 € 0,00 € 0,00 € 0,00 € 0,00
UGY robot € 30.000.00 € 60.000,00| € 90.000,00( € 140.000.00
TOTALE £ 34.000,00 £ 0,00(€ 60.000,00) € 90.000,00]| € 14000000

MNel primo anno si prevede la produzione della prima piattaforma robotica che
rappresentera il prototipo dimostrative e permettera lercgazione del servizio RAAS, Datl
terzo anno al quinto st prevede la produzione rispettivamente di altre 2, 3 e 5 piattaforme
aggiuntive. che permetteranno di coprire la maggicre richiesta del servizio RAAS.
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2.1 Prospetto dei finanziamenti e contributi

Al fine di coprire il piano degli investimenti e garantire un cash flow positivo, in particolare
nel primo anno di attivita, si provvedera a versare interamente il capitale sociale, e ad un
ulteriore finanziamento da parte dei soci. Contemporaneamente saranno effettuate attivita
volte alla partecipazione a bandi e contest per finanziare ke atlivita iniziali e la possibilita di
accelerazione del piano di impresa. La tabella seguente riassume le possibili opportunita
ma, vista l'aleatorietd dellaccesso a queste fonti non song state inserite nel piano
finanziario,

Natura del

soggetto Matura del
Soggetto finanziatore finanziatore importo finanziamento Anno
Soci privato £ 20.000.00| Finanziamento soc 1
Regione Umbria - LR Finanziamento tasso
12/95 Ente pubblico £ 40.000,00] ©-fondo perduto 1
Regione Umbria -
Startup innovative Ente pubblico £ 5000000 Fondo perduto 1

Finanziamento tasso

Invitalia - Smart&Start Ente pubblico £ 100.000,00 o 1
Comunita Europea -
SME Instruments o
analogo Ente pubblico £ R0,00000| Fondo perduto 2

2.2 Previsioni di vendita:

Come gia anticipato, nei primi anni di attivita verranno commercializzati quattro
prodotti/servizi di due tipologie. | prezzi previsti che verranno proposti ai clienti sono:

Prezzo proposto ai clienti

Prodotto/servizio 1’ anno 2"anno 3'anno 4'anno 5'anno
RAAS Srmall {per ettaro) € 600,00 € 600,00 € 600,00 € goo.00 € 600,00
RAAS Medium (per

etiaro) €100000| €1000,00| €100000| €100000 £€100000

RAAS Large iper ettaro) €160000| €160000] €160000| €1560000| € 160000

Vendita diretta {unita) € 40.00000] € 40,000,00] € 40.000,00] € 40.000,00| € 40.000,00

Le previsione di vendita nei primi cinque anni di attivita sono esposte nelle due tabells
seguenti, esprassi sia in termini di volume che in ricavi fatturati
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Vendita in volume
Prodotto/servizio 1' anno 2'anno 3'anno 4'anno §'anno
RAAS Small { num., ettari) 15 20 40 8o 150
RAAS Medium (num. ettari 25 A0 o 190 300
RAAS Large inum. ettari) 10 15 30 Go 120
Vendita diretta (unita) o] 1 3 [} 10
Vendita in fatturato

Prodotto/servizio 1" anno 2'anno 3'anno 4’anno §'anno
RAAS Small € 900000 €12.000,00 € 24,00000] € 48.00000( € 9000000
RAAS Medium £ 2500000 €40.00000] £€9000000] €190.00000| € 30000000
RAAS Large £16.00000| €2400000| € 4800000] €9600000) € 19200000
Vendita diretta € 0,00] €40000,00] € 12000000 € 20000000| € 400.000,00
Totale € 50.000,00| € 116,000,00| € 282,000,00| € 534.000,00| € gB2.000,00

2.3 Budget dei costi fissi:

2.3.1 Costi del personale

Gli addetti coinvolti nel progetio nel primo anno saranno ad una Unita Lavorativa Addetla
full-time (ULA}, al secondo anno saranno di 2 ULA, di 4 ULA alterzo di 7 ULA sl quario e
di 12 ULA al guinto. Le mansioni ed | costi sono suddivisi come indicato nella tabella

seguente:

NUMERO DIPENDENTI (ULA)
Tipologia di addetto 1" anno 2'anno 3"anno 4"anno 5'anno
Personale tecnico 08 15 3 5 12}
Personale amministrativo 032 0.5 1 2 3
Totale 1 2 4 7 12
Costo del personale

Tipologia di addette | 1 anno 2'anno 3'anno 4'anno 5'anno
Personale tecnico € 2400000| € 45000.00| € g0.000,00|E€ 150.000.00( € 270.000,00
Personale

amministrativo € 6.000,00| € 15000,00| € 30.000,00| € 60.000,00| € QO.000,00
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TFR € 2.310.00 € 45620,00 €0.240,001 €168170.00 € 27.720,00
Totale € 32.310,00| € 64.620,00] € 120.240,00|€ 226.170,00| € 387.720,00
231 costi dif Struttura

Costi di Struttura

Tipologia di costo| 1" anno 2'anno 3'anno 4'anho 5'anno
Affitto £ 252000 £ 2.520,00 € 252000 € 6.000,00 € 6.000,00
Utenze £ 0,00 € 0,00 £ 140000 € 1.400,00 € 140000
Consulenze € 3.000,00 £ 3.000,00 € 3.000,00 & 3.000,00 € 3.000.00
Premi assicurativi € 400,00 € 400,00 € 400,00 € 400,00 £ 400,00
Sito web € 2,000,00 £ 1.000.00 £ 1.000,00 € 1,000,00 € 1.000,00
Licenze software € 200,00 € 200,00 £ 200.00 € 200,00 £ 200,00
Cancelleria e altro € 200,00 £ 200,00 £ 200.00 £ 200,00 € 200,00
Totale € B.320,00 € 7.320,00 € 732000 €1220000] €1220000

s Affitto/Utenze: o spin-off prevede di fare domanda per faccesso allincubatore
dell’'Universita degli Studi di Perugia. Questo consentird nei primi tre anni di altivita
di avere accesso a spazl ed uffict con una tariffa di affitto agevelata, In particolare
lo spin-off prevede di fare richiesta per tre postazioni senza PC in regime di

co-working (70€ al mese),

¢ Consulenze: ci si riferisce al consulente fiscale e del lavoro che si occupera della
contabilita e di tutte le ottermperanze legali = fiscall,

¢ Premi assicurativi: & prevista un'assicurazione che copre i possibili rischi dervanti
dallo svolgimento delle attivita, sia all'interno che all'esterno della societa.

¢ Licenze software: si tratta di licenze annuali per lutilizzo di sistemi operativi e
software di sviluppo,

+ Sito Web: =i tratta del costo necessario per il design e lo sviluppo del sito web e

per il mantenimento annuate dei domini.

2.3.2 Costi commerciali

Costi commerciali
Tipoleogia di costo 1" anno 2'anno 3'anno 4‘anno 5’anno
Trasferte e costi di
rappresentanza € 2.00000] €3.00000| €s500000| € 500000 £ 10.000,00
Materiale promozionals
(brochure, bigllett, sito) £ 500,00 £ 500,00 € 500,00 £ 500,00 € 500,00
Ciere ed aventi £ 300000 £ 500000 €10.00000] € 10.000.00 £ 2000000
Totale marketing e
icomunicazione € 5.500,00| € 850000 € 15.500,00| € 15.500,00 £ 30.500,00
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Prowvvigioni € 0,00 € 0,00 € 0,00 £ 0,00 £0,00
Totale € 550000 € 850000 €1550000| € 1550000 € 30.500,00

Mella tabella precedente sono riportatl futti 1 costi relativi al marketing e alla
comunicazione per la promozione delle attivita dell'azienda.

2.4 Budget dei costi variabili:

In relazione ai prodotii proposti | costi wvariabili sono rappresentati unicamente
dallacquiste dellhardware necessario alla costruzione detle piattaforme robotiche che
verrannoc vendute direttamente al cliente.

Vendita in fatturato
Prodotto/servizio | 1°anno 2'anno 3'anno 4"anno B anno
RAAS Small € 0.00 € 0.00 £ 0,00 & 0,00 € 0,00
RAAS Medium £ 0,00 £ 0,00 £ 0,00 £ 0,00 £0.00
RAAS Large £ 0,00 £ 0,00 £ 0,00 £ 0.00 £0,00
YVendita diretta £000] €3000000] €9000000] € 15000000 € 30000000
Totale € 0,00 £ 30.000,00| <€ g90.000,00| € 150.000,00] € 300,000,00
2.5 Proiezioni economico-finanziarie
1" anno 2'anno F'anno 4'anno 5'anno

RICAVI € 50.000,00| € 118,000,00| € 2B2,000,00| € 534.000,00| € g82.000,00

RaAS

Small € 0.000,00 £ 1200000 € 2400000 € 48.000,00 £ 90.000,00

RAAS

Medium € 2500000 € 4000000 €g0000,00) €igoooooo| €30000000

RAAS

Large £16.000,00) €24.00000| €4800000] €gBooooo! € 19200000

Wendita

diretta €000 €4000000] €120.00000) € 20000000 € 400,000,00
COSTIDIRETTI €o000| €3000000] €90.00000[ €150.000,00{ € 300,000,00

RAAS

Small £ o000 £ 0,00 £ 000 £ 000 £ 0,00

RAAS

Medium £ 0,00 £ 0,00 £ 0,00 £ 000 €000

RALS

Large € 0,00 £ 000 £ 0.00 € 000 €000
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Verdita
diratta €000 €£3000000] €90.000,00| £15000000) £ 30000000
i MARGINE DI COMTRIBUZIONE
COsTI
COMMERCIALI € 5.500,00 € 8.500,00| € 15500,00 £ 15.500,00 € 30.500,00
Frovvigion € 0,00 £ 0,00 £0.00 £0.00 £0.00
Marketing € 5.500.00 £ 850000 € 1550000 € 15500,00 £ 30,500.00
I MARGINE DI CONTRIBUZIONE
ICOSTO
PERSOMALE € 32.310,00] € 64820,00] £12g.24000] € 22817000 £ 38772000
COSTI DI STRUTTURA
oot o
struttura € B.3z0.00 T 7.320,00 £ 7.320.00 £ 12.200,00 £ 1220000
AMMORTAMEMTI € 5.800.00 £ 680000 €18800.00 £ 368.800,00 £ G4.800,00
TOTALE COSTI € 5203000 | € 117.240,00| € 260.860,00| € 440.670,00) € 795.220,00
Margine -£ 293000 € 124000 € 21.140.00 £g3330,00f €186780,00
EBITDA -5,86% 1.07% 7ED% 17.48% 10.02%
2.6 Stato patrimoniale previsionale
1" anno 2'anno 3'anno 4'anno 5'anno
ATTIVITA' € 29.380,00] €32760,00] € 63.140,00| € 172.640,00| € 38714000
Cassa e banche € 218000 €12360.00 € 154000 € 5784000 € 197.140.00
Crediti
commerciali £ 0,00 € 0,00 € 0,00 & 0,00 €000
Magazzino € 0,00 €000 €000 €000 L Kele]
Adkri crediti £ 0.00 £ 0,00 € 0.00 €000 £0.00
Capitale
circolante € 2.1B0,00| € 1236000 € 1.540,00| € 57.840,00| € 197.140,00
Immaobilizzazioni
materiali £ 2400000f €1800000| € 60000000 € 11400000 £ 1090.000,00
Immobilizzazioni
immatariali £ 320000 £ 240000 £ 1,600.00 € Boo,oo
Capitale
immaobilizzato € 27.200,00| € 20.400,00] € 6160000 € 114.B00,00 € 190.000,00
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PASSIVITA' € 3g.38000| €32.760,00| € 63.140,00] €172.640,00] € 387.140,00
Debiti verso
fornitor
Altri debiti a breve
Passivita
circolanti £ 0,00 € 0,00 € 0,00 € 0,00 € 0,00
Mutui bancari £ 000 £ 0,00 £ 0.00 £ 0,00 € 0,00
TFR £ 2.310,00 £6g3000f{ €1617000]| €3234000( € G0.060.00
Finanziamento
S0 £ 2000000 €2000000] € 2000000 €20.00000 £ 20.000,00
Capitale scciale £1000000] 1000000 €1000000) € 1000000 £ 10.000,00
Contributi o/c
capitale € 0.00 £ 0,00 £ 0.00 € 0.00 €000
Riserve £ o000 -€2930.00 -€ 417000 €16870.00] € 11030000
Risultata
d'esercizio -£2430.00] - £ 124000 £21.140,00] €03330.00] € 18573000
Totale € 25.380,00] € 32.760,00| € 63.140,00] € 172.640,00] € 387.140,00
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Dipartimento di Ingegneria
Liniversita degli studi di Perugia
SEDE

CA
Frof. P, Waligl

OGGETTO: Nullaosta partecipazione del Dott. E. Bellocchi allo Spin-off accademico “Red Lynx Robotics”

In riferimento alla vostra nota di pari oggetto, pervenuta via PEC in data 5/02/2020, il sottoscritto Alessandro Monacelli,
in qualita di Presidente della scrivente RETE, che coinvolge il Dott. Enrica Bellocchio in qualiti di Assegnista di Ricerca.

esprime parere favorevole alla partecipazione di questultimo allo Spin-off accademico “Red Lynx Robotics™ in qualitd di socio.

Distinti saluti,

It Presidente

GETE PER LD SVILLPED DI UM PROTOTIPG Dl ROBOT ALTONGMI A SERVIZIO DELLA CRESCITA ECOMNOMICAE BELLA
SOSTEMIBILITA' AMBIENTALE DELL'AGRICOLTURA UMBRA IN BREVE ANCHE "AGROBOT
PERUGIA - POHTE SAr GIOVARMMI- WA CATAMELLL, 7O ~CAP 3E135
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UNIVERSITA DEGLI STUDI

BEEEE DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA

D PERUGEA

Perugia, (6 febbraio 2020

Al Diretiore del Dipartimento di Ingegneria
Unniversita degli Swdi di Perugia
Prof. E. Cardelli

Oggetto: Richiesta di partecipazione alle Spin-off accademico “Red Lynx Robotice™

11 sotoscritto Dott. Enrico Bellocchio, in qualitd i assegnista di ricerca nel progetio
“AGROBOT: robot autonomi ¢ servizio della crescita economica e della sostenibilita
ambientale dell’agricolturae umbra ™, richiede di partecipare, in qualith di socio, allo Spin-
off accademico “Red Lynx Robotics” di cul sono in corso le procedure per la richiesta di
attivazione. Il soutoscritto dichimra che le attivith previste dallo Spin-off non
pregiudicheranno il regolare svolgimento dell’ativitd scientifica relativa all’assegno di
ricerca.

51 allegano inoltre le lettere del responsabile scientifico dell’assegno di ricerca, Prof.
Paolo Valigi, e di Alessandro Monacelli, Presidente della Rete AGROBOT, costituita per
la realizzazione del progetlo sopracitato, in cui viene espresso parere favorevole rispetto
alla richiesta in oggeito.

Cordiali Salut,

Datt. Enrico Bellocchio
Dipartimento di Ingegneria
Universita di Perugia

Via G. Duranti, 93

06125 Perugia, Italia

tel. 075-5853678

Email: enrico.bellocchio@unipg. it

_— i . I ,
l".;d;'{.'.::.'( el

Via G. Duranti, 93 Dott. Enrico Bellocchio  Tel: +3%9 075 585 3678
06125 Perugla mail: enrico.bellocchio@unipg.it
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Perugia, 03 febbraio 2020

Al Direttore del Diparimento di Ingegneria
Universita degli Studi di Perugia
Prof. E. Cardelli

Oggetto: Parere relativo alla partecipazione del Dott. Enrico Bellocchio allo Spin-off
accademico “Red Lynx Robotics™
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Chapter 1

Introduction

This document contiins the report of my research activities in the period January 2019- December 2019.

The first part of the report describes a novel contribution on freit detection for robotic application in
precision framing scenarios. Fruit counting is a fundamental component for vield estimation applications,
Most of the existing approaches address this problem by relying on fruit models {i.e. by using object
detectors) or by explicitly learning to count. Despite the impressive resuits achieved by these approaches,
all of them need strong supervision information during the training phase. In agricultural applications,
manual labelling may require a huge effort or, in some cases, it could be impossible to acquire fine-
grained ground truth labels. In this research, we tackle this problem by proposing a weakly supervised
framework that learns to count fruits withowt the need for task-specific supervision labels. In particular,
we devise a novel CNIN architecture that requires only a simple image level binary classifier to detect
whether the image contains instances of the fruits or not and combines this information with image spatial
consistency constraints. The result is an architecture that learns to count without rask-specific labels (e.g.
object bounding boxes or the multiplicity of fruit instances in the image). The experiments on three
different varieties of fruits (f.e. olives, almonds and apples) show that our approach reaches performances
that are comparable with SotA approaches based on the supervised paradigm.

The second part of the report introduces a data-driven approach for monitoring the operative con-
ditions of wind turbines in wind farms. An ensemble of polynomial models with LI regularization are
obtained via pairs baotsirap, to estimate the active power produced by the turbines and provide a reliable
point-wise prediction interval. Further, another ensemble of combined models are obtained by sampling
the data for each model from different clusters reflecting the turbine operative conditions. These models
are combined using a specific membership function fitted from the experimental data. The models for
a given turbine are fitted using the operative and non-operative variables of the turbine, and the non-
operative variables of the nearby turbines in the wind farm, as these came from distributed sensors. The
proposed methods have been tested and compared on experimental data from the Supervisory Control
And Data Acquisition (SCADA) system of a five turbines wind farm in Italy,



Chapter 2

Weakly Supervised Fruit Counting
using Spatial Consistency

2.1 Introduction

Among the multitude of agricultural processes that draw the attention of computer science and robotics
researchers, an important role is certainly played by yield estimation. An accurate estimation of the yield
of a culture facilitates the farmer in planning for harvesting operations and crop sales. However, the
standard practice to yield estimation often relies only on coarse measurements and direct inspection, a
practice that has high costs and low accuracy. To address this problem, we have recently witnessed a
widespread adoption of camera-equipped robots in agricultural fields. The use of automated vehicles
combined with SotA computer vision technigques [1, 2] achieves the benefits of both reducing costs and
increasing yield estimation accuracy.

While it is possible to reduce the cost and density of yield sampling with the use of avtonomous robots
to collect images of the orchard [3, 4, 5], the actual fruit counting still remains a challenging task. This
is mainly related to the inherent difficuliy of extracting high level concepts (7.e. fruits) from raw images
due to image anomalies, background clutter, scale variations and occlusions, 1o name a few, While the
detection of some crop varieties is easier due to their shapes or colors (e.g. tomatoes or apples) [6, 71,
there are fruit species that can be very difficult to distinguish from background or foliage, such as olives
or almonds,

In order to build more reliable systems to achieve fruit counting, many vision-based stralegies have
been proposed by the research community. Most of the existing approaches exploit three fundamental
paradigms: 1) counting by using specific object detectors [4, 8, 2], 2} counting by estimating density
maps [9] or 3) counting by explicitly training an object counter [6, 7], Despite the impressive results
presented in these works, to be trained, all of the proposed strategies require detailed supervision, in the
form of object bounding boxes, density maps or instance multiplicity. This procedure is very burdensome
and error prone and, in many agricultural scenarios, it may be impossible to acquire a sufficient number
of labelled samples to achieve consistent performance that are robust to image noise or other forms of
covariate shift.

Driven by the previous considerations, in this work, we aim to remove the need for explicit instance
or density labelling. This is achieved by proposing a weakly supervised deep architecture that relies only
on an image level binary classifier, Le. the sole supervision label that is needed is whether the image
contains instances of the fruit or not (see Figure 2.1). Since this information by itself is not sufficient
to allow the network to learn to count, we propose a novel objective function that imposes consistency
between the image level classifier predictions computed at different spatial locations and scales. Our
approach is related to what is done in the field of representation learning [10] where counting tasks are
used to leam general image representation, but by the introduction of the consistency loss on the weak
binary classifier we manage to force the network to learn the actual object we are interested in. To the best
of our knowledge, this is the first attempt to devise a weakly supervised object counting strategy for yield
estimation applications. The experiments demonstrate that the proposed approach reaches performance
that are comparable to fully supervised baselines with respect to three different fruit species, namely

4
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Figure 2.1: Our weakly supervised counting network. The weak supervision comes in the form of a simple binary
presence classifier, that reguires less data and much simpler labelling 1o train than any fully supervised method.

apples, almonds and olives.

2.2 Related Work

The introduction of computer vision techniques in agriculture, often referred to as agrovision [1]. has
considerably grown in recent decades. In this contexl, yield estimation has gained parlicular attention
and the latest works have shown impressive results in different scenarios, such as apple orchards [3],
vineyards [3] and mango orchards [11, 4],

Although in the majority of the agrovision researches the problem of yield estimation is devised as a
Fruit detection task, it can be framed as a more generic object counting one and addressed either indirectly
by using object detectors or explicitly with architectures that learn to count. The latter usually sel up a
regression problem to direcily infer the number of object instances in the image or to estimate density
maps,

Many effective approaches for object counting have been proposed in other contexts, such as crowd
counting {12, 131 or biological cell counting [9, 14]. Thus, the following sections cover the SotA works
that Focus on the more general object counting problem, with particular attention to agrovision applica-
tions, and give an outline of our contributions.

Counting by detection

The earliest paradigm adopted to estimate the number of object instances in an image is probably count-
ing by detection. The idea behind it is straightforward: counting is performed by summing the object
instances found by a class-specific object detector. This strategy has been initially developed and widely
adopted in crowd counting applications, where a people detector [15] is used to count the number of peo-
ple in a scene. Detection is performed both monolithically (16, 17, 18] and with part-based approaches
(19, 20, 21]. The latter were introduced in an attenpt to address high density crowd scenes, where mono-
lithic approaches (i.e. that rely on full body detectors) fail due to the high number of occlusions.

In the context of agrovision, fruit detectors have been developed with a wide variety of strategies, from
classification by using low-level keypoint extractions [3, 22] to segmentation and detection [23, 5, 24]

The advent of Convolutional Neural Networks (CNNs) has considerably improved the robustness of
detectors, CNN-based detectors have been successfully used in the context of supervised fruit count-
ing for yield estimation [2]. The work presented in [4], uses Faster R-CNN [25] to detect fruits. The
detection module is integrated with a navigation system and a LiDAR component to associate fruits o
corresponding trees to perform yield estimation. Similarly, in [8] the authors use Faster R-CNN to detect
fruits in apple, almond and mango orchard data. [26] propose a multi-modal extension of Faster R-CNN
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to combine colour (RGB) and Near-Infrared (NIR) information to achieve fruit detection. The approach
introduced by [27] has two components: a fruit detection and ripeness estimation system inspired by [26]
and a tracking by detection system to compute the quantity of fruits.

The limitation of these approaches is the cost of training the detector and, possibly, the lack of robust-
ness o covariate shifis of the detector itself, These considerations have driven the researchers towards
approaches that explicitly learn to count object instances in an image.

Counting by regression

Counting by regression aims to directly map visual features extracted globally or locally from image
patches to the count of object instances., Hence, the model explicitly learns to count, which results in
more robust and precise estimations.

Similarly to counting by detection strategies, regression based approaches have been deeply studied
in crowd counting applications [13], achieving very promising results. In agrovision, [6] and [7] are
among the most significant works that design solutions to the vield estimation problem by following the
supervised regression paradigm. [6] proposes a modified version of Inception-ResNet CNNs to output
the fruit count. Furthermore, they show that the CNN can be trained by using synthetic images, easing
the labelling effort required. In [7] the authors devise a count architecture composed of three fundamental
parts. The first is responsible for detecting candidate fruit blobs using a fully convolutional network, The
second, trained as a liner regression problem, uses a CNN to count the number of fruits in each blob.

Counting by density estimation

Regressing on the global count provides an improved robustness with respect to occlusions and back-
ground clutter, but spatial information is inevitably discarded. Recently, different image descriptors that
take into account global or local spatial information have been proposed in the context of image retrieval
and classification [28, 29, 30, 31, 32, 33]. However, these descriptors are not specifically designed for ob-
ject counting applications that, on the other hand, could benefit from approaches able o learn featores that
are jointly spatial-aware and well-suited for the counting task. Thus, density map estimation approaches
have been proposed to incorporate the spatial correlation during the learning process. This approach is
introduced by [9]. By learning object density maps, the benefit obtained is twofold: they avoid learning
the more complex detection task while keeping spatial information. This approach has been extended by
[34, 35, 14] and further improved by more recent works based on CWNNs, such as [36, 37] and [38]. While
these approaches have been successfully applied in the context of crowd or biological cell counting, to
the best of our knowledge no works have been proposed for fruir counting applications.

Unsupervised and weakly supervised counting

Non-supervised approaches for fruit counting and yield estimation are an unexplored area. In the context
of crowd counting, the work proposed by [39] and [40] avoid supervised leaming by exploiting motion
dependencies across sequential frames in a video stream. In [39] the Kanade-Lucas-Tomasi (KLT) tracker
is used to track features, Afterwards, clustering is performed to estimate the number of people in the
scene. Similarly, in [40] low-level features are tracked and clustered with Bayesian clustering techniques.
However, although these strategies follow the unsupervised paradigm, they rely on the uniformity of
mection fields and work only with contiguons sequences of image frames. This assumption are often oo
restrictive in yield estimation applications.

A very recent and promising strategy has been proposed by [41] in the context of instance segmenta-
tion application. They devise a weakly supervised approach that exploits peak response maps to identify
class segments in the image. It is then straightforward to perform object counting by simply enumerating
the estimated instance segments. However, this approach is not specifically designed for object counting
tasks and, thus, as shown in the experimental section, it achieves lower performance when compared 1o
Ours.
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Contribution

To the best of our knowledge, in the literature there are currently no works that propose a weakly super-
vised approach for still image object counting tasks, All the previous approaches rely on bounding box
labels |4, 8, 271, object instance count labels [6, 7] or density maps [ 13] as supervision signals.

In this work, we give a new twist to the fruit counting problem by removing the strong assumption of
having labelled data samples to train the object count models. The only requirement is a simple image
tevel binary classifier that predicts whether the image contains instances of the fruit or not, ie. there is
no need to provide the number of objects in the image or bounding box labels or density maps during
training. To achieve this, we build an ohjective function that combines the classifier output at different
locations and scales of the image with a spatial consistency term. This forces the model to learn to count
without the need for task specific supervision signals.

An extensive set of experiments on different fruit varieties {olives, almonds and apples) shows how
the proposed weakly supervised approach is able to achieve a performance similar to its fully supervised
counterparts and 1o SotA approaches. Furthermore, two new datasets containing images of olive and
almond groves with ground truth information are released for comparisons and further researches.

2.3 Proposed Approach

This section describes the proposed weakly supervised framework for fruit counting. First, a fully su-
pervised architecture that learns to regress the total fruit count in an image by using task specilic labels
{i.e. the multiplicity of fruit instances) is introduced. The network, referred to as S-COUNT (supervised
counting) is trained in an end-to-end fashion and acts as one of the supervised baselines,

Afterwards, Section 2.3.2 describes how S-COUNT is extended to exploit the weakly supervised
paradigm. This network is referred to as W5-COUNT.

2.3.1 End-to-End Supervised Counting

The S-COUNT network is wained as a fully supervised regression model, It directly outputs a single
number that represent the total fruit count for a given image. Each training instance is composed by an
image-label pair (T, ), where T is an G 5 image and i € B represents the ground truth number of the
object instances in the image.

The feature extraction part of S-COUNT is ResMet101 [42] architecture without the final fully con-
nected layer (see Figure 2.3). The owput of the last 3 x 3 convolutional layer of ResMNetl01, which has
2048 feature maps, is fed into a 1 = 1 convolution with 8 filiers. The purpose of these filters is to learn
output response maps, which are then usd by the final fully connected layer to regress the instance count
{see Figure 2.2). We experimentally observed that its response maps have greater values in regions thit
maost likely contain fruit instances. Although S-COUNT is not a classification network, this is expected
since, in order w count the number of instances in I, the network needs 1o be able to somehow locate
them before counting. The choice to use eight filters and not a single one provides the network with the
capability to learn multiple modalities to represent the object and to improve the overall accuracy. How-
ever, as shown in [43], learning too many maps can lead to a performance drop due to overfitting, hence,
we do not ask the nerwork to learn more than eight of them.

Al the layers in the network, except for the output one, have RelLlJ activations and batch normal-
ization fayers to euse the optimization during training. The loss function that is optimized is a standard
Mean Squared Error (MSE) loss.

2.3.2 Weakly Supervised Counting

As stated in the previous section, the S-COUNT network relies on task-specific supervision labels y!*/
that encode the fruit instance multiplicity in each image. Ideally, we want to remove this labe] and have
a network that is able to learn from the images what and how to count. Stated like this the problem is ill-
posed, because the network should have at least a slight hint about what to learn. For this reason, a more
complex counting network is introduced. This network is a multi-branch counting CNN (MBC-CNN)
that operates on different image sub-windows at different levels. More precisely, it works on three scales,
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Figure 2.2: Response maps of the S-COUNT and WS-COUNT architectures. The first row depicts the input images,
while the second and the third show one of the eight output maps of the 1 x 1 convelutional layer of the S-COUNT and
WS-COUNT architecture, respectively, B can be observed that the networks assign higher value to image locations
with high probability of fruits.

the whole image, the image divided into quadrants, and the image divided into 16 parts (Figure 2.3). For
each level the network is applied 1o each tile and tries to regress the number of fruits in the tile. Since the
correct number of fruits in the image is not used as a supervisory signal, we impose the constraint that at
each scale the total count regressed on the comesponding tiles must be consistent with the total count of
other levels. As shown in [10], this is enough to force the network to learn to count something., However,
using only this approach, it is not possible to be sure that the network will learn 1o count fruits,

To overcome this, the weakly supervised framework is introduced. Consider a training set 7 =
{(T1 A0y (T o0y (T NN} where N is the total number of training samples and ¢! €
{0,1} indicates whether the image contains instances of the fruit or not. The information encoded by ¢t
is clearly “weaker” than the precise instance count %), but it is easier to collect and less prone to human
counting errors.

Since these labels cannot be used naively to train a counting network, we introduce an image level
binary classifier, which will be referred to as PAC (Presence-Absence Classifier), and use it to train the
actual counting network. The key intuition, in addition to the counting consistency, is lo force consistency
between the outpat of each counting branch and the prediction of the PAC. If the classifier predicts the
presence of object instances, the counter should cutput a number greater than zero. Conversely, when the
absence of froits is estimated, the count must be zero.

Similarly to [10], WS-COUNT uses consistency checks on counting at different levels 1o force the
network to leam a concept of objectness, However, in [10] there is no constraint on what to count, so the
network learns some vague concept of objectness. Instead, our approach exploils the binary classifier to
allow the counting network 10 learn the correct concept. While the supervision given by the PAC classifier
is weak and noisy, it is enough, together with the count consistency consteainis, W learn the counting task,

The rest of this section provides the details about the PAC and the MBC-CNN networks and describes
the objective functions used to train the overall WS-COUNT framework.
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Figure 2.3: The figure shows the core architectural components of our WS-COUNT network, MBC-CNN (on the
lefl) processes the input image at three different scales (1, 1/2 and 1/4) and owtputs the estimated fruit counts for
each image tile. To this end, the image tiles are fed into a Resnet-101 feature extractor (red blocks) that ends with
a1 » 1 convalutional layer (yellow block) with & response maps. These maeps are then Aattened and processed by
3 fully connected Tayers thot owiput the final count estimate. The feature extractor pard shares its paramelers across
each branch, while the fully connected layers are specific for each image scale. The count estimate of each branch is
summed with the other counts at the same scale and the results is Forced o be similar with those al the other scales
by wsing a Mean Squared Brror (MSE) loss. The weak supervision signal is provided by the PAC {green blocks on
the right), that processes the same image sub-blocks of the MBC-CHM network and provides a binary label encoding
whether there are froits in the image block or not, Coum consistency is achigved by comporing the PAC outputs with
the MBC-CNN count estimates with a Binary Cross Entropy (BCE) loss. To convert the contiruous values of the
MBC-CNMN into {0, 1} Tabels, we fed them ine a sigmoid functions.

Presence-Absence Classifier

The Presence-Absence Classifier architecture is similar to the 3-COUNT one presented in Section 2.3.1,
ie. it has a ResNet101-based Feature extractor followed by a 1 % 1 convolutional layer with eight response
map. Differently from S-COUNT, the response map layer output is not fed into a series of fully connected
layers. Instead, the PAC network uses the two-stage pooling layer proposed by [43], which is composed
of a class-wise pooling operation with a spatial pooling one. The former combines the eight maps from
the last 1 x 1 convolutional layer into g final one that summarizes their contribution. The latter is used
to average the spatial information into a single final value ¢, This value is then provided as input to
a sigmoid function to predict the presence or the absence class associated to the image TV, The PAC
network is trained with a standard binary cross-entropy (BCE) loss.

Multi-Branch Counting CNN

The MBC-CNN operates on sub-windows extracted from the image at three different scales: the first
one is the full image while the second and the third are obtained by dividing Z') into 4 and 16 non-
overlapping sub-windows, respectively. Each sub-window is processed by a CNMN-branch with the same
{ResNet10l—Response Map Layer—Fully Connected Layers} structure as S-COUNT and outputs a
single positive real value o) that represents the estimation of the count instances in that sub-window,
The feature extraction part is shared between the levels, while the fully connected predictor is different
for each level. By observing Figure 2.2 it is clear that, similarly to 5-COUNT, the response map layer of
MBC-CNN is able 1o localize fruit instances in the image. To allow the MBC-CNN to learn to count, as
introduced in the previous sections, we set up {wo objective terms: a classifier consistency Cp oo loss
and a spatial consistency £gp-o loss. The first is responsible for constraining the counts of each branch
to be coherent with the presence-absence prediction of the classifier {which is trained separately):
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where &4%4) and o'**-7} are the PAC prediction and the estimated count for the sub-window 7 at level k,
respectively, and g{z) = o{ax — 0.5) is a shifted and scaled (by o) sigmoid function that maps ol**}
o {0, 1}

The Lgp.c loss aims to impose coherency among the sum of sub-window counts of the three different

levels:
b 2 :

N o2 ]
Lspo= ZZ Z ZDD{:'.I:J& _ Z glidam) (2.2
=

i=l Ll =kt 1 ) 3

where i is the index associated with the current training image T'9), while k and [ iterate over the three
different scales. o!*3*) is the object instance estimate of the counting CNN for the sub-window & at level
§ of image T (similarly for of#™1)),

The 1wo losses are combined in the final objective function that is optimized during training;

Cype-cnw = Lpac.c + 13- Lsp.c 2.3)

The main hyperparameters are o and 3 parameters and can be found through cross validation. Since the
multi-branch networks produce three estimates (one per scale level) that are slightly different, it is possible
to choose the final output value as a specific level count or as the average of the three predictions. By
cross-validating this aspect, we found that the average of predictions gives the best performance.

2.4 Experiments

2.4.1 Datasets

The proposed WS-COUNT framework is evaluated with respect to three different fruit species: apples,
almonds and olives {see Figure 2.2). For apples and almonds we use the datasets provided by [8]. We
also gathered and labelled a brand new almond dataset to evaluate the pecformance under different con-
ditions and scenarios. Furthermore, since there are currently no olive datasets available in the research
community, we also collected and manually labelled a set of images of olive trees. Both the almond and
the olive datasets are made available to the community on the accompanying web page.

The apple and the almond datasets from [8] are composed of 1115 RGB images with a resolution of
308 » 202 pixels and 555 images with 300 » 300 pixels, respectively. The images in both datasets are
provided with manually annotated bounding boxes around the fruits. The count label for each image are
directly derived from the bounding box lists.

The novel almond dataset {AlmondISAR) has been collected by fiying a DJI Phantom 4 drone over
a cultivation of almond trees. First, 17 high resolution (3472 x 3075 pixels) images depicting the full
almond tree canopy are extracted. Afterwards, these images have been cropped to generate 1138 images
at 300 = 300 pixel of resolution. To build the olive dataset (OlivesISAR), 31 high resolution images with
5456 x 3632 pixels are coliected by using a high quality camera. The images capture the full olive tree
shape. Three of them are kept apart to run the entire tree shape (see Section 2.4.4), while the remaining
28 were used to train the count models. Similarly to the almond dataset, the latter ones are processed by
randomly picking smaller tiles of 606 x 403 pixels to obtain a dataset of 1402 images. The bounding box
labelling was performed by using [44]. It is important to mention that the bounding box information is
only used to train the approach described in [8] (see Section 2.4.2) for comparison, while our approach
needs only the fruit instance counts in the image. All the train-test splits are reported in Tables 2.2,

2.4.2 Baselines

To prove the effectiveness of our approach, we compare it against six different baselines. As stated before,
1o the best of our knowledge all the SotA approaches for fruit counting are fully supervised,

As the fully SotA supervised baselines we use the approaches proposed by {8] and [6]. The former
is trained on bounding-box instance labels and uses the Faster-RCNN object detector to count the fruit
instances in an image. Conversely, the latter takes advantage from a modified Inception-ResNet CNN o
learn a model that regresses directly the fruit counts. In the following, these approaches are referred 1o as
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(b} Apples (e} Olives

Figure 2.4: Sample images of the thiree fruit species (Almonds (2.4(2)), Apples (2.4(b)) and Olives (2.4(c))) used in
the experiments.

RCNNCount and DeepCount, respectively. Furthermore, WS-COUNT is compared against the weakly-
supervised strategy proposed by [41] (which will be referred to as PRM]), that exploits peek response
maps Lo perform instance-level segmentation. We simply count the detected peaks (o estimate the lolal
number of {tuits in the image.

In addition to this, we consider also two supervised networks trained in an end-to-end fashion by
using the instance counts as supervision signal. The first one is the 5-COUNT architecture presented in
Section 2.3.1.

Since WS-COUNT exploits a mulii-branch struciure, we decided to compare it also against a multi-
branch version of S-COUNT (which we named MBS-COUNT) to provide a fair comparison. Each branch
of MBS-COUNT, similarly to the MBC-CNN architecture, processes one of the sub-windows and outputs
a count estimate. We train it by optimizing the following loss:

Larps-coont = Ly p-yise + Lsp-o (2.4)

where

2

N 2%k
Larp-pmse = Z Z Z A T (2.5
=0
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is the loss that enforces the network 1o keep the sum of the sub-window count estimates close 1o the
ground truth count label, while Cgp.o is the spatial-consisiency loss defined in (2.2). 1t worth noting
that, unlike the objective defined for WS-COUNT, in this case we rely on the supervision labels ¥,

Finally, since PAC is used as a source of supervision, we asked ourselves whether simply counting the
binary prediction of the presence-absence classifier (PAC) could provide good estimates. For this reason,
the binary classifier is applied at the finer scale (16 tiles} and, for each tile, the sum of the fruit detections
(0 — 1 signals) is counted. This last baseline helps us to understand whether the WS-COUNT network is
able to perform better than the supervisory PAC network,

2.4.3 Implementation Details

The implementation of the 5-COUNT, MBS-COUNT, PAC and WS-COUNT architectures is based on
the Pytorch framework. For each architecture, one model for each fruit dataset is trained. ResNet101 is
pretrained on ImageNet [45] and fine-tuned with a smaller learning rate (i.e. 107°) with respect to the 1op
layers {see Table 2.1 for furither implementation details).

For the implementation of RCNN-COUNT [8], the Tensorflow implementation of the Faster-RCNN
object detector architecture is used. To provide a comparison independent from the feature extraction
module, we decide to use the same backbone as in our networks (e, ResMNetl01), instead of VGGG
[#6]. The object detection network is initialized on the COCO object detection dataset [47] and then
fine-tuned on the fruit sets after performing a nel surgery process to reduce the number of classes from 80
{i.e. the COCO number of categories) o 1. Since the authors do not provide the code for DeepFruit, we
follow the indications on the paper [6] to implement it. Conversely, we used the code provided by [41] to
train their PRM network in our scenarios. We only replaced the ResNet30 feature extractor in their code
with the 101 version (the same used in our network) to achieve a fair comparison.

All the aforementioned architectures are optimized by using a Nvidia Tesla K-40 GPU with 12 GB of
VRAM. All the newlorks are optimized with SGD, except for DeepCount that is trained with the Adam
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Table 2.1: Baich sizes, learning rates, epochs, training and test times of all the networks compared in the experi-
ments. The training times for DeepCount and PRM are considerably lower than WS-COUNT, MBS-COLUNT and
S-COUNT sinee our networks need to process the images af three different scales.

optimizer as suggested by the authors in [6]. The code and the data are available at the accompanying
web page .

2.4.4 Results and Discussion

To evaluate the performance of both the baseline methods and our approach, the count estimates are com-
pared with the ground truth value by using the RMSE metric. In order to perform statistical verification
of the results, we train 20 models by using different weight initialization seeds for each network. The
RMSE of each model on the test set are then used to compute the means and the standard deviations. We
start our discussion by commenting the RMSE obtained by each model over the whole test sets for each
fruit dataset. The results are shown in the right-most column of Table 2.2,

It can be observed that the best performance are achieved by [8]. This is 1o be expected, since their
maodel is specifically trained with the most informative labels (bounding boxes on instances), which are
more robust o self-ocelusions and background clutter. The S-COUNT and MBS-COUNT networks give
higher, but still comparable, errors with respect to (8], showing that end to end counting on total number
of instances is effective. The most important result is that WS-COUNT, despite being trained in a weakly
supervised manner, achieves performances that are close to our supervised baselines (S-COUNT and
MBS-COUNT) and better than DeepCount [6]. It is also imporiant 1o observe that the errors obtained by
the MB-PAC-Only baseline are considerably higher than WS-COUNT, which proves that the combination
of the classifier consistency and the spatial consistency losses gives the network a better capability to
count the fruit instances. Furthermore, WS-COUNT performs significantly better than PRM [41], which
proves that, despite both of them follow the weakly supervised paradigm, our approach is better suited
for fruit counting.

To further investigate the capability of our approach, we run experiments to evaluate the performance
depending on the number of fruits in the images {see Table 2.2).

The first aspect that can be observed is that, in general, the performance of all the approaches dete-
riorates as the number of fruits grows. This is mainly motivated by the increasing difficulty of handling
ohject self-occlusions {i.e. bunches of fruiis). Nevertheless, the RMSEs of WS-COUNT are comparable

I hitps:ffisar. unipg. it/
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OlivesISAR
GT #fruits 0 1-5 6-il 18+ Al
(#Train / #Test) | (6533/8) | (374/64) | (176/25) | (BN |{12987104)
S-COUNT 0.05:0.04] 1.51:0.11{2.39:0.22|4.45:0.36|2.03..0.07
MBS-COUNT [0.51=035]1.11:0.27(2.58:0.384.35:1.05] 1.91:0.21
MB-PAC-Only 10.04:0.02)1.56.092|3.00:0.78|7.50: 1.58 | 2.73.0.41

WS-COUNT  |0.05:0.020 12300014 | 2.90=001216.69=0.33 1 2,44 .:.0.06
RCNNCount{8] | (L0200 1152007 2.29:0.1312.42:0.81 | 1.57:0. 18
DeepCount{6] |0.7640.34|2.54:0.34|4.47:038]9.1:1.06 [3.81.0.22

PEM[41] 6.82:558|5.71+3.2904.25:0.62|5.41 292595208
Almonds {8]
GT #ifruits 0 1-5 6-10 11-15 Al

(#Train / #Test}| (399} | (186/36) | (149/23) | (93/20) | (4G7/38)
S5-COUNT 302:04 (2622019293002 [4.93.0.23|3.40.0.08
MEBS-COUNT |3.83:0.94|2.48:0.31|2.12:0.464.85:0.44 |3.24.0.19
MEB-PAC-Only |2.32:1.67]1.83:1.67{3.26:0.616.16:1.35|3.6520.63
WS-COUNT | 1.5920.3 §1.53:0.2413.63:0.17 (6,07 027 | 3.6120.12
RCNNCount[8]| 2.08:0.291 1.36.0.1 (1480017 2.8620.44 1 1.90:0.13
DeepCountft] |3.1420.66[3.020.51 [3.21.0.34|6.88.0.5714.2920.17

PRM[41] 0.69:0.2312.2:034 1582058 |9.86.0.54{5.75:0.41
Apples [8]
GT #fruits 0 1-3 a-10 1i-15 All

(#Teain / #Test) ] (3Q/8) | (332759 | (351400 | (654 |(1034/111)
S-COUNT 1.O98:021]1.56:0.08|2.17:0.1 14.47:0.5 |2.00:0.06
MBS-COUNT 2210541 1.37:0017|2.02:0.25]4.42:0.66|1.88:0.12
MB-PAC-Only | 1.23.3.15}1.77:2.35|2.44: 1.18]5.2621.5 [2.22.0.89
WS-COUNT  |0.90:0.22{1.76:0.15[2.55:0018{4.12:0.3312.03:0.06
RCNNCount{8]| 0Ll £0.23| 12900041 1.24:02 1070207 [1.22:0.12
DeepCount{f] [0.59:046| 1L.78:0.1812.78:0.2714.49.0.5612.3:0.15

PRM[41] O 1400019 2.1920.0915.38:0.18[9.35:0.1914.0220.11
AlmondsISAR
GT #fruits 0 [-5 6-10 11+ All

(#Train / #Test)| (328/12) | (420/72) | (93/14) (16713 | (F057/99%
S5-COUNT 0.3040.11] 1L4620.07]2.920.18 {2.91:0.83 | L.690.06
MES-COUNT |0.83:0.58] 1.55:0.21|2.9500.72)2.21: 145 1.8:0.24

MB-PAC-Only | 131072} 1.69:0.24]3.73.0.68 14,42 L83 [2.15:0.19
WS-COUNT | L47:0.28) 1.39.0.11{3.22.0.25|3.46.0.36| 1.5120.03
RCNNCouni[8]|0.30:0.07] 1.16:0.15]2.17:04 |1.6=0.8 (133202

DeepCount{f] |1.56:0.43 1 2.00.0.2715. 15057 7.84.1.42(2,82.0.12
PRM[41] 3392391257058 [4.33.1.27|7.25. 1.48(3,22.0.47

Tabde 2.2: The table reports the mean and the standard deviation of the RMSE for all the test sets conditionad hy the
number of the (ruits in the images. The second column gives resulls for no olives in the image, while the third, the
fourth and the filth give the results for low, medium and high number of fruits per image. The last column provides
the resules averaged on the whole lest set,
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2, Weakly Supervised Fruit Counting using Spatial Consistency

Metwork B-281 [»- 204 [-282

GT 1380 184.0 208.0
S-COUNT 1324779 163.35:4£15.52 1721240195
MBS-COUNT 1545228535 194 243860 2351100654
MEBE-PAC-Only 1674846745 2583947827 98 4314056
WE-COUNT 16439401965 22L6THITE 1089 78414.12
RCHMNCount[8] | 140.226.01 163.446.41 140.8231.02
DeepCount(6) (06324348 105.6459.78 32981108
PEM[41] T138E19.82 413.35:E214.64 5772341676

Table 2.3: Table shawing the performance on entire olive plant images.

to those of the supervised architecture and there are even cases where it outperforms the supervised base-
lines, i.e., when the number of fruits is lower than 6 units per image. The emors slightly increase with
respect to the baselines when the number of fruits is greater than G units. This is to be expected, since the
weakly supervised approach has no supervision signals (7.e. bounding boxes or total counts) that give it
clues about the exact locations and number of instances. Hence, it is more challenging for WS-COUNT
to leam to distinguish self-occluded objects.

Finally, we run tests on the full resolution image to compare the performance when counting fruits
on complete hi-res image shots. As explained in Section 2.4.1, three images, depicting considerable
portions of olive tree canopy, are kept aside. The results obtained on images D-281 and [)-294 (see Table
2.3) confirm that WS-COUNT gives count estimates that are very close to the supervised baselines and,
more importantly, to ground-truth. Conversely, the image D-282 seams to be more challenging since the
associated errors are higher, not only for WS-COUNT, but also for the other supervised baselines (e.g.
RCNN-Count, whose estimate s more than 50 units lower than the ground-truth one). We attribute this
performance decrease to the adverse illumination conditions {light from behind the tree). Making the
approach robust to such a problem will be the object of future work,

2.5 Conclusion

In this work, we proposed a novel weakly-supervised framework for fruit counting in agricultural appli-
cations. The WS-COUNT strategy is able to learn to count without requiring task-specific supervision
labels, such as manually labelled abject bounding boxes or total instance count. Instead, it exploits a
simple binary presence absence classifier (PAC), trained with only image level labels, and a spatial con-
sistency loss that imposes coherency among counting branches at different scale levels, By removing
the necessity for laborious data collection processes, our approach takes an important step towards the
complete automation of yield estimation systems. The experiments run on three different fruit species
clearly show that our approach guarantees performances that are comparable to those of fully supervised
baselines.

Although the results obtained are very promising, there are still important aspects that will be ad-
dressed in future works, such as making the algorithm more robust to self-occlusion happening when
there are dense groups of fraits, or improving the accuracy on adverse illumination conditions. In acdi-
tion, integrating this approach on a robotic platform requires methods to deal with multiple image shots
of the same trees that naturally occur when collecting a video of an orchard and which could bias the
whole orchard vield estimate.



Chapter 3

Experimental Prediction Intervals for
Monitoring Wind Turbines

3.1 Introduction

In the last decade, the effective modelliing of the power output of wind turbines has gained significant
attention from the research community [48]. There is a wide variety of applications that benefit from
wind turbine power output estimation, ¢.g., performance control and monitoring, early fault diagnosis,
contrel and aerodynamic optimization assessment. One of the most used approaches for modelling the
power produced by a wind turbine is the power curve, i.e. the relationship between the wind speed
and the power output {49, 50]. Many works explore this technique and improve it by proposing different
miodelling strategies and considering the severe dependency between the power curve and the wind terbine
site [51].

However, this task still offers a considerable amount of challenges. This is primarily related to the
non-stationary conditions under which wind terbines operate and to the multivariate dependency between
the power output and the ambient conditions and operating parameters, To address the aforementioned
issues, data-driven approaches [52, 53, 54] considering both operational and non-operational variables of
the furbine have been found particularly suited. In such approaches, the prediction models are derived
directly from experimental data by applying systen identification techniques [35, 56]. Data-based ap-
proaches are clearly preferable in case a mathematical mode! of the system is not available or when the
gystem input-output relations are too complex and uncertain,

Another important aspect that could be exploited to improve the power output estimation performance
is the correlation between wind turbines of the same wind fammn, as done in [57]). The power outpot of a
wind turbine is predicted using the nearby ones as wind probes (ie.. generalizing somehow the concept
of rotor-equivalent wind speed [58]).

Inspired by the previous considerations, in this work a novel data-driven strategy is proposed to predict
the power output of a wind turbine. In particular, we take into account two significant aspects: the
operational parameters {e.g., blade pitch, rotor and generator rotational speed), that are neglected in many
previous works, and the wind field measurements provided by the other wind turbines in the wind farm.
Based on these parameters, we build an ensemble of models via pairs bootstrap {39], as done for example
in [60, 61]. This strategy, not only provides good prediction performance but also allows estimating a
reliable prediction interval, specific of each prediction output [62, 63]. As a refinement of this approach,
we build an ensemble of combined models. Each model in the combination is fitted on data relative to a
separate operative condition of the turbine, as done for example in [64, 65]. The combination is performed
via an experimental membership function derived from data.

The proposed approaches have been designed, validated and compared using the experimental data
collected in two years in a five ZMW turbines ltalian wind farm.
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3.2 Proposed Approach

The aim of this study is to estimate the active wind power based on both the operational and non-
operational variables of a turbine in a wind farm. In the following, this setting is referred to as Standalone.
In addition, the effect of also using the non-operational variables from the other four turbines in the wind
farm is investigated. Non-operational variables are those collected by environmental and mateorological
sensors (e.g., anemometers and thermometers). Thus, these can be considered as distributed sensors for
the wind turbine under investigation. In the following, this setting is referred to as Distribured.

To predict wind power, we explore two approaches. The first consists in fitting a single polynomial
model on all the N data points %, ¢ = 1,..., N at disposal. In the following, this approach is referred
to as Single. The second consists in combining meltiple polynomial models, each one fitted on data
points collected under different operative conditions of the wind turbine. In the following, this approach
is referred to as Combined.

3.2.1 Ensemble Approach and Prediction Intervals

For both the settings and both the approaches described above, we train ensembles of polynomial models.
The ensembles are obtained using the pairs bootstrap algorithm [59]. In particular, we build B = 1000
madels, each one on a subset of data poinis, obtained by uniformly sampling with replacement from the
training set. The cardinality of the sampled subsets is 1/100 of that of the training set. At test time, the
prediction of the ensemble is given by the mean of the predictions of the B models, i.e.,

. 1,
ilxi) = 5 ;I}b{xi} 3.1)

where jip(x;) is the prediction of the b-th model in the ensemble.

In addition, the predictions of the models in the ensembles are used to obtain two prediction intervals
with confidence score ¢ = .99, The first is calculated under the assumplion that the predictions of the
meodels in each point are normaily-distributed, 27, The second is obtained disregarding this assumption
and directly using the quantile method on the experimental predictions, P,

Both the prediction intervals are obtained for each test point x; and, therefore, their width varies from
point to point. The prediction intervals with confidence score o are defined as

PL{x;) = [L%(x:), U™ (x)] (3.2)

where L™(x;) and UJ*(x;} are the lower bound and upper bound respectively.
For the P1,, prediction interval, the lower bound L=({x;) and upper bound U728 (x;) are defined as

Li(xg) = g%} — 2z /ot (%) (3.3)
U (ki) = d{x:} + 25 Vo (xi) (3.4)

where 212 is the critical valve of the normal distribution and o*(x;) is the variance of the predictions
(X
For the P, prediction interval, the lower bound L (x;) and upper bound U2 (x;) are defined as

L2(x¢) = qu—oy{i(x) 1L, (3.5)

Ug(%:) = qa{ (%) o (3.6)

where g, and gy ) are respectively the ce-th and (1 —a}-th quantile of the predictions i (x;). Note that,
while L2 and U2 are symmetrical by construction, LS and I7® are not, unless the actual distribution of
the predictions §is(%; ) is symmetrical (as e.g., the normal distribution).
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3.2.2 Single Model

The building block of all the ensemble approaches proposed in this work is a polynomial model. We
obtain this by including the quadratic and cubic terms for all the variables. The model is fired on the
experimental iraining data points via the Least Angle Regression (LARS) algorithm {66} implementing
the least absolute shrinkage and selection operator (LASSO), i, the {1 -norm regularized Linear Regres-
sion. The LARS is an efficient iterative algorithm to build a linear model by selecting its independent
variables from a collection on A covarates 27, § = 1,..., M. The estimate § of the dependent variable
y is built in successive steps, including in the model one covariate at the time, so that the added covariate
is the mosi correlated with . High correlation with y corresponds to a small angle between the covariate
and the residual of the model built so far. The algorithm stops when all the covariates are included in the
maodel. With the LASSO modification, when the coefficient 37 associated with the covariate =7 becomes
zero, the covariate is removed from the model. This way, the final subset of remaining covariates can be
regarded as the most important independent variables.

In the [;-norm regularized Linear Regression, the coefficients of the model, 57, are obtained by mini-
mizing the total squared ervor subject to a bound A on the {y-nonm of the coetficients. In other words, the
minimized cost function is

N M
1 @
[ E R T E J
i=1 i=1
where the estimation 4; 18 given by
il

G =yl (3.8)
i=I

The regularization coefficient A is a hyperparameter of the regression model. The higher the value of
A, the more severe the covariate selection, To find the best value of A, we run a 5-fold cross-validation on
the training data.

3.2.3 Combined Model

To build the combined models, we first perform clustering on the training data. In particular, we perform
Agglomerative Hierarchical Clustering (AHC) [67] to cluster data based on their similarity, in order o
reftect the operative conditions under which they have been collected. The AHC algorithm starts by
creating a cluster for each data point and successively merges pairs of clusters based on their distance,
For this study, the merging strategy used is the Ward variance minimization algorithm [68]. This is based
on between-cluster distance d{w, v;) computed as follows. Given cluster u consisting of merged clusters
pand g, and any other cluster v, their distance is

du, v} =

f {3.9)

R 5. s
VIl g e 1 g e 14 g
where | - | denotes cardinality and T = |p| + |g| + [vi|. The merging process (also called linkage) stops
when all the clusters are merged in a single cluster. The resuli is a dendrogram representing the entire
data set. Cutting the dendrogram at level & results in clustering the data in K clusters.

In Table 3.1, the results of a comparative study carried out 1o select the best number of clusters
are reported. In particular, we considered the mean sithouetie score [69], which takes into account the
intra-cluster similarity and inter-cluster dissimilarity of the data points. Based on this study, we decide
to cluster the data into two clusters. This clustering also reflects the physics relation between the wind
speed and the active power produced by the turbine: for small values of the wind speed, the relation is
approximately cubic, while for higher values is approximately quadratic {see Fig. 3.1).

Based on data from each separate cluster, we fit two polynomial models, similar to the single model
described in 3.2.2. Using experimental data. we calculate a fuzzy membership function, -, based on the
wind speed, reported in Fig. 3.2, For a certain valve of the wind speed, the function represents the fraction
of data poims belonging to each cluster. We then combine the models as

M, = My, + (1 —7) M, (3.10)
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Figure 3.1: Silhouette plot and clustered power curve of one of the turbines considered in this study, The
red dashed line indicates the mean sithouette score obtaiped for this wrbine.
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Figure 3.2: Clustered power curve of one of the turbines considered in this study and relative fuzzy
function (rescaled for visualization).

3.3 Experiments and Results

For this study, we used the experimental data from the SCADA system of five turbines in a wind farm
in Italy. The data have been collected from 1 January 2017 to 31 December 2018, Data collected in
2017 have been used for training the models, while those collected in 2018 for testing. As usual in wind
energy technology, the sampling time of the SCADA system is 10 minutes,

In Fig. 3.3 is reported the layout of the test case wind farm. The wind turbines are installed on smooth
terrain at an approximate inter-turbine distance between nearest neighbours of 7 rotor diameters, being
the rotor diameter 92m, The rated power of the wind turbines is 2MW of rated power, the cut-in wind
speed is 3.5ms, the cut-out is 25mys, and the nominal wind speed is 14.5m/s.

The operational variables of the turbine under investigation used to fit the models are:

« Macelle position [*]
* Rotor speed [rpm]
+ Gearbox speed [rpm)

Reference blade pitch angle [°]

+ Temperature of the oil and temperatures collected inside the nacelle and at meaningful mechani-

cal components {motors, main rotor bearing, gearbox bearings, generator bearings, cormverter) and
electronic components (CPU) [*C]

The non-operational variables are:
« Average windspeed from two anemometers installed on the turbine, [m/s]

+ Minimum and maximem wind speed registered in the SCADA sampling time [m/5]
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WTGO01 | WTGO02 | WTGO3 | WTG04 | WTGOS
K=2 0.47 0.47 0.44 0.45 0.48
K=3 0.45 0.46 0.42 0.44 0.49
K=4 0.39 0.40 0.39 0.39 0.42
K=5 0.40 0.39 0.41 0.38 0.40
K =6 0.41 0.38 0.43 0.39 0.41
K=7 0.41 0.36 0.43 0.39 0.42
K =28 0.41 0.36 0.41 0.36 0.41
K=9 0.42 0.36 0.42 0.36 0.38
K =10 0.37 0.36 0.39 0.36 0.35

Table 3.1: Mean Silhouette score for Agglomerative Clustering with Ward linkage algorithm

« Absolute wind direction from the main anemometer [°]
+ Turbulence intensity [%]
» Temperature outside the nacelle, and at the base of the tower [°C]

In the Standalone setting, we use the operational and non-operational variables of the twrbine under
investigation only, while in the Distributed setting we also include the non-operational variables of the
other turbines in the wind farm. These variables are normalized to contrast the effects of their different
orders of magnitude,

The performance of the proposed approaches is compared in terms of root mean square error (RMSE),
mean prediction interval width (MIW), and RMSE of the prediction intervals. This latter is defined as
the square root of the mean sguared distance of mispredicted points from the prediction interval (L&, the
distance from the prediction interval of the points that are not contained in it)

331 Resulis

The performance of the Single and Combined approaches are reported in Table 3.3 and Table 3.4 re-
spectively. The results show that in the majority of cases the Combined strategy outperforms the Single
strategy, giving on average 21.35% smaller RMSE, 56.03% smaller MIW,,, 58.34% smaller MIW .. The
smaller MIW for the two prediction intervals makes the prediction intervals RMSE increase. These results
are not verified only for turbine WTGOS, This is due to very bad prediction values in two test points that
severely affect the RMSE. The same performance trend can be observed also from Fig. 3.4 and Fig. 3.5,
Fig. 3.4 depicts the power curve estimated by vsing the different approaches. Fig. 3.5 depicts the esti-
mated active power and prediction intervals obtained by using the different approaches on one day of test
data, It is observed that the Combined strategy gives the best prediction results.

Comparing the Standalone and Distributed settings, it emerges that when also the non-operational
variables from the other turbines in the wind farm are used, the RMSE of the Single sirategy increases
by 3.5% on average, while that of the Combined strategy decreases by 4.6% on average. The MIW of
the two prediction intervals I, and FPI, increase for both the strategies. For the Single strategy, the
MIW,, increases by 12.75% and the MIW,, by 14.41% on average; for the Combined strategy, the MIW,
increases by 22.08% and the MIW, by 25.21% on average, for all the wrbine but WTGOS. The increased
MIW causes smaller prediction intervals EMSE for both the strategies.

From the resulis discussed above, it emerges that the performance relative o the P, are very similar
to those of the PI,.. From Fig. 3.5 it can also be observed that the two intervals have a very similar shape.
This suggests that the assumption that the predictions of the ensemble are normally-distributed holds for
this problem and the proposed ensemble approaches. Indeed, in many test points, the distribution of their
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Figure 3.3: Layout of the wind farm considered in this study.

Distributed
Single | Combined

Standalone
Single | Combined

WTGO1

32.93%

56.75%

30.27%

50.62%

WTGO02

45.56%

50.68%

42.49%

43.78%

WTG03

36.27%

61.48%

40.85%

42.88%

WTG04

31.44%

68.56%

40.01%

38.67%

WTGOS

21.85%

38.15%

27.85%

23.93%

Table 3.2: Percentage of test points where the predictions of the ensemble models are normally-
distributed.

predictions passes the D" Agostino and Pearsons normality test [T0], as observed from Table 3.2, The table
reports the percentage of test points in which the predictions of the ensemble are normally-distributed,

In summary, the ensemble of Combined Distributed models is the approach that gives the best per-
formance, especially in terms of RMSE and MIW of both the PI, and Pl.. Further, modelling the
distribution of the ensemble predictions as normal is a good approximation of the real experimental dis-
tribution, as evident from the similarity between the P, and the PI,.

3.4 Conclusions

In this work, it has been proposed a data-based modelling approach to monitor the power production
of the turbines in a wind farm. Two ensembles of [y -regularized polynomial LARS models have been
derived via pairs bootstrap and used to estimate the prediction interval of the active power produced by
wind turbines based on data from the turbine alone, and on additional wind-field information provided
by the nearby turbines in the wind farm. The first ensemble model is fitted on the data from the entire
training set. The second is a combination of two polynomial LARS models, each one fitted on a different
subset of data which have been determined via clustering data analysis. The combination of the two
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Figure 3.4: Estimated and predicted power curve for one of the wind turbines considered in this study
using the four variants of the ensamble models. 3.4(a) is for the ensamble of single standalone models.
3.4(b) is for the ensamble of single distributed models. 3.4(c) is for the ensambie of multiple standalone
models. 3.4(d) is for the ensamble of multiple distributed models.

models is based on an experimentally calculated fuzzy membership function. For the presented ensemble
models, relinble prediction intervals (oo = 0.599) are estimated both following the assumption that the
predictions of the ensemble are normally distributed, and by using the quaniile method 10 avoid making
any assumption on the distribution.

Extensive validation and comparison of the proposed strategies have been carried out on SCADA data
from a wind farm in Italy. The comparison of the two approaches to mode! the prediction interval provides
comparable performance on test data, both in terms of mean width and RMSE of the intervals. Indeed,
it was found that the Gaussian distribution assumption is verified most of the time in the validation data.
Overall, the best estimation performance is achieved by the ensemble of fuzzy combined models on data
from the entire wind farm (i.e., the Combined Distributed approach). In particular, the RM3E is roughly
20% smaller, and the prediction intervals are nearly 60% sharper.
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Figure 3.5: Prediction of the active power in a day for one of the wind turbines considered in this study
using the four variants of the ensamble models and relative prediction intervals, 3.5{(a) is for the ensamble
of single standalone models. 3.5(b) is for the ensamble of single distributed models. 3.5(c}) is for the
ensamble of multiple standalone models. 3.5(d) is for the ensamble of multiple distributed models.

Standalone Distributed

RMSE H}ﬁ’ﬂ RMSE, | MIW, | RMSE. | RMSE | MIW, | RMSE, | MIW, | RMSE,
WTGH | 5057 3284 .87 fdt.56 14,35 5286 13948 1450 14966 1422
WTGH2 | 4593 13522 14.22 f284 13897 5376 14385 [5.36 151.61 14.87
WTGHS | 6715 14450 2423 15401 2400 7560 132010 2830 POl Es 3024
WTGHM | 52,12 12531 18.54 13253 1780 5443 13450 i7.18 143,06 1684
WTG0S | 6303 17195 1980 17403 1943 65.17  187.51 17.98 194,31 15.38

Table 3.3: Estimation performance of the ensemble of Single models.

Standalone Distributed
| RMSE | MIW, | FMSE,. [ MIW, | RMSE, | RMSE | MIW, | RMSE, | MIW, | RMSE,
WTGHL | 4191 5335 227 55.05 21,73 angt 7356 1894 74.72 18.65%
WTGH2 | 3423 5t i7.30 5L45 17.40 3552 6615 14,68 6811 14.88
WTGO3 | 67.99 5515 4903 54720 3019 adda TLW 40.93 T3.52 41.58
WG4 | 3067 4456 22497 4479 23 827 6047 13.39 T1.13 [5.68
WTGOS | 8854 25055 2811 31LE7T 27960 TROE 12603 0 2377 F19.16 2261

Table 3.4: Estimation performance of the ensemble of Combined models.
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Decreto n. 117/2019

Il Direttore

VISTO il Regolamento concernente il conferimento di borse di studio per la ricerca e la
formazione avanzata, emanato con DR. N, 1527 del 05/07/2005;

VISTO |l chiarimento interpretative sull'art.18 ¢ 5 L. 240/210 espresso
dall'Amministrazione Centrale di questo Ateneo con Circolare Prot. 201470017480
del 10/06/2014;

VISTO il D.L. n. 5/2012, art. 49, comma 1, lettera h), p.5;

VISTO |l Decreto del Direttore del Dipartimento di Ingegneria n. 107/2019 del 28/10/19
che autorizza la spesa e |'emissione del bando per 'attribuzione di una borsa di
studic per attivitad di ricerca post laurea dal titolo “Analisi LCA di filiere olivicole
e vitivinicole — Reimpiego energetico di residui e sottoprodotti® per lo
svolgimento di attivita presso il Dipartimento di Ingegneria;

VISTO l'avviso di procedura comparativa D.D. n. 108/2019 pubblicato in data

31/10/2019;

ESAMINATI | verbali della riunione della Commissione giudicatrice redati in data
21/11/2019;

VERIFICATA la regolarita della procedura,

DECRETA

Art. 1 - Sono approvati gli atti della procedura di valutazione comparativa D.D. n.
108/20189, per il conferimento di una borsa di studio, per 'espletamento di attivith presso il
Dipartimento di Ingegneria, della durata e per l'importo ivi indicati;

Art. 2 - E" approvata |a seguente graduatoria di idoneitd della procedura di valutazione
comparativa di cui allart. 1 del presente decreto:

1~ - LIBERTI FEDERICA (79/100)
Art. 3 - E’ dichiarata assegnataria della selezione di cui all'art. 1 del presente decreto la
Dott. Ssa LIBERTI FEDERICA & cui si conferisce la borsa di studio oggetto della sopra
richlamata procedura comparativa.
1l presente decreto sara portato a ratifica del prossimo Consiglio di Dipartimento.

Perugia, 25/11/2019

Il Direttore
F.to Ermanno Cardelli
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D.D. n. 120/2019

Il Direttore del Dipartimento di Ingegneria

Oggetto: VISTA |a Delibera del Consiglio del Dipartimento di Ingegneria nella seduta

Procedura di selezione del 20/11/2019 che autorizza la spesa e |'emissione del Bando per
comparativa per titoli I'attribuzione di una Borsa di Studio per attivita di ricerca Post Laurea
fa;z::':u::;l s dal titolo “Produzione ed impiego di biocarburanti e
Horsa di Studlo par biocombustibili (incluso bio-idrogeno e biometano) in sistemi
attivit di ricerca Post- energetici avanzati e turbine a gas" per lo svolgimento di attivita
Laurea — Resp. Prof. presso il Dipartimento di Ingegneria;
il VISTA la comunicazione del prof. Francesco Fantozzi, concernente la
commisslone giudicatrice del concorso per I'attribuzione di detta Borsa
dl Studio;

VISTO |'avviso di procedura comparativa D.D. n. 118/2019 del 28/11/2019
pubblicato in data 28/11/2019

DECRETA

di nominare la commissione giudicatrice delle procedure per I'attribuzione di
quanto sopra richiamato, come di sequito indicato:

Prof. Francesco Fantozzi P.A. Presidente
Prof. Carlo Nazareno Grimaldi P.O, Membro
Prof. ssa Cinzia Buratti P.A. Membro
Prof. ssa Linda Barelli P.A, Supplente
Ing. Ottaviano Panfilo Andrea Ricercatore Supplente

Il presente decreto sara portato a ratifica del prossimo Consiglio di
Dipartimento.

Perugia, 02/12/2019

Il Direttore
F.to Ermanno Cardelli
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Universita degli Studi di Perugia
Dipartimento di Ingegneria

D.D. n. 125/2019

Il Direttore del Dipartimento di Ingegneria

VISTA la Delibera del Consiglio del Dipartimento di Ingegneria nella seduta
del 20/11/2019 che autorizza la spesa e |'emissione del Bando per
I'attribuzione di un incarico di collaborazione finalizzato al supporto alla
ricerca dal titolo “Modelli ed Algoritmi per la rilevazione e
classificazione di anomalie in serie temporali, con applicazioni a
contesti industriali” per lo svolgimento di attivitd presso |l
Dipartimento di Ingegneria;

VISTA la comunicazione del prof. Paolo Valigi, concernente la commisslone
giudicatrice del concorso per l'attribuzione di detto incarico;

VISTO |'avviso di procedura comparativa D.D. n. 123/2019 del 09/12/2019
pubblicato in data 059/12/2019

DECRETA

di nominare la commissione giudicatrice delle procedure per l'attribuzione di
quanto sopra richiamato, come di seguito indicato:

Prof. Paolo Valigl P.O. Presidente
Prof. Mario Luca Fravolini P.A. Membro
Prof. Antonio Moschitta P.A. Membro
Prof. Giuseppe Liotta P.O. Supplente
Dott. Antonio Ficola Ricercatore Supplente

Il presente decreto sara portato a ratifica del prossimo Consiglio di
Dipartimento.
Perugia, 10/12/2019

I| Direttore
F.to Ermanno Cardelli
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D.D. n. 126/2019
Il Direttore del Dipartimento di Ingegneria

VISTA la Dellbera del Consiglio del Dipartimento di Ingegneria nella seduta
del 20/11/2019 che autorizza la spesa e |I'emissione del Bando per
l'attribuzione di un Incarico di collaborazione finalizzato al supporto alla
ricerca dal titolo “Tecniche innovative per la caratterizzazione
aerodinamica di veicoli tramite prove in Galleria del Vento" per
lo svolgimento di attivita presso il Dipartimento di Ingegneria;

VISTA la comunicazione del prof. Francesco Castellani, concernente la
commissione giudicatrice del concorse per ['attribuzione di detto
incarico;

VISTO l'avviso di procedura comparativa D.D. n. 124/2019 del 09/12/2019
pubblicato in data 09/12/2019

DECRETA

di nominare la commissione giudicatrice delle procedure per l'attribuzione di
quanto sopra richiamato, come di seguito indicato:

Prof. Francesco Castellani P.A. Presidente
Prof. Carlo Nazareno Grimaldi P.O, Membro
Prof. Gluseppe Saccomandi P.O. Membro
Prof. Lucio Postrioti P.A. Supplente
Prof. Nicola Senin P.A, Supplente

Il presente decreto sara portato a ratifica del prossimo Consiglio di
Dipartimento.

Perugia, 10/12/2019

Il Direttore
F.to Ermanno Cardelli
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Decreto n. 127

Scheda di monitoraggio annuale 2019 - corsi di studio Dipartimento di Ingegneria

Il DIRETTORE

Visto il D.M. n.6/2019 - Autovalutazione, valutazione, accreditamento iniziale e
periodico delle sedi e dei corsi di studio;

Vista  la nota del Presidente del Presidio di Qualita del 08.11.2019, prot.n. 124909 e il
documento “Istruzioni per la compilazione della scheda di monitoraggio
annuale 20197;

Viste  le delibere di approvazione delle schede di monitoraggio annuale 2019 dei
nnnmgh di corso di studio del Dipartimento di Ingegneria;

Ritenuta la propria competenza;

ESPRIME PARERE FAVOREVOLE

in relazione alle schede di monitoraggio annuale 2019 allegati al decreto, dei seguenti
corsi di studio:

L-8 Ingegneria Informatica ed Elettronica

LM-29 Ingegneria Elettronica per I'Internet of Things
LM-32 Ingegneria Informatica e Robdtica

L9 Ingegneria Meccanica

LM-33 Ingegneria Meccanica

L-9 Ingegneria Industriale

LM-33 Ingegneria Industriale

11 presente decreto sara portato a ratifica del consiglio di dipartimento nella prima
seduta utile.

I DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA

1l Direttore
F.to Ermanno Cardelli
_@? Eﬂ‘amﬂi = g & M 3
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Decreto n. 131/2019

Il Direttore

VISTA la Legge n. 398 del 30 novembre 1989, recante “Norme in materfa di borse di studio
universitarie”

VISTA la Legge n. 210 del 03 luglio 1998, che, all’ art. 4, comma 3, cita testualmente "..alle
borse di studio conferite dalle universitd per attivitd di ricerca post-laurea si applicano le
disposizion! di cui alfart. 6, commi 6 e 7, della legge 30 novembre 1988, n. 398..";

VISTO il Regolamento concernente il conferimento di borse di studio per la ricerca e la formazione

avanzata, emanato con DR. N. 1527 del 05/07/2005;

VISTO il chiarimento interpretativo sull‘art.18 . 5 L. 240/210 espresso dall’Amministrazione Centrale
dl questo Ateneo con Circolare Prot. 2014/0017480 del 10/06/2014;

VISTO Il D.L. n. 5/2012, art. 49, comma 1, lettera h), p.5;

VISTO il Progetto di Ricerca “WIND4EV — WIND TURBINE TECHNOLOGY EVOLUTION FOR LIFECYCLE
OPTIMIZATION" Cod. n. 2018.0511.026, co-finanziato dalla Fondazione Cassa di Risparmio
di Perugla, di cul & Responsabile Scientifico il prof. Francesco Castellani e nell'ambito del
quale & previsto il finanzlamento di borse di studio;

VISTA |a richlesta presentata in data 11/12/2019 dal prof. Francesco Castellani, inerente |"attivazione
della procedura per il conferimento di n. 1 borsa di studio per attivita di ricerca post-laurea
avente ad oggetto “Analisi delle performance di turbine eoliche e valutazione degli
effetti di upgrade ed estensione del ciclo di vita", della durata di n. 5 mesi
eventualmente prorogabili, per Iimporto di Euro 17.268,00, per lo svolgimento di attivita
presso il Dipartimento di Ingegneria;

RAVVISATO il carattere d'urgenza determinato esclusivamente dalla necessitd di garantire linizio
della attivita di studio e ricerca correlate alla suddetta borsa di studio;

DECRETA

di autorizzare I'emanazione del bando per I'attribuzione di n. 1 borsa di studio per attivita di ricerca
post-laurea, dal titolo "Analisi delle performance di turbine eoliche e valutazione degli effetti
di upgrade ed estensione del cicle di vita", della durata di n. 5 mesi, eventualmente prorogabili,
per Iimporto di Euro 17.268,00, per lo svolgimento di attivitd presso il Dipartimento di Ingegneria e |a
spesa che ne deriva.

La suddetta borsa, sara finanziata con fondi di cui & responsabile il prof. Francesco Castellani,
appostati sulla voce COAN 07.70.01.06.01, UA.PG.DING.FCRPG18FC.

1l presente decreto sara portato a ratifica del prossima Consiglio di Dipartimento.

Perugia, 13/12/2019

1l Vice Direttore
F.toe Paolo Carbone
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Oggetto: Proposta
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IS DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA

Il Direttore

Visto il progetto Piani Orientamento e Tutorato (POT) ed in particolare il sotto-
progetto:

- INGEGNERIA.POT;

Tenuto conto che il progetto Piani Orientamento e Tutorato (POT) prevede
I'ercgazione di premialita riservate al personale Docente e al personale Tecnico ed
Amministrative {di seguitoc PTA) dell’Universitd in accordo con il Regolamento di
Ateneo in materia;

Verificato che il piano finanziario del progetto in questione prevede uno
stanziamento di € 4.834,71 per compensi al personale Docente di ruole, e €
1.388,43 peril PTA;

Acquisita la nota del 13.12.2019 del Responsabile Sclentifico, Prof. Daniele
Passeri, allegata al presente Decreto, con la quale Il medesimo Professore dichiara
che le attivita previste possono, di fatto, essere svolte dal personale dl ruclo,
Docente e FTA, ognuno per le rispettive competenze;

Esaminate e condivise le proposte di incarico formulate nella citata Nota del Prof.
Passeri;

Atteso che nella Nota in parola Il Responsabile Scientifico, sentito il Segretario
Amministrative del Dipartimento, dichiara che le norme di gestione dei POT non
ostano l'erogazione di compensi premiali al personale impegnato nelle attivita di

progetto;

Visto il Regolamento per la disciplina del Fondo di Ateneo per la premialita adottato
dall'Universita degll Studi di Perugla emanato con D.R. 1527 del 04 ottobre 2017;

Considerato che la spesa complessiva pari ad € 6.223,14 graverd sul fondi del
Piano Orientamento e Tutorato in Ingegneria P] POT18DP appostati alla voce COAN
C.A.09.90.01.01.10 “Funzionamento strutture didattiche - Budget economico”
UA.PG.DING.POT18DP del bilanclo autorizzatorlo dell’esercizio in corso, che
presenta la necessaria copertura finanziaria;

DECRETA

Di proporre al Magnifico Rettore dellUniversita degli Studi di Perugia i seguenti
conferimenti di incarichi nell” ambito del progetto “POT INGEGMERIA.POT":

Personale Docente/Ricercatore:

s Prof. Daniele PASSERI in servizio presso il Dipartimento di Ingegneria, il
seguente incarico nell'ambito del progetto "POT INGEGNERIA.POT™:

= Oggetto: Attivita di coordinamento di iniziative previste nelle azioni 1 "Plani di
Orientamento” e nelle azioni 2 "Tutorato” “"POT INGEGNERIA.POT"; organizzazione
e coordinamento azioni di formazione di tutor (Motivazione, Metodologie e Supporto
allo studio dell'lngegneria).

» Durata: A.A. 2019/2020 - Inizio attivitd: gennaio 2020 - conclusione attivita:
febbraio 2020

« Compenso: € 1.450,41

s Prof.ssa Anna SALVADORI in servizio presso || Dipartimento di Matematica e
Informatica, il seguente incarico nell’ambito del progetto "POT INGEGMNERIA.POT":

« Oggetto: Attivitd di organizzazione e coordinamento di un laboratorio "Didattica
della Matematica (Analisi Matematica I) per Ingegneria” rivolto a studenti e tutor
del progetto “POT INGEGMNERIA.POT" e del corse “"Metodologie/strumenti di

Direttore
Prof. Ermanno CARDELLI

Tel: +35 075 585 3600
Fax: +3g o75 585 3654
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recupero post-valutazione” rivolto a studenti nell'ambito dell'azione 1 del progetto
*“POT INGEGMNERIA.POT";

Durata: A.A. 2019/2020 - Inizio attivitda: gennaio 2020 ~ conclusione attivita:
febbraio 2020

Compenso: € 1,208,568

Prof.ssa Pacla RUBBIONI in servizio presso il Dipartimento di Matematica e
Informatica, il seguente incarice nell'ambito del progetto “POT INGEGNERIAPOT™;
Oggetto: Attivitd di organizzazione e coordinamento di un laboratorio "Didattica
delia Matematica (Analisi Matematica II) per Ingegneria” rivolto a studenti e tutor
del progetto "POT INGEGNERIA.POT" e del corso "Riallineamento Competenze di
Base” rivolto a studenti nell’ambito dell’azione 2 del progetto “POT
INGEGNERIA.POT",

Durata: A.A. 2019/2020 - Inizio attivitd: gennaio 2020 ~ conclusione attivita:
febbraio 2020

Compenso: € 1,208,68 €

Ing. Giuseppe BARUFFA in servizio presso il Dipartimento di Ingegneria, il
seguente incarico nell'ambito del progetto "POT INGEGNERIA.POT™:

Oggetto: Attivitad di organizzazione e coordinamento delle giornate di Orientamento
{Open-Day dipartimentali), predisposizione e composizione grafica dei materiali
pubblicitari (roll-up} nell'ambito deil’azione 1 del progetto "POT INGEGNERIA.POT";
Durata: A A. 2019/2020 - Inizio attivitd: gennaio 2020 - conclusione attivita:
febbraio 2020

Compenso: € 966,94

nonché

Di proporre al Direttore Generale deil'Universita degli Studi di Perugia i seguenti
conferimenti di Incarichi nall’ ambito del progetto "POT INGEGMNERIA.POT":

Personale tecnico/amministrativo:

Sig. Giovanni MAGARA in servizio presso il Dipartimento di Ingegneria, il
sequente incarico nellambito del progetto "POT INGEGNERIA.POT™:

Oggetto: Coordinamento delie attivitd gestionall amministrative e contabili
necessarie alla realizzazione di tutte azioni programmate per lo sviluppo del
progetto del progetto “POT INGEGNERIA.POT™:

Durata: AA. 2019/2020 - Inizio attivitd: gennaio 2020 ~ conclusione attivita:
febbraio 2020

Compenso: € 208,96

Sig.ra Silvia POCHINI in servizio presso it Dipartimento di Ingegneria, il seguente
incarico nell’'ambito del progetto "POT INGEGNERIA.POT™:

Oggetto: Lavoro organizzativo tecnico-funzionale e controllo gestionale delle
attivitd necessarie alla realizzazione delle azioni programmate per lo sviluppo del
progetto "POT INGEGNERIA.POT";

Durata: AA, 2019/2020 - Inizio attivitd: gennalo 2020 - conclusione attivita:
febbraio 2020

Compenso: € 196,46

Dott.ssa Vanda BALDELLI in servizio presso il Dipartimento di Ingegneria, il
seguente incarico nell’ambito del progetto "POT INGEGNERIA.POT™:

Oggetto: Lavoro organizzativo funzionale e controllo gestionale delle attivita
necessarie alla realizzazione delle azionl 1 programmate per lo sviluppo del
progetto "POT INGEGNERIA.POT";

Durata: A.A. 2019/2020 - Inizio attivita: gennaio 2020 - conclusione attivita:
febbraio 2020

Compenso: € 195,46

Dott.ssa Elisabetta BUONUMORI in servizio presso il Dipartimento di Ingegneria,
il seguente incarico nell’ambito del progetto “"POT INGEGNERIA.POT™:

Oggetto: Pubblicizzazione, gestione feedback, produzione attestati e report su
attivita rivolte alle scucle e agli studenti del I anno, come previsto nelle azioni 1 del
progetto "POT INGEGNERIA.POT"




. Durata: A.A. 2019/2020 - Inizio attivitd: gennaio 2020 - conclusione attivita:
febbraio 2020
« Compenso: € 196,46

UNIVERSITA DEGLI STUDI
DI PERUGIA + Sig.ra Francesca TUFI in servizio presso il Dipartimento di Ingegneria, il seguente
incarico nell'ambito del progetto “POT INGEGNERIA.POT™:

- Dggetto: Pubblicizzazione, gestione feedback, produzione attestati e report su
attivita Open-Day e Tutorato come previsto nelle azioni 1 e azioni 2 del progetto
"POT INGEGNERIA.POT"

- Durata: A.A. 2019/2020 - Inizio attivitd: gennaio 2020 - conclusione attivita:
febbraio 2020

= Compenso: € 196,46

« Sig.ra Silvia PIASTRELLA in servizio presso il Dipartimento di Ingegneria, il
seguente incarico nell’ambito del progetto “"POT INGEGNERIA.POT™:

» Oggetto: Lavoro organizzativo tecnico-funzionale e controllo gestionale delle
attivitd necessarie alla realizzazione delle azioni programmate per lo sviluppo del
progetto “POT INGEGNERIA.POT";

. Durata: AA, 2019/2020 - Inizio attivitd: gennaio 2020 - conclusione attivita:
febbraio 2020

« Compenso: € 196,46

« Ing. Riccardo RUSSO in servizio presso il Dipartimento di Ingegneria, il seguente
incarico nell'ambito del progetto "POT INGEGNERIA.POT™:

« Oggetto: Lavoro organizzativo tecnico-funzionale e controlio delle attivita
laboratoriali necessarie alla realizzazione delle azioni programmate per o sviluppo
del progetto "POT INGEGNERIA.POT";

-  Durata: A.A. 2019/2020 - Inizio attivitd: gennaio 2020 - conclusione attivita:
febbraio 2020

= Compenso: € 196,46

Il presente decreto sard portato a ratifica del Consiglio nella prossima seduta.

Perugia, 18/12/2019

1l Direttore
F.to Ermanno CARDELLI

EEEE DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA
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graduatoria di marito per
il conferimente di un
incarlce di prestazione
d'opera intellettuale ex
art. 7 oo, 6 D, Lgs
165/01 procedura di
selezione comparativa
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Dipartimento di Ingegneriab; . .. I_g e A puntg
Universita degli Studi di Perugia /101
Decreto n. 133/2019

Il Direttore

VISTO |'art. 7, comma & del D. Lgs. n. 165/2001 e successive modifiche;

VISTO I'art. 73 del Regolamento dell' Universitd degli Studi di Perugla per I'Amministrazione, |a
Finanza e |la Contabilita;

VISTO il Regolamento dell’ Universith degll Studi di Perugia per la disciplina delle procedure
comparative preliminati alla stipula di contratti di collaborazione coordinata e continuativa
ovvero occasionale, emanato con DR, n. 1461 del 25.7.2006;

VISTA la Dellbera del Consiglio del Dipartimento di Ingegneria nella seduta del 02/10/2019 che
autorizza la spesa e I'emissione del bando per I'attribuzione di un incarico di prestazione di
lavoro autonomo occasionale avente ad oggetto “Supporte per organizzazione e
gestione delle attivita didattiche frontali e delle attivita di stage per Il Master di IT
livello in Management del processi sanitari a.a, 2019-2020%;

VERIFICATA l'assenza di professionality interne con Awviso prot. n. 117675 pubblicato in data
23/10/2019% sul sito web dell’Atenso;

YISTO I‘avviso di procedura comparativa D.D. n. 114/2019 pubblicato in data 18/11/2019 sul sito
web dell'Atenen;

Considerato altresi che, come disposto dall'art. 1, comma 303, lett, a) della Legge n. 232/2016,
I'efficacia del conferimento del suddetto incarlco non sard pid subordinata al pesitive eslto
del controlle preventivo di legittimitd della Corte dei Conti {previsto dall'art. 3, comma 1,
lettera f-bis, legge 20/1994, modificato dall’art. 17, comma 30, del D. Lgs. 78/2009,
convertito con L. 102/2009);

ESAMINATI | verbali della riunione della Commissione gludicatrice redatti in data 16/12/2019;

VERIFICATA la regolarita della procedura,

DECRETA

Art. 1 - Sono approvati gli atti della procedura di valutazione comparativa, per ||l conferimento di un
incarlco dl lavoro autonomo occasionale, per Pespletamento di attivita altamente qualificate Indicate
nell’ avviso di procedura comparativa D.D. n. 1142019 pubblicato In data 18/11/2019, della durata e
per 'importo ivi indicati;

Art. 2 - E' approvata la seguente graduatoria di idoneita della procedura di valutazione comparativa di
cul all'art. 1 del presente decreto:

14 - GALLICCHIO SERENA (80/100)

Art. 3 - E' dichiarata assegnataria della selezione di cui all'art, 1 del presente decreto la Dott. Ssa
GALLICCHIO SERENA a cul sl conferisce lincarico oggetto della sopra richiamata procedura

comparativa.
Il presente decreto sard portato a ratifica del prossimo Consiglio di Dipartimento.

Perugia, 19/12/2019
1I Direttore
F.to Ermanno Cardelli



Opggetto:

Procedure di selezlone
comparativa per titoli
e colloguio, per
lassegnazione di
incarichi di
collaborazione = Resp.
Prof. Fantozzl
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Dipartimento di Ingegneria

D.D. n. 134/2019

Il Direttore del Dipartimento di Ingegneria

VISTA la Delibera del Consiglio del Dipartimento di Ingegneria nella seduta
del 20/11/2019 che autorizza la spesa e l'emissione dei Bandi per
I'attribuzione dei seguenti incarichi di collaborazione finalizzati al
supporto alla ricerca, dal titolo:

- “Attivita di trasferibilitd e di coinvolgimento stakeholders
nell’ambito del progetto i-REXFO LIFE16 ENV/IT/000547",;
- “Design for LCA-GT manufacturing processes”;
- "Design for LCA-GT use and maintenance”
per lo svolgimento di attivita presso il Dipartimento di Ingegneria;

VISTE |s comunicazioni del prof. Francesco Fantozzi, concernentl la
commissione giudicatrice dei concorsi per |‘attribuzione di detti
incarichi;

VISTI gli avvisi di procedura comparativa D.D. n, 128-129-130/2019 del
13/12/20192 pubblicati in data 16/12/2019

DECRETA

di nominare la commissione giudicatrice delle procedure per I'attribuzione di
quanto sopra richiamato, come di seguito indicato:

Prof. Francesco Fantozzi P.A. Presidente
Prof. Carlo Nazareno Grimaldi P.O, Membro
Prof. ssa Cinzia Buratt] P.A. Membro
Prof, ssa Linda Barelli P.A, Supplente
Ing. Ottaviano Panfilo Andrea Ricercatore Supplente

Il presente decreto sara portato a ratifica del prossimo Consiglio di
Dipartimento.

Perugia, 19/12/2019

Il Direttore
F.to Ermanno Cardelli

BUito

Universita degli Studi di Peruﬁ g .
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Dipartimento di Ingegnéll"i'ﬁ"r"zi"‘f 2l GIGrne N. smeeserss
Universita degli Studi di Perugia
Decreto n. 22020

Il Direttore

Oggetto: VISTO I'art. 7, comma 6 del D. Lgs. n. 165/2001 e successive modifiche:

PRBaRSIIe e < VISTO  lart. 73 del Regola dell’ Universits degli Studi di Perugia per 'Amministrazione, la
graduatoria di merito per art. el Regolamento de niversita degli Studi erugia per FAmmini ione,

il conferimenta di un Finanza e la Contabilits;
incarico di prestazione VISTO il Regolamento dell” Universitd degli Studi di Perugia per la disciplina delle procadure
d'apera inteliettuale ex comparative preliminari alla stipula di contratti di collaborazione coordinata e continuativa

art. 7 co. 6 0. Lgs

165/01 procedura di ovvero occasionale, emanate con D.R. n. 1461 del 25.7.2006:;

selezlone comparativa VISTA la Delibera del Consiglio del Dipartimento di Ingegneria nella seduta del 20/11/2019 che

D.D. 123/2019 - Resp. autorizza la spesa e I'emissione del bando per I'attribuzione di un incarico di prestazione di

ProkNeka) lavoro autonomo occasionale avente ad oggetto "Modelli ed Algoritmi per la rilevazione
e classificazione di anomalie in serie temporali, con applicazioni a contesti
industriali*;

VERIFICATA l'assenza di professionalitd interne con Awviso prot. n. 133567 pubblicato in data
27/11/2019 sul sito web dell’Atenen;

VISTO I'avviso di procedura comparativa D.D. n, 123/2019 pubblicato in data 09/12/2019 sul sito
web dell"Ateneo;

Considerato altresi che, come disposto dallart. 1, comma 303, lett. a) della Legge n, 232/2016,
l'efficacia del conferimento del suddetto incarico non sard pil subordinata al positive esito
del controlle preventivo di legittimitd della Corte del Contl (previsto dall'art. 3, comma 1,
lettera f-bis, legge 20/1994, modificato dall'art. 17, comma 30, del D. Lgs. 78/2009,
convertito con L. 102/2009);

ESAMINATI i verbali della riunione della Commissione giudicatrice redatti in data odierna;

VERIFICATA la regolarita della procedura,

DECRETA

Art. 1 - Sonc approvati gli atti della procedura di valutazione comparativa, per il conferimento di un
incarico di lavoro autonomo occasionale, per I'espletamento di attivitd altamente qualificate indicate
nell’ avviso di procedura comparativa D.D. n, 123/2019 pubblicato in data 09/12/2019, della durata e

per Fimparto ivi indicati;
Art, 2 - E' approvata la seguente graduatoria di idoneita della procedura di valutazione comparativa di
cui allart. 1 del presente decreta:

1+ - BELLOCCHIO ENRICO {95/100)

Art. 3 - E' dichlarato assegnatario della selezione di cui sll'art, 1 del presente decrsto il Dott.
BELLOCCHIO ENRICO a cui si conferisce [incarico oggetto della sopra richiamata procedura
comparativa.

Il presente decreto sara portato a ratifica del prossime Consiglio di Dipartimento.
Perugla, 07/01/2020

1| Direttore
F.to Ermanno Cardelli
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Decreto n. 3
Congedo per motivi di studio: dott. Emanuele Bonamente

IL DIRETTORE

W iste la nota del dott. Emanuele Bonamente del
prot.n. 1 47000;
I"art.8 della Legge n.349 del 18.03.1958;

la propria competenza
DECRETA

di esprime parere favorevole alla richiesta del dott. Emanuele Bonamente, ricercatore
Liniversitario a tempo determinato, settore scientifico disciplinare ING-IND/11, di poter
psufruire per il periodo, dal 13 gennaio 2020 al 12 gennaio 2021, di un congedo senza
nssegni per motivi di studio e di ricerca.

lale attivita si svolgerd presso Auburn University, AL-USA (2), e riguardera attivita di
studio e di ricerca sul tema: “Caratterizzazione sperimentale tramite indagini di
faboratorio e analisi dati di processi di emissione nella banda X da parte di atomi
fortemente ionizzati (CXE) e valutazione del loro impatto nei processi termochimici
nuali, ad esempio, la combustione delle biomasse™

23.12.2019,

Considerato
Ritenuta

Il presente decreto verra portato a ratifica del prossimo consiglio di Dipartimento,

Cordiali saluti.

IL DIRETTORE
(Prof.Ing. Ermanno Cardelli)

Segretena Didattica

Via G, Durantl, g3 Diirettare Tel: #3975 585 3600
ob125 Perugia Segretanio Amministrativo Telk: +3g975 585 3653
Segretena Amministrativa Tel: +3975 585 3657-3651-3949-3606-3688 FAX 3

Tel: +3975 5Bs 3605-3603-3604



Oggetto:

Procedura di selezione
comparativa per titall
e collequic, per
l'assegnazicne di una
Borsa di Studic per
attivita di ricerca Post-
Laurea = Resp. Prof.
Castellani

. a1 nunto
Alegate M. j; al punto

deltording ol Giorno H. c.gfomes
Universita degli Studi di Perugia jf
Dipartimento di Ingegneria

D.D. n. 4/2020

Il Direttore del Dipartimento di Ingegneria

VISTO il Decreto del Direttore del Dipartimento di Ingegneria n. 13172019 del
13/12/2019 che autorizza la spesa e l|'emissione del Bando per
I'attribuzione di una Borsa di Studio per attivitd di ricerca Post Laurea
dal titolo “Analisi delle performance di turbine eoliche e
valutazione degli effetti di upgrade ed estensione del ciclo di
vita" per lo svolgimento di attivitda presso 1l Dipartimento di
Ingegneria;

VISTA la comunicazione del prof. Francesco Castellani, concernente la
commissione giudicatrice del concorso per l'attribuzione di detta Borsa
di Studio;

VISTO l'avviso di procedura comparativa D.D. n. 1/2020 del 07/01/2020
pubblicato in data 07/01/2020

DECRETA

di nominare la commissione giudicatrice delle procedure per l'attribuzione di
quanto sopra richiamato, come di seguito indicato:

Prof. Francesco Castellani P.A. Presidente
Prof. Francesco Di Maria P.A. Membro
Prof, ssa Elisa Moretti P.A. Membro
Prof, Luigi Vergori P.A. Supplente
Prof. Giordano Franceschini P.O. Supplente

Il presente decreto sara portato a ratifica del prossimo Consiglio di
Dipartimento.

Perugia, 09/01/2020

Il Direttore
F.to Ermanno Cardelli



UNIVERSITA DEGLI STUDI
DI PERUGIA

IS DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA

Dipartimento di Ingegneria

Decreto n. 8/2020

Il Direttore

Visti gli artt. 42 dello Statuto e 94 del Regolamento Generale di Ateneo;

Considerato ['art. 12 del Regolamento di funzionamento del Dipartimento di Ingegneriz;
Vista [a Call 2019 EN S5GplusREgSys — Bando Mission Innovation 2019;

Ricordata la scadenza del 22/01/2020 per la presentazione delle proposte di progetto a

valers sull’ &vviso suddetto;
Vista la comunicazione, inaltrata per e-mail dalla Prof.ssa Linda Barelli in data 08/01/2020

inerente la presentazione del seguente progetto di ricerca nell'ambito dell’azione
sopracitata:
s Titolo: “Intelligent systems for energy outarky rising based on reversible solid
oxide fuel cells and fuel storage” ;
& Acronimo: FLEX-industry;

= Denominazione: EN 5GplusRegSys Call 2019 —
FLEX-industry_ENSGPLUSREGSYS19 00008;

& Durata prevista: 36 mesi a decorrere dal 01,/10/2020;
* Costo totale: euro 70.000,00 — Contributo alla spesa: euro 35.000,00;

Ritenuta la propria competenza;

DECRETA

A) Di approvare il progetto In premessa e di concedere nulla osta affinché il personale
docente afferente al Dipartimento di Ingegneria, di seguito elencato, possa
parteciparvi:

= Prof.ssa Linda Barelli - responsabile scientifico del progetto;
«  Prof, Gianni Bidini.

B} Di concedere nulla osta per lutilizzo dei laboratori, delle attrezzature e della
strumentazione di Dipartimento che si riterranno necessarie;

Si specifica, inoltre, che la parte di cofinanziamento per il progetto, pari ad € 35.000,00 e
corrispondente al 50% del finanziamento complessivo previsto, sard interamente coperta
mediante la rendicontazione di orefuomo del personale su Indicato, quale impegno
diretto nello sviluppo di attivita di ricerca inerenti il progetto in questione,

Il presente decreto sara sottoposto alla ratifica del Consiglio nella sua prossima riunione.
Perugia, 14/01/2020

Il Direttore
F.to Ermanno Cardelll

Wia G. Duranti, g3 Direttore Tel: +3075 gBg 3600
ph1z25 Pernugia Segretario Amministrativa Tel: +3g975 g8z 3653
: Segreteria Amministrativa Tel: +3a75 585 3657-3652-3545-3606-3688 FAX 3654
Segreteria Didattica Tel:' +3575 585 3605-3603-3608



Oggetto:

Procedura di selezione
comparativa per titall
e colloguio, per
l'assegnazione di un
incarico di
collabarazione = Resp.
Dott. Ssa Pisella
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Universita degli Studi di Perugia
Dipartimento di Ingegneria

D.D. n. 10/2020

Il Direttore del Dipartimento di Ingegneria

VISTA la Delibera del Consiglio del Dipartimento di Ingegneria nella seduta
del 20/11/2019 che autorizza la spesa e l'emissione del Bando per
I'attribuzione di un Incarico di collaborazione finalizzato al supporto alla
ricerca dal titolo “Gestione esperimenti di monitoraggio degli
occupanti e coordinamento delle attivitd di disseminazione e
comunicazione scientifica relativa al Progetio H2020 SWSs-
HEATING" per lo svolgimento di attivitd presso il Dipartimento di
Ingegneria;

VISTA la comunicazione della Dott. Ssa Anna Laura Pisello, concernente la
commissione giudicatrice del concorso per lattribuzione di detto
incarico;

VISTO l|'avviso di procedura comparativa D.D. n. 6/2020 del 13/01/2020
pubblicato in data 13/01/2020

DECRETA

dl nominare la commissione gludicatrice delle procedure per l'attribuzione di
quanto sopra richiamato, come di seguito indicato:

Dott. Ssa Anna Laura Pisello Ricercatore Presidente
Prof. Andrea Nicolini P.A, Membro
Prof.ssa Elisa Moretti P.A, Membro
Prof. Franco Cotana P.O. Supplente
Dott. Giorgio Baldinelli Ricercatore Supplente

1l presente decreto sara portato a ratifica del prossimo Consiglio di
Dipartimento.

Perugia, 14/01/2020

1l Direttore
F.to Ermanno Cardelli



UNIVERSITA DEGLI STUDI
DI PERUGIA

I DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA

15 gennaio 2020

Decreto n.11

Momina delegato settore “terza missione” del Dipartimento di Ingegneria

Il DIRETTORE

Considerata  l'urgenza di nominare il delegato per il settore “terza missione™ del
Dipartimento di Ingegneria;
Ritenuta la propria competenza;

DECRETA
di nominare il prof. Gianluca Reali quale delegato per il settore “terza missione™
del Dipartimento di Ingegneria.

Il presente decreto sard portato a ratifica del consiglio di dipartimento nella prima
seduta utile.

IL DIRETTORE
=) Fito Prof Ing.Ermanno Cardelli

Vi3 G. Duranti, 93 Direttore Tel; +3g75 5 3600
obpas Perugia Segretario Amministrativo Tel: +3575 58 3653
EI Segreteria Amministrativa Tel: +3075 585 3657-3652-3949-3680-3688 FAX 3654

Segreteria Didattica Tal: +3575 585 3605-3603-3604



aggettao:

Praocedura di selezione
comparativa per titoli
e colloquia, per
I'assegnazione di un
incarice di
collaborazione - Resp.
Prof. Castellani

Universita degli Studi di Perugia
Dipartimento di Ingegneria

D.D.n. 12/2020

Il Direttore del Dipartimento di Ingegneria

VISTA la Delibera del Consiglio del Dipartimento di Ingegneria nella seduta
del 20/11/2019 che autorizza la spesa e |'emissione del Bando per
l'attribuzione di un incarico di collaborazione finalizzato al supporto alla
ricerca dal titolo "Tecniche innovative per la caratterizzazione
aerodinamica di veicoli tramite prove in Galleria del Vento" per
lo svolgimento di attivita presso il Dipartimento di Ingegneria;

VISTA |a comunicazione de| prof. Francesco Castellani, concernente [a
commissione giudicatrice del concorso per |'attribuzione di detto
incarico;

VISTO |'avviso di procedura comparativa D.D. n. 9/2020 del 14/01/2020
pubblicato in data 14/01/2020

DECRETA

di nominare la commissione giudicatrice delle procedure per |'attribuzione di
quanto sopra richiamato, come di seguito indicato:

Prof. Francesco Castellani P.A. Presidente
Prof. Carlo Nazareno Grimaldi P.O. Membro
Prof. Giuseppe Saccomandi P.O. Membro
Prof. Lucio Postrioti P.A, Supplente
Prof. Nicola Senin P.A. Supplente

Il presente decreto sard portatoe a ratifica del prossimo Consiglio di
Dipartimento.
Perugia, 15/01/2020

Il Direttore
F.to Ermanno Cardelli
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16 gennaio 2020
Decreto n.13
Master Universitario di Il livello in " Management dei processi sanitari"- docenza
a.a2019/2020
Il DIRETTORE

Visto

Vista

Preso atto

Visto

Considerata

Considerato

Ritenuta

di conferire, con

il “Regolamento in materia di corsi per master universitario e corsi di
perfezionamento dell’Universita degli Studi di Perugia” emanato con D.R. 66
del 26 gennaio 2015;

la delibera (Delibera n. 9/2) del Consiglio di Dipartimento di Ingegneria del
26 ottobre 2018 (prot. n. 30675 del 20 marzo 2019) con la quale & stata
approvata la proposta di istituzione e di attivazione del master universitario di
I1 livello in “Management dei processi sanitari” 2.2.2019/2020;

che il Consiglio di Amministrazione nella seduta del 28 marzo 2019, delibera
n.4, ha approvato 1"istituzione del Master suddetto, previo parere favorevole
del Senato Accademico e del Coordinatore del Nucleo di Valutazione resi
rispettivamente in data 28 marzo 2019 e in data 26 marzo 2019;

il D.R. n. 621 del 10.4.2019 di istituzione/attivazione per 1’a.a, 2019/2020 del
Master di I livello in “Management dei processi sanitari”, proposto dal
Dipartimento di Ingegneria, secondo quanto previsto dal Regolamento
Didattico e dal progetto di corso allegati al citato DJR. 621/2019,

la variazione della copertura didattica di alcuni insegnamenti approvata dal
collegio docenti del Master Universitario di 1l livello in " Management dei
processi sanitari” in data 28.10.2019 e acquisito il parere favorevole del
collegio dei docenti del master in data 15.01.2020;

I'art.9 commi 5,6,7 del “Regolamento in materia di corsi per master
umiversitario e corsi di perfezionamento dell’Universitd degli Studi di
Perugia” emanato con D.R. 66 del 26 gennaio 2015;

la propria competenza;

DECRETA

il loro consenso, a titolo retribuito/gratuito, I'affidamento degli

insegnamenti‘moduli del master di 11 livello in " Management dei processi sanitari a.a.
2019/2020, ai seguenti docenti: =

ATTIVITA FORMATIVA|ORE DOCENTE |DIPARTIMENTO DI|Titolo Costo
{Insegnamento, laboratorio) AFFERENZA, 55D
Denominazione con relativo|CFU|Didattical Didattica  |Totale
55D g frontale |laboratoriale
Economia e gestione dei 3 18 18 |Giuseppe Dipartimento di{Oneroso 1 440
processi sanitari (MED/11) Ambrosio Medicina MED/11 £
Farmacoeconomia (BIO14) 3 18 18 |Graziella Dipartimento difOneroso 1 440
Migliorati Medicina BI1O/14 £
Ingegneria gestionale (ING- 9 13 22 |Andrea Dipartimento di|Gratuito 0€
MND/35) Fronzetti Ingegneria ING-IND/35 zim 4 Tewpo
M:I
3 Colladon
9 3 12 |Lorenzo Tiacci |Dipartimento di|Oneroso 960 €
Ingegneria ING-IND/17

Economia delle aziende e dei 3 18 I8 |Libero Mario|Dipartimento di|Oneroso 1 440
servizi sanitari (SECSP/07) Mlari Economia SECSP/OT £




Etica ¢  organizzazione 9 9 [Massimiliano jDipartimento di{Oneroso FI0E
(MFIL/0G) med.] Marianelli Filosofia, 5t Soc., Um.
e delta Form, (FISSUF)
M-FIL/0G&
Etica ¢  organizzazione 9 9 |Luca Alici Dipartimento di|Oneroso T2 E
(SPSA01) mod.2 Filosofia, Sc. Soc., Um.
e della Form. (FISSUF)
SPSA0]
Psicologia dei gruppi (M- 9 9 [Claedia Dipartimento dijOneroso T0€
PSI/07) mod. ] Mazzeschi Filasofia, Se. Soc., Um.
e della Form. (FISSUF)
M-PSL07
Psicologia dei gruppi (M- 9 9 |Docente Onerosolgratuito
P30T mod.2 interng Ateneo
Econornia ed organizzazione 18 18 |Prof. Dipartimento di|Onerozo 1 440
delle  aziende  sanitarie Alessandro Economia SECS-PA0T €
(SECS-P/OT) Monirone
Sostenibilith ambientale [ & |Franco Cotana |Dipartimento di{Omeroso 480 €
(ING-IND/10) Ingegneria ING-IND/10
[ 6 |Federico Dipartimento di{Oneroso 480 €
Rossi* Ingegneria ING-INDVT
10 10 |Valentina Dipartimento di|Gratuito €
Cocoia® Ingegneria ING-INDVID f“m“?“f? a Tempo
Impiantistica nell*ambito 12 12 |Elisa Moretti  [Dipartimento dilCneraso Sa0 €
sanitario (ING-IND/11) Ingegneria ING-IND/1]
Metodologia [ 12 12 {Giuseppe Dipartimento di|Oneroso S60 €
organizzazione  diagnostica Ambrosio Medicina MEDVT1
{MED11)
Produzione ed organizeazions 12 12 |Emira Ayroldi |Dipartimento ditOneroso Se0 €
dei farmaci (BIO/14) Medicina BIOM4
Complex  modelling  in 12 12 | Giuseppe Dipartimento di|Oneroso 60 £
healtcare (MAT/07) mod. ] Saccomandi  |Ingegneria MATIOT
iComplexmodelling in 12 12 |Alfredo Milani |Dipartimento di|Oneroso 960 €
healthcare - raccolta dati Matematica e
{INF/01) mod.2 Informatica INFiD
Sistemi di qualith (ING- 12 12 |Paolo Carbone {Dipartimento di|Oneroso 960 €
IMNF/OT) Ingegneria ING-INF/07

11 presente decreto sard portato a ratifica del consiglio di dipartimento nella prima seduta utile.

Prof,
%

IL DIRETTORE

no Cardelli




UNIVERSITA DEGLI STUDI
DI PERUGIA

D.D. n.14/2020
Oggetto:

Costituzione seggio
elettorale per le votazioni
docenti Commissione
Paritetica del DI

I DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA .

20 gennaio 2020

Il DIRETTORE

Visto il D.D. n.5 del 13.01.2020 di indizione le votazioni per I’elezione dei docenti
nella Commissione Paritetica del Dipartimento di Ingegneria;

Ritenuto necessario procedere, ai sensi dell’art.11 del Regolamento Generale di
Ateneo, alla formalizzazione della composizione del seggio elettorale;

Ritenuta la propria competenza;

DECRETA

di costituire, per le votazioni relative all’elezione di n.6 docenti della Commissione
Paritetica del Dipartimento di Ingegneria, che si terranno il giorno 23 GENNAIO 2020
(dalle ore 9:30 alle ore 12:30) presso la sala riunioni (ex presidenza della Facolta) del
Dipartimento di Ingegneria, il seguente seggio elettorale cosi composto:

- Prof. Aurelio Stoppini (presidente)
- Prof. Antonio Moschitta
- Dott. Giorgio Baldinelli

Il Direttore
F.to Ermanno Cardelli

U;aG Dura:ntr 93 il Dlr\Eﬂﬁ'l'e SR Tal; «39;5535360@

gsug Pe:rugla , .-'_quretaﬁn Ammmls’traﬂw S Tal: +33.?5535 3653
i g hgretena Ammministrativa  Teli +3975 s 3657-3652 39;,9-3585 3688 FAX 3655

© Segreteria Didattica Tel: #3575 585 3605-3603-3604



Approvazione atti, e
graduatoria di merito per
Il conferimenta di una
borsa di studio per
attivitd di ricerca post-
laurea procedura di
selezione comparativa
0,D. 0, 12020 - Resp.
Prof. Castellani

VISTO

VISTO

VISTO
VISTA

VISTO

Dipartimento di Ingegneria ahide LT T G
Universita degli Studi di Perugia

Decreto n. 162020

Il Direttore

Il Regolamento concernente il conferimento di borse di studio per la ricerca e la
formazione avanzata, emanato con DR. N. 1527 del 05/07/2005;

il chiarimento interpretativc sullart18 ¢ 5 L. 240/210 espresso
dall’Amministrazione Centrale di questo Ateneo con Circolare Prot. 2014/0017480
del 10/06/2014;

il D.L. n. 5/2012, art. 49, comma 1, lettera h), p.5;

il Decreto del Direttore del Dipartimento di Ingegneria n. 131/2019 del 13/12/19
che autorizza la spesa e |'emissione del bando per I'attribuzione di una borsa di
studio per attivita di ricerca post laurea dal titolo "Analisi delle performance di
turbine eoliche e valutazione degli effetti di upgrade ed estensione del
ciclo di vita" per lo svolgimento di attivita presso il Dipartimento di Ingegneria;
l'avviso di procedura comparativa D.D. n. 1/2020 pubblicate in data 07/01/2020;

ESAMINATI i verbali della riunione della Commissione giudicatrice redatti in data odierna;
VERIFICATA la regolarita della procedura,

Art. 1 -

DECRETA

Sono approvati gli atti della procedura di valutazione comparativa D.D. n. 1/2020,

per il conferimento di una borsa di studio, per l'espletamento di attivitdi presso il
Dipartimento di Ingegneria, della durata e per I'importo ivl indicati;

Art. 2 — E' approvata la seguente graduatoria di idoneitd della procedura di valutazione
comparativa di cui all’art. 1 del presente decreto:

1+ - ASTOLFI DAVIDE (87/100)

Art, 3 - E' dichiarato assegnatario della selezione di cui all'art. 1 del presente decreto il
Dott, ASTOLFI DAVIDE a cui si conferisce la borsa di studio oggetto della sopra
richiamata procedura comparativa.

Il presente decreto sard portato a ratifica del prossimo Consiglio di Dipartimento.

Perugia, 27/01/2020

1l Direttore
F.to Ermanno Cardelli
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Dl PERUGIA

Oggetto:
Approvazione atti, e
graduatoria di merito per|
Il conferimento di un
Incarico di prestazione
d'opera intellettuale ex
art. 7 co. 6 D, Las
165/01 procedura di
selezlone comparativa
D.D. /2020 - Resp.
Dott. Ssa Plsello

EEEEN DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA

VISTO

VISTA

] Allegata ZA ...... al punto

Dipartimento di Ingégneria oo W
Universita degli Studi di Perugia j

Decreto n. 19/2020

Il Direttore

I'art. 7, comma 6 del D. Lgs. n. 165/2001 e successive madifiche;
l'art, 73 del Regolamento dell’ Universitd degll Studi di Perugia per

I'Amministrazione, |a Finanza e la Contabilita;

Il Regolamento dell” Universits degli Studi dl Perugia per la disciplina delle
procedure comparative preliminari alla stipula di contrattl di collaboraziona
coordinata e continuativa ovvero occasionale, emanato con D.R. n. 1461 del
25.7.20086;
la Delibera del Consiglio del Dipartimento di Ingegneria nella seduta del
20/11/2019 che autorizza la spesa e I'emissione del bando per 'attribuzione
di un incarico di collaborazione finalizzato al supporto alla ricerca dal titolo
“Gestione esperimenti di monitoraggio degli occupanti e
coordinamento delle attivita di disseminazione e comunicazione
sclentifica relativa al Progetto H2020 SWS-HEATING™:

VERIFICATA l'assenza di professionalitd interne con Avviso prot. n. 145332 pubblicato

VISTO

VISTO

in data 19/12/2019 sul sito web dell"aAteneo;

lawviso di procedura comparativa D.D. n. 6/2020 pubblicato in data
13/01/2020 sul sito web dell’Atenen, successivamente rettificatc con
provvedimento D.S.A. n. 12020 pubblicate anchesso sul sito web
dell'Ateneo In data 16/01/2020;

Il D.D. n. 10/2020 del 14/01/2020, con il quale & stata designata la
Commissione per la selezione di cui sopra;

Considerato altresi che, come disposto dall'art. 1, comma 303, lett. a) della Legge n.

232/2016, lefficacia del conferimento del suddetto incarico non sard pid
subordinata al positivo esito del controllo preventivo di legittimith della Corte
dei Contl (previsto dallart. 3, comma 1, lettera f-bis, legge 20/1994,
modificato dall'art. 17, comma 30, del D. Lgs. 78/2009, convertito con L,
102/2009);

ESAMINATI | verbali della riunione della Commissione giudicatrice redatti In data

03/02/2020;

VERIFICATA la regolarita della procedura,

DECRETA

Art. 1 - Sono approvatl gli atti della procedura di valutazlone comparativa, per il
conferimento di un incarico di lavoro autonomo nella forma di collaborazione, per
I'espletamento di attivitd altamente qualificate indicate nell’ awviso d procedura
comparativa D.D. n. 6/2020 pubblicato in data 13/01/2020 e successivamente
rettificato con D.S.A. n, 1/2020 del 16/01/2020, della durata e per I'importo ivi indicati;
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Art. 2 - E' approvata la sequente graduatoria di idoneitd della procedura di valutazione
comparativa di cul all'art. 1 del presente decreto;

CANDIDATO PUNTEGGIO TOTALE
CASTELLINI Ilaria 79/100

Art. 3 - E’ dichlarata assegnataria della selezione di cui all'art. 1 del presente decreto
la Dott. ssa CASTELLINI ILARIA a cul si conferisce |'incarico oggetto della sopra
richiamata procedura comparativa.

Dalla data di pubblicazione del presente Decreto sul sito web dell’Ateneo www.unipg.it
alla voce "Concorsl”, decorre il termine per eventuall impugnative.

1l presente decreto sard portato a ratifica del prossimo Consiglio di Dipartimentso.

Perugia, 04/02/2020

-[8 F&o Efmanno Cardelli
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Oggetto:
Approvazione atki, e
graduatoria di merito per
il canferimento di un
incarico di prestazione
d'opera inteliettuale ex
art. 7 co. 6 0. Lgs
165/01 procedura di
selezione comparativa
D.0. 128/2019 — Resp.
Prof, Fantozzi

I DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA

VISTO

VISTO

VISTA

P

Universita degli Studi di Perugia

Decreto n. 20/2020

Il Direttore

I'art. 7, comma & del D, Lgs. n. 165/2001 e successive modifiche;
Fart. 73 del Regolamento dell' Universith degli Studi di Perugia per

I'Amministrazione, la Finanza e |a Contabilita;

il Regolamenta dell’ Universith degli Stud| di Perugia per la disciplina delle
procedure comparative preliminarl alla stipula di contratti di collaborazione
coordinata & continuativa ovvern occasionale, emanato con DLR. n. 1461 del
25.7.2006;
la Delibera del Conslglio del Dipartimento di Ingegneria nella seduta del
20/11/2019 che autorizza la spesa e 'emissione del bando per l'attribuzione
di un Incarico di collaborazione finalizzato al supporto alla ricerca dal titolo
" Attivita di trasferibilitd e di coinvolgimento stakeholders nell'ambito
del progetto i-REXFO LIFE16 ENV/IT/000547";

VERIFICATA I'assenza di professionality interne con Avvise prot. n. 133563 pubblicate

VISTO

VISTO

in data 27/11/2019 sul sito web dell’Ateneo;

'awviso di procedura comparativa D.O. n. 128/2019 del 13/12/201%
pubblicato in data 16/12/2019 sul sito web dell'Ateneo;

| D0, n. 134/2019 del 19/12/2019, con || quale & stata designata la
Commissione per |a selezione di cui sopra;

Considerato altresi che, come disposto dall'art. 1, cormma 303, lett. a) della Leage n,

233/2016, l'efficacia del conferimento del suddetto incarico non sara pid
subordinata al positivo esito del controllo preventive di legittimitd della Corte
dal Conti (previsto dall'art. 3, comma 1, lettera f-bls, legge 20/1994,
moadificate dall’art. 17, comma 30, del D. Lgs. 782009, convertito con L.
102/2009);

ESAMINATI i verbali della riunione della Commissione giudicatrice redatti in data

22/01/2020;

VERIFICATA la regolarita della procedura,

DECRETA,

Art. 1 - Sono approvati gll atti della procedura di valutazione comparativa, per il

conferimento dl un incarico dl lavoro autonomo occasionals, per lespletamento di
attivits altamente qualificate indicate nell’ avviso dl procedura comparativa D.D. n,
128/2019 del 13/12/2019 pubblicato in data 16/12/2019, della durata e per l'importo
ivi indicati;

Art. 2 - E' approvata la seguente graduatoria di idoneita della procedura di valutazione

comparativa di cui all'art. 1 del presente decreto:

PUNTEGGIO TOTALE
95/100

CANDIDATO
MASSOLI Sara

m - ©[Tek: 43975 585 3600
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Art. 3 - E' dichiarata assegnataria della selezione di cui all'art. 1 del presente decrato 3
la Dott. ssa MASSOLI SARA a cul si conferisce Iincarico oggetto dells sopra
richiamata procedura comparativa.

UNIVERSITA DEGLI STUDI
DI PERUGIA

Dalla data di pubblicazione del presente Decreto sul sito web dell’Ateneo www. unipg, it
alla voce “Concorsi”, decorre il termine per eventuali impugnative.

1l presente decreto sara portato a ratifica del prossime Consiglio di Dipartimenta.

Perugia, 04/02/2020

/ f J- s rmanno Cardelli
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DI PERUGIA
UNIVERSITA" DEGLI STUDI DI PERUGIA
DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA
dal .. AL 02 2T
Decreto n.24

Nomina “Referente per la divulgazione scientifica™ del Dipartimento di Ingegneria

Il DIRETTORE
Considerata  I'urgenza di nominare il “Referente per la divulgazione scientifica” del
Dipartimento di Ingegneria;
Ritenuta la propria competenza;
DECRETA
di nominare il prof. Luca Roselli quale “Referente per la divulgazione scientifica” del
Dipartimento di Ingegneria.

Il presente decreto sard portato a ratifica del consiglio di dipartimento nella prima

seduta utile.

ﬁ IL DIRETTORE

i Prof.Ing.Ermanno Cardelli
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UNIVERSITA DEGLI STUDI
DI PERUGIA

Oggetto:
Approvazione attl,
graduztoria dl merito per
Il conferiments di un
incarlco dl prestazione
d'opera Intzllettuale ex
art. 7 co. 6D, Lgs
165/01 procedura di
selezione comparativa
D.D. 972020 — Resp.
Prof. Castellani

I DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA

VISTO

VISTO

VISTA

Allegaio N Zé al punto
Dipartimento di Ingegneria , . ¥ F g

Universita degli Studi di Ferugia

Decreto n. 2572020

1| Direttore

I'art. 7, comma & del D. Lgs. n. 165/2001 e successive modifiche;

l'art. 73 del Regolamento dell” Universitd degli Studi di Perugia per
I'amministrazione, la Finanza e la Contabilita;

il Regolamento dell’ Universitd degli Studi di Perugia per la disciplina delle
procedure comparative preliminari alla stipula di contratti di collaborazione
coordinata e continuativa ovvero occasionale, emanate con D.R. n. 1461 del
25.7.2006;

la Delibera del Conslglio del Dipartimento di Ingegneria nella seduta del
20/1172019 che autorizza la spesa e I'emissione del bando per Iattribuzione
di un incarico di collaborazione finalizzato al supporto alla ricerca dal titolo
"Tecniche innovative per la caratterizzazione aerodinamica di veicoli
tramite prove in Galleria del Vento™,

VERIFICATA l‘assenza di professionalitd interne con Awviso prot. n. 133569 pubblicato

VISTO

VISTO

in data 27/11/2019 sul sito web dell'Atenao;

I'avviso di procedura comparativa D.D. n. 92020 del 14/01/2020 pubblicato
in data 14/01/2020 sul sito web dell’Ateneo;

I 0.0 n. 12/2020 del 15/01/2020, con il quale & stata designata la
Commissione per la selezione di cul sopra;

Considerato altresi che, come disposto dall'art. 1, comma 303, lett. a) della Legge n.

23272016, I'efficacia del conferimento del suddetto incarico non sard pll
subordinata al positivo esito del controllo preventivo di legittimith della Corte
dei Conti (previsto dall'art. 3, comma 1, lettera f-bis, legge 20/1994,
modificato dallart. 17, comma 30, del D. Lgs. 78/2009, convertlto con L.
102/2009);

ESAMINATI | verball della runione della Commissione gludicatrice redatti in data

04/02/2020;

VERIFICATA la regolarita della procedura,

DECRETA

Art. 1 - Sono approvati gli atti della procedura di valutazione comparativa, per |l
conferimento di un incarico di lavoro autonomo occaslonale, per l'espletamento di
attivith altamente qualificate Indicate nell’ awvviso di procedura comparativa D.D. n.
9/2020 del 147012020 pubblicato in data 14/01/2020, della durata e per I'importo (v

Indicati;

Art. 2 - E' approvata la seguente graduatoria di idoneltad della procedura di valutazione
comparativa di cul allart. 1 del presente decreto:

PUNTEGGIO TOTALE
83/100

CANDIDATO
SCAPPATICCI Lorenzo




UNIVERSITA DEGLI STUDI
GlA

I DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA

DI PERU

Art. 3 - E' dichiarato assegnatario della selezione di cui all'art. 1 del presente decreto il
Dott. SCAPPATICCI LORENZO a cui si conferisce lincarico ogoetto della sopra
richiamata procedura comparativa.

Dalla data di pubblicazione del presente Decreto sul sito web dell’Atenso www,unipa. it
alla voce “Concorsl”, decorre |l termine per eventuall impugnative.

Il presente decreto sara portato a ratifica del prossimo Consiglio di Dipartimento.

Perugia, 11/02/2020




UNIVERSITA DEGLI STUDI DI PERUGIA
Dipartimento di Ingegneria

UNIVERSITA’ DEGLI STUDI DI PERUGIA /4
Dipartimento di Ingegneria

D.S.A. n. 42/2019
PROVVEDIMENTO RETTIFICA AVVISO PROCEDURA COMPARATIVA

Il Segretario Amministrativo del Dipartimento di Ingegneria

Visto I'Avviso di Procedura Comparativa D.D. n. 114/2019, pubblicato in data
18/11/2019 e relativo al conferimento di un incarico di collaborazione finalizzato al
"Supporto per organizzazione e gestione delle attivita didattiche frontali e delle
attivita di stage per il Master di II livello in Management dei processi sanitari
a.a. 2019-2020", da svolgersi entro e non oltre il 30/11/2020, con un massimo di n.
30 giornate lavorative, da espletare prevalentemente di venerdi e sabato, per I’ importo
di euro 2.000,00 (duemila/00 euro) al lordo degli oneri a carico del prestatore e di
quelli a carico della Struttura, Resp. Prof.ssa Moretti Elisa:

Considerato che, a causa di mero errore di trascrizione, & stato indicato nelle premesse
del suddetto Avviso, il sequente riferimento al Responsabile Scientifico:

"..Considerato che, |a prestazione lavorativa sard espletata personalmente dal soggetto
selezionato, in piena autonomia organizzativa ed operativa, senza vincoli di
subordinazione, in via non esclusiva, in coordinamento con il Dipartimento di Ingegneria
secondo le modalita e i tempi concordati con il Responsabile Scientifico, prof. Fabio
Radicioni, utilizzando i locali e le attrezzature mezze a disposizione dalla Struttura ed in
coordinamento con essa;”

DECRETA

La rettifica del Referente Scientifico di cui all’ Avviso di Procedura Comparativa D.D. n.
114/2019, come di seguito indicato:

"..Considerato che, la prestazione lavorativa sara espletata personalmente dal soggetio
selezionato, in piena autonomia organizzativa ed operativa, senza vincoli di
subordinazione, in via non esclusiva, in coordinamento con il Dipartimento di Ingegneria
'secondo le modalita e | tempi concordati con il Responsabile Scientifico; prof. ssa Elisa
Moretti, utilizzando i locali e le attrezzature mezze a disposizione dalla Struttura ed in
coordinamento con essa”

Perugia, 20/11/2019

Pubblicato il20/11/2019

Il Segretario Amministrativo del Dipartimento di Ingegneria
F.to Sig. Giovanni Magara
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UNIVERSITA DEGLI STUDI DI PERUGIA

Dipartimento di Ingegneria
D.S.A. n. 4372019

Il Segretario Amministrativo

VISTO La legge 240/2010;
VISTO il vigente Regolamento per 'amministrazione, la finanza e la contabilita
Oggetto: dell’Universita degli Studi di Perugia;
Dispf:}sizioni_ Par VISTO il nuovo Regolamento per I’attivitd conto terzi, emanato con D.R. n.201 del
movimentazioni 18/02/2015, approvato dal Senato Accademico e dal Consiglio di Amministrazione
Interne nelle sedute del (14/02/2015;

VISTI i piani finanziari redatti, ai sensi degli art.9 e 10 del sopracitato regolamento per
Iattivita conto terzi, dalla Prof.ssa Cinzia Buratti responsabile scientifico dei progetti
conto terzi nel corso dell’esercizio 2019 e dai quali risulta, una quota destinata al
prelievo forfettario dipartimentale per costi generali a supporto delle attivita di ricerca
di comune interesse per un ammontare complessivo pari ad € 4.000,00 come di seguito
ripartiti:

Pl UAPG.DING.TAKECOISTI7TCB CA.07.70.01.06.01 "Costi operativi progetti -
Costi operativi progetti- finanziamenti non competitivi per la ricerca™ per € 1.330,53;
P] UAPG.DING.CBURATTI CA.07.70.01.05.01 "Costi operativi progetti - attivita'
c/terzi e cessione di risultati di ricerca per € 1.766,37;

PJI UA.PG.DING.PBURATTI CA.07.70.01.05.01 “Costi operativi progetti - attivita'
clterzi e cessione di risultati di ricerca per € 753,10;

PJ UA.PG.DING.PBURATTI1% CA.07.70.01.05.01 “Costi operativi progetti - attivita'
clterzi e cessione di risultati di ricerca per € 150,00;

VISTA la richiesta presentata in data 29/10/2019 dalla prof.ssa Cinzia Buratti in merito
allo spostamento delle quote destinate al prelievo forfettario appostate sui Pl sopra
indicati al PJ UA.PG.DING.ASSEGNI_RICERCA_BURATTI per poter cofinanziare
un progetto di ricerca sullo studio e ottimizzazione delle prestazioni termiche e
acustiche di nuovi infissi di valenza ed interesse generale per la struttura;

CONSIDERATO che, la predisposizione di una procedura contabile mediante
trasferimento interno per [’assegnazione delle citate risorse, utilizzabili per costi a
sostegno delle spese generali e di ricerca in ogni caso per attivitd di interesse comune
della Struttura, garantisce una pill agevole e opportuna corretta imputazione del singolo
costo a carico del PJ di riferimento, assicurando il corretto funzionamento del metodo
“cost to cost™;

VISTA la nota dirigenziale prot. n.92123 del 15/12/2016, recante “note operative
sistema contabile UGOV per attivazione/proroga/rinnovi di assegni di ricerca, borse di
dottorato, contratti per il personale a tempo determinato, correlati a finanziamenti
esterni delle Strutture — Nuove modalita da seguire per i nuovi finanziamenti acquisiti a
partire dall’esercizio 2017;

VISTA la nota dirigenziale prot. n.116080 del 21/10/2019, recante “note operative per
Assegni di ricerca, posti aggiunti Borse di dottorato di ricerca, Ricercatori ed altro
personale a tempo determinato c.d. “finanziato™ ai fini della gestione del fabbisogno



1)

2)

finanziario (DM 11 marzo 2019)”;

RITENUTO necessario procedere alle relative variazioni al Bilancio Unico di Ateneo
di previsione annuale autorizzatorio dell’esercizio 2019;

DECRETA

di autorizzare, a seguito del trasferimento interno, in premessa indicato, per complessivi €
4.000,00, suddiviso per le quote di seguito riportate a gravare sui PJ a fianco di ciascuna
indicati: € 1.330,53 PJ UAPGDING.TAKECOISTI7CB, € 176637 PJ
UA.PG.DING.CBURATTI, € 753,10 P] UAPG.DINGPBURATTIL, e € 150,00 PJ
UA.PG.DING.PBURATTII9 e del reincameramento della suddetta somma nei
trasferimenti  interni di  rvicave (voce COAN CA4A.03.05.01.12.01.03 " Ricavi per
movimentazioni interne”, la conseguente variazione:

Voce COAN
CA.03.05,01.12.0]1 “Trasferimenti Interni Vari"
PJ:UA.PG.DING ASSEGNI_RICERCA_BURATTI + € 4.000.00
TOTALE + € 4.000,00
Voce COAN
CA.04.08.01.02.01 “Assegni di Ricerca®
PI:UA.PG.DING ASSEGNI_RICERCA_BURATTI + € 4.00000
TOTALE + € 4.000,00

Di trasmettere scansione dell’originale del presente decreto al Collegio dei Revisori dei
Conti, come previsto dall’art.32 del vigente Regolamento per I’amministrazione, la finanza e
la contabilita, richiamato in premessa.

Il presente decreto sard portato a conoscenza del Consiglio di Dipartimento nella prima
seduta utile.

Perugia, 22/11/2019

1l Segretaric Amministrativo
F.to Giovanni Magara
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UNIVERSITA DEGLI STUDI DI PERUGIA

D.5.A. n.44/2019

Dipartimento di Ingegneria
Il Segretario Amministrativo
VISTA la Legge n. 240/2010;

VISTO I'art. 32 del vigente Regolamento per I’amministrazione, la finanza e la contabilitd dell’Universita
degli Studi di Perugia che, nello specifico al punto 1) lettera a) recita “le variazioni della disponibilita di
risorse con vincolo di destinazione a causa di nuove o maggiori assegnazioni dall’esterno, richiedenti
Pattivazione di una pari disponibiliti in uscita secondo le indicazioni del soggetto finanziatore, che sono
assunte dal Responsabile dei Centri Istituzionali e dal Direttore Generale per le Strutture Dirigenziali;”, da
cui consegue che le suddette variazioni sono sempre assunte con provvedimento del Responsabile dei Centri
Istituzionali che provvede quindi alla conseguente registrazione nel gestionale di contabilita U-Gov e che &
responsabile dell'invio in posta elettronica, per conoscenza, del provvedimento al Collegio dei Revisori e
successivamente inoltrare lo stesso provvedimento all'Ufficio Coordinamento e controllo Ceniri Istituzionali e

Centri di Servizio™;

VISTO il D.D. n. 84 del 26/09/2018, ratificato con delibera del Consiglio di Dipartimento n. 7 del 26/10/2018
con cui & stata approvata la proposta di budget di previsione annuale 2019 e triennale 2019-2021;

PRESO ATTO dell'ammissione a finanziamento del seguente progetto di ricerca, proposto dal Dipartimento

di Ingegneria dell'Universitd degli Studi di Perugia, BANDO PRIN 2017, per cui il relative contributo sard

erogato da parte dell’ Istituto Italiano di Tecnologia (I1T) per un importo complessivo di euro | 13.384,00:

- Progetto cod. 2017TRRZY7 004 settore PE7 “Liguid edge computing based on distributed machine
learning and millimeter-wave radio access” - Resp. Scientifico prof. Paolo Banelli;

PRESO ATTO dell’ammissione a finanziamento del progetto di ricerca “AGROBOT — Robot autonomi a
servizio della crescita economica e della sostenibilité ambientale dell'agricoltura wmbra”, proposto dal
Dipartimento di Ingegneria dell'Universita degli Studi di Perugia nell’ambito del Bando PSR Umbria 2014~
2020 Sottomisura 16.2.1 Focus Area 2A, per cui il relativo contributo sard erogato per un importo complessivo
di euro 266.100,56 e di cui sono Responsabili Scientifici i prof, ri Paolo Valigi e Fabio Radicioni;

PRESO ATTO che alla data odierna risultano obbligazioni giuridicamente perfezionate determinate dalla
sottoscrizione di contratti di ricerca in ambito istituzionale con la soc. Nuova Pignone Tecnologie-responsabile
scientifico prof. Francesco Fantozzi, con la soc. AISA Impianti-responsabile prof. Francesco Di Maria e con la
FAIS Societd Cooperativa-responsabile scientifico prof.ssa Cinzia Buratti, per un ammontare complessivo di €
80.000,00,

PRESO ATTO che I'ammontare complessivo dei predetti nuovi ricavi pari ad € 459.484,56 attualmente non
trova le occorrenti disponibilita nelle pertinenti voci COAN, rispettivamente di ricavo e di costo, di seguito
indicate: CA.03.01.03.03.01 “Finanziamenti competitivi erogati da enti di ricerca”, CA.03.05.01.01.10
“Contratti/convenzioni/accordi programma: con altri soggetti”, CA.07.70.01.01.01 “Costi operativi progelii -
quota di competenza per finanziamenti competitivi da miur - progetti di ricerca di rilevante interesse
nazionale”, CA.07.70.01.06.01 “Costi operativi progetti - finanziamenti non competitivi per la ricercae
CA.04.08.01.02.01 “Assegni di Ricerca,

RAVVISATA la necessitd, per la corretia applicazione del principio di competenza degli eventi contabili
conseguenti alla determinazione di nuovi crediti divenuti esigibili, avendo riscontrato nelle rispettive voci di
pertinenza una disponibilita complessiva di € 183.590,00, di procedere alla registrazione di una variazione di
maggiori entrate per complessivi euro 275.894,56, sia per la parte RICAVI che per la parte COSTIL;

RITENUTO necessario procedere alle relative variazioni al Bilancio Unico di Ateneo di previsione annuale
autorizzatorio dell’esercizio 2019;

DECRETA

di autorizzare, a seguito del perfezionamento degli atti e obbligazioni giuridicamente perfezionate che
determinano nuovi ricavi e la cui disponibilita nelle rispettive voci COAN risulta insufficiente nella previsione
di budget 2019, in premessa indicata, per complessivi € 275.894,56, la conseguente variazione di maggiori
entrate:
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RICAV,

Voce COAN

CA.03.01 [03.03.01 “Finanziamenti competitivi erogati da enti di ricerca” + € 113.384,00
CA.03.05.01.01.10 “Coniratti‘convenzioni/accordi programma: con altri soggeiti” . + € 162.510.56
TOTALE + € 27589456
COSTI

Voce COAN

CA.04.80.01.02.01 “Assegni di Ricerca” +€  20.000,00
CA.07.70.01.01.01 *Costi aperativi progetli - guota di competenza per
finanziamenti competitivi da miur - progeiti di ricerca di rilevante interesse nazionale " +€ 113.384,00
CA.07.70.01.06.01 “Costi operativi progetti - finanziamenti non competitivi per la ricerca” 1€ 0.36
TOTALE +€ 275.894,56

Di trasmettere scansione delloriginale del presente decreto al Collegio dei Revisori dei Conti, come previsto
dall'art.32 del vigente Regolamento per I'amministrazione, la finanza e la contabilitd, richiamato in premessa..
I1 presente decreto sara portato a conoscenza del Consiglio di Dipartimento nella prima seduta utile.

Perugia, 25/11/2019

1] Segretaric Amministrativo

Dipartimento di Ingegneria
{Sig. Giovanni Magara)
F.to Giovanni Magara



Oggetto:
Disposizioni per
Rinnove e Nuovi
assegni  di ricerca
proponente

Prof. F. Radicioni
Prof, D. Passeri

Prof. F. Rossi

Prof, G. Liotta
Prof.ssa C. Buratti
Autorizzazione
Ufficio Compensi
pagamento stipendi

...

UNIVERSITA DEGLI STUDI DI PERUGIA
Dipartimento di Ingegneria

D.S.A. n. 45/2019
Il Segretarioc Amministrativo

VISTA la Legge n. 240/2010;

VISTO il vigente Regolamento per I'amministrazione, la finanza e la contabilita
dell"Universita degli Studi di Perugia;

VISTA la nota del Dirigente della Ripartizione Gestione Risorse Finanziarie prot. N. 3449
del 03.02.2015 recante “Note operative U.GOV — modalita di attivazione/proroga’rinnovi
assegni di ricerca ...”

VISTA la direttoriale prot. n. 92123 del 15/12/2016 relativa alle nuove modalita per
I*attivazione di Assegni di ricerca su nuovi finanziamenti acquisiti a partire dall’esercizio
2017, dalla quale si evince chiaramente che per tutte le richieste inoltre dai sotto elencati
docenti rientrano nella nuova modalita;

VISTA la richiesta inoltrata dal Prof. Fabio Radicioni- S5D- ICAR/ 06 per il rinnovo
assegno di ricerca annuale, gia titolare la Dott.ssa Grazia Tosti, dal titolo: “RTK 2.0 —
Prototipazione di una rete RTK e di applicazioni tecnologiche innovative per I'automazione
dei processi colturali e la gestione delle informazioni per I'agricoltura di precisione™ con
durata di 12 mesi per un importo di pari ad € 23.786,76 (EURO
ventitremilasettecentottantasei/76);

CONSIDERATO che il costo del suddetto nuovo assegno sard garantito con fondi appostati
sulla voce di costo: CA.07.70.01.06.01 “Costi operativi progetti - finanziamenti non
competitivi per la ricerca®P] UA.PG.DING. PSRITFR assegnati alla macro voce
“Finanziamento Assegni di Ricerca™  di cui il richiedente & responsabile;

VISTA la richiesta inoltrata dal Prof. Daniele Passeri - SSD- ING/INF/E3 per un nuovo
assegno di ricerca annuale dal titolo: “Simndazione TCAD e progetto VLSI di dispositivio
Gain Avalanche Diode (LGAD) resistenti alla radiazione™ con durata di 12 mesi per un
importo pari ad € 24.500,00 (EURO ventiquattromilacinquecento/00);

CONSIDERATO che il costo del suddetto nuovo assegno sard garantito con fondi appostati
sulla voce di costo: CA.07.70.01.01.01 “Costi operativi progetti - quota di competenza per
finanziamenti competitivi da miur - progetti di ricerca di rilevante interesse nazionale™ PJ
UA.PG.DING. PRIN_2017PASSERI assegnati alla macro voce “Finanziamento Assegni di
Ricerca™ di cui & responsabile il richiedente;

VISTA la richiesta inoltrata dal Prof. Federico Rossi - SSD- ING/IND/11 per un nuovo
assegno di ricerca annuale dal titolo: “dnalisi sperimentale degli effetti della salinita sul
processo di formazione degli idrati di metano™ con durata di 12 mesi per un importo  pari
ad € 23.786,76 (EURO ventitremilasettecentottantasei/76);
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CONSIDERATO che il costo del suddetto nuovo assegno sara garantito con fondi appostati
sulla voce di costo: CA 07.70.01.01.01 “Costi operativi progetti - quota di competenza per
finanziamenti competitivi da miur - progetti di ricerca di rilevante interesse nazionale” PJ
UA.PG.DING.PRIN_201TROSSI  assegnati alla macro voce “Finanziamento Assegni di
Ricerca”™ di cui é responsabile il proponente;

VISTA la richiesta inoltrata dal Prof. Giuseppe Liotta - S5D- ING/INF/D5 per un nuovo
assegno di ricerca annuale dal titolo: “Algoritmi e sistemi per 'analisi visuale di grifi e reti”
con durata di 12 mesi per un importo pari ad € 23.840,00 (EURO
ventitremilaottocentoquaranta/00);

CONSIDERATO che il costo del suddetto nuovo assegno sard garantito con fondi appostati
sulla voce di costo: CA 07.70.01.01.01 “Costi operativi progetti - quota di competenza per
finanziamenti competitivi da miur - progetti di ricerca di rilevante interesse nazionale™ PJ
UAPG.DING.PRIN 2017LIOTTA assegnati alla macro voce “Finanziamento Assegni di
Ricerca™ di cui & responsabile il proponente;

VISTA la richiesta inoltrata dalla Profssa Cinzia Buratti - SSD- ING/IND/11 per un
nuovo assegno di ricerca annuale, dal titolo: “Studio e ottimizzazione delle prestazioni
termiche di nuovi infissi” con durata di 12 mesi per un importo di pari ad € 24.000,00
{EURD ventiquattromila/00);

CONSIDERATO che il costo del suddetto nuovo assegno sara garantito con fondi appostati
sulla voce di costo: CA04.08.01.0201 — *Assegni di ricerca™P] UA.PG.DING
DING.ASSEGNI_RICERCA BURATTI assegnati alla macro voce “Finanziamento Assegni
di Ricerca”  di cui la richiedente & responsabile;

VISTA la direttoriale prot. n. 116080 del 21/10/2019 recante “note operative per Assegni di
Ricerca, posti aggiuntivi Borse di Dottorato di ricerca, Ricercatori ed altro personale a tempo
determinato c.d. “finanziato™ ai fini della gestione del fabbisogno finanziario (DM 11 marzo
2019y,

PRESO ATTO che per la valorizzazione originaria del progetto DING.ASSEGNI-
_RICERCA BURATTI & stata utilizzata la voce COAN di Ricave CA.03.05.01.01.10
“Contratti/convenzioni/accordi programma: con altri soggetti;

VISTA la delibera n. 5/1 del Consiglio di Dipartimento del 20/11/2019 con cui sono
stati autorizzati i sopradescritti rinnovo e nuovi assegni proposti rispettivamente dai
Prof. F. Radicioni, Prof. D. Passeri , Prof. F. Rossi , Prof. G. Liotta , Prof.ssa C.

Buratti ;
Per quanto sopra esposto;

DECRETA

1} di autorizzare I’Ufficio Compensi ai successivi pagamenti delle mensiliti spettanti ai
vincitori dei nuovi assegni di ricerca richiesti dai docenti proponenti di seguito indicati:
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Prof. F. Radicioni, a gravare su fondi appostati sulla macrovoce “Finanziamento per
Assegni di Ricerca™ PJ UA PG.DING.PSRITFR per un totale di € 23.786,76 gia titolare
Dott.ssa Grazia Tosi;

Prof. D. Passeri, a gravare su fondi appostati sulla macrovoce “Finanziamento per
Assegni di Ricerca™ PJ UAPG.DING. DING.PRIN_2017PASSERI  per un totale di €
24.500,00;

Prof. F. Rossi, a gravare su fondi appostati sulla macrovoce “Finanziamento per Assegni
di Ricerca™ PJ UA.PG.DING.PRIN_2017ROSSI per un totale di € 23.786,76;

Prof, G. Liotta, a gravare su fondi appostati sulla macrovoce “Finanziamento per Assegni
di Ricerca™ PJ UA.PG.DING.PRIN_2017LIOTTA per un totale di € 23.854,00;

Prof.ssa C. Buratti, a gravare su fondi appostati sulla macrovoce “Finanziamento per
Assegni di Ricerca™ PJ UA.PG.DING. ASSEGNI_RICERCA_BURATTI per un totale di
€ 24.000,00;

11 presente decreto sard portato a conoscenza del prossimo Consiglio di Dipartimento.
Perugia, 26/11/2019
[l Segretario Amministrativo

Dipartimento di Ingegneria
f.to Sig. Giovanni Magara



Oggetto:

Disposizioni
Maovimentazioni interne
per:

- Riassegnazione al PJ di
pertinenza per economie
assegni di ricerca resp:
Prof. Gianluca Rossi
Prof. Antonio Borri

Prof. Pietro Burrascano
Prof. Roberto Vincenti
Gatti

UNIVERSITA DEGLI STUDI DI PERUGIA
Dipartimento di Ingegneria

D.S.A. n. 46/2019

Il Segretario Amministrativo

VISTA la Legge n. 240/2010;

VISTO il vigente Regolamento per ’amministrazione, la finanza e la contabilita
dell’Universita degli Studi di Perugia;

VISTA la delibera del Consiglio del Dipartimento di Ingegneria del 6/12/2018 con cui &
stato deliberato I’attivazione di un assegno di ricerca dal titolo “Sviluppo Metodi di misura
Stress e Strain su strutture trabecolari realizzate in manifattura additiva® nonché la
conseguente variazione di bilancio per un importo pari ad € 23.786,76 disposta con DSA n.
39/2018 del 11/12/2018 - proponente prof. Gianluca Rossi;

VISTA la comunicazione del 24/10/2019 da parte dell'Ufficio Compensi che a seguito
della rinuncia della dott.ssa Iva Xhimitiku del suddetto assegno vengono restituite le risorse
con variazione n. 2316 del 23/10/2019, alla UA.PG.DING voce COAN 04.08.01.02.01
“dssegni di Ricerca" per I'importo complessivo di € 10.836,14;

VISTO il DD n, 96 del 15/10/2018 con cui & stato deliberato ’attivazione di un assegno di
ricerca dal titolo “Confronto fra comportamento meccanico degli edifici di muratura a
seguito degli eventi sismici del 2016 e comportamento atfeso valutato con le normative
vigenti ™ nonché la conseguente variazione di bilancio per un importo pari ad €
23.786,76,00 disposta con DSA n. 31/2018 del 16/10/2018 - proponente prof. Antonio
Borri;

VISTA la comunicazione del 24/10/2019 da parte dell’Ufficio Compensi che a seguito
della rinuncia della dott.ssa Romina Sisti del suddetto assegno vengono restituite le risorse
con variazione n. 2317 del 23/10/2019, alla UA.PG.DING wvoce COAN 04.08.01.02.01
“Assegni di Ricerca” per |'importo complessivo di € 12.355,76;

VISTA la delibera del Consiglio del Dipartimento di Ingegneria del 6/12/2018 con cui é
stato deliberato I’attivazione di un assegno di ricerca dal titolo “Diagnostica non distrutiva
ultrasonora per applicazioni industriali ” nonché la conseguente variazione di bilancio per
un importo pari ad € 60.000,00 disposta con DSA n. 39/2018 del 11/12/2018 -proponente
prof. Pietro Burrascano;

VISTA la comunicazione del 24/10/2019 da parte dell’Ufficio Compensi che a seguito
della rinuncia del dott. Stefano Laureti del suddetto assegno vengono restituite le risorse
con variazione n. 2316 del 23/10/2018, alla UA.PG.DING voce COAN 04.08.01.02.01
“Assegni di Ricerca” per |'importo complessivo di € 43.952,05;

VISTO il DD n. 8 del 28/01/2019 con cui & stato deliberato il rinnovo dell’ assegno di
ricerca gia titolare il Dott. Riccardo Rossi dal titolo “Studio e progettazione di antenne ad
array per applicazioni radar e data link ™ nonché la conseguente variazione di bilancio per
un importo pari ad € 23.786,76,00 disposta con DSA n. 36/2018 del 6/11/2018 -
proponente prof. R. Vincenti Gatti;
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VISTA la comunicazione del 29/11/2019 da parte dell’Ufficio Compensi che a seguito
della rinuncia del dott. Riccardo Rossi del suddetto assegno vengono restituite le risorse
con variazione n. 2669 del 29/11/2019, alla UA.PG.DING wvoce COAN 04.08.01.02.04
“Assegni di Ricerca™ per I'importo complessivo di € 7.928,92;

RITENUTO di dover procedere quindi alle necessarie e relative variazioni di bilancio
Unico di Ateneo di previsione annuale autorizzatorio dell’esercizio 2019,

DECRETA

1}y di autorizzare lo storno tra voci dalla sola parte costi per la conseguente riassegnazione
delle economie al PJ di pertinenza, su Assegni di ricerca L. 240 tipo B economie per
rimmcia Assegno di Ricerca da parte della dott.ssa Iva Xhimitiku responsabile prof. G.
Rossi per € 10.836,14 (DS54 39/2018); dott.ssa Romina Sisti, responsabile prof. A. Borri
per € 12.355,76(DSA 31/2018); dott. Stefamo Laureti, responsabile prof. Pietro
Burrascano per € 43.952,05(DS4 39/2018) e dott. Riccardo Rossi, responsabile prof. R.
Vincenti Gatti per € 7.928,92 (DSA 36/2018)

STORNO

Voce COAN

CA.04.08.01.02.01 “Assegni di Ricerca”

UA PG.DING -€75.072,87
Voce COAN

CA.04.12.01.01.04 “Trasferimenti interni per restituzioni e rimborsi”

UA.PG.DING + € 75.072,87

2) A seguito del trasferimento interno conseguente alla restituzione delle economie di cui
sopra per € 75.072,87 e del reincameramento della suddetta somma nei trasferimenti
interni di ricavo (voce COAN CA.03.05.01.12.01.03 “Ricavi per movimentazioni interne "),
la conseguente variazione:!

Voce COAN

CA. 03.05.01.12.01 “Trasferimenti interni vari”

UA.PG.DING

UA.PG.DING.PRIN _2015ROS5] + € 10.836,14
UAPG.DING.RELUISI6AB + € 12.355,76
UA.PG.DINGNDTONAIR16RM + € 43.952,05
UA.PG.DING.ENIACFEA +€ 7.928.92
TOTALE +€75.072,87
Voce COAN

CA.07.70.01.01.01 *“Costi operativi progetti — quota di competenza per finanziamenti
competitivi da miur™

UA.PG.DING.PRIN_2015ROSSI + €10.836,14
CA.07.70.01.06.01 *“Costi operativi progetti — finanziamenti non

competitivi per la ricerca

UA PG.DING.RELUIS16AB + € 12.952,05
CA.07.70.01.04.02 “Costi operativi progetti —

quota di competenza per finanziamenti

competitivi per ricerca da parte di organismi internazionali

UA PG.DING.NDTONAIR16RM + € 43.952,05
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CA.07.70.01.01.01 *“Costi operativi progetti — quota di competenza per finanziamenti
competitivi da miur”

UA.PG.DING.ENIACFEA + € 7.92892
TOTALE + €75.072,87

di trasmettere scansione deli’originale del presente decreto al Collegio dei Revisori dei
Conti, come previsto dall’art.32 del vigente Regolamento per 'amministrazione, la finanza
e la contabilita, richiamato in premessa.

Il presente decreto sard portato a conoscenza del Consiglio del Dipartimento nella prima
seduta utile.

Perugia, 04/12/2019

Il Segretario Amministrativo
Dipartimento di Ingegneria
f.to Sig. Giovanni Magara



Oggetto:

Autorizzazione

all’acquisto di beni e
servizi informatici
all’esterno del
Mercato  Elettronico
della P.A. in deroga
all’obbligo di cui

all’art. 1 — commi
512 e 514 - della
legge 208/2015
{Disposizioni per la
formazione del
bilancio annuoale e
pluriennale dello
Stato)
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UNIVERSITA DEGLI STUDI DI PERUGIA
Dipartimento di Ingegneria

D.5.A. n, 47/2019

1l Segretario Amministrativo

VISTI gli art. 60 e 61 del vigente Regolamento per 'Amministrazione, la Finanza e la
Contabilita dell’Universita degli Studi di Perugia - emanato con D.R. n. 389 del 18.03.2013;
in vigore dal 1° gennaio 2015 - modificato con D.R. n. 469 del 24.03.2016;

VISTO PPart. 1 comma 450 del L. 296/2006, come modificato dall*art. 22 comma 8§ L.
114/2014, dall’art. 1 commi 495 e 502 L. 208/2015, dall*art. 1 comma 1 L. 10/2016 e
dall’art. | comma 130 della Legge 145/208 (Legge di Bilancio 2019) circa gli obblighi per le
amministrazioni pubbliche di far ricorso al mercato elettronico della pubblica
amministrazione (MEPA) per gli acquisti di beni e servizi di importo pari o superiore a
5.000,00 euro e al di sotto della soglia di rilievo comunitario, ovvero di fare ricorso ad altri
mercati elettronici istituiti ai sensi dell*art, 328 del DPR 207/2010;

VISTI i commi 512 e 514 dell’art. 1 della legge della legge 208/2015 (Disposizioni per la
formazione del bilancio annuale e pluriennale dello Stato);

VISTA la Legge n. 208/2015 - Disposizioni per la formazione del bilancio annuale e
pluriennale dello Stato (legge di stabilita 2016), che in particolare all’art. 1, comma 516
recita “Le amministrazioni e le societd di cui al comma 512 possono procedere ad
approvvigionamenti al di fuori delle modalita di cui ai commi 512 e 514 esclusivamente a
seguito di apposita autorizzazione motivata dell'organo di vertice amministrativo, qualora il
bene o il servizio non sia disponibile o idoneo al soddisfacimento dello specifico
fabbisogno dell'amministrazione ovvero in casi di necessitd ed urgenza comunque
funzionali ad  assicurare la continuitd della pgestione amministrativa, Gli
approvvigionamenti effettuati ai sensi del presente comma sono comunicati all'Autorita
nazionale anti-corruzione e all'Agid;

VISTA la delibera della Corte dei Conti - Sezione Regionale Di Controllo Per L'Umbria n.
52/2016/PAR — in particolare laddove recita “Pil in dettaglio si contempla la possibilita di
approvvigionamento al di fuori delle modalitd previste dal citato comma 512 solamente in
alcuni casi (autorizzazione motivata dell’organo di vertice amministrativo, sole per beni non
disponibili o idonei o nei casi di necessitd ed urgenza, con comunicazione all’Anac e
all’Agid- comma 516). Inoltre la mancata osservanza delle disposizioni dettate in materia
rileva ai fini della responsabilita disciplinare e per danno erariale (comma 517)™;

VISTA la richiesta inoltrata dal prof. Michele BATTISTONI
I"acquisto di*N. 3 licenze CONVERGE Superbase 12 months”;

in data 20/11/2019, per

Preso atto che, come da dichiarazione del richiedente, e relativa dichiarazione dell'operatore
economico, tale software + prodotto e distribuito in via esclusiva da “Convergent Science
GmbH, Rg. No. FN 352568 h of the Regional-Commercial-Court Linz, Hauptstrasse 10,
A-4040 Linz, Austria — P. IVA ATU65981645™;

VERIFICATO che il sopracitato operatore economico non & presente sul MePA;



CONSIDERATO altresi che le spese del suddetto acquisto graveranno per una cifra pari ad
euro 6000,00 + IVA sul PLUA.PG.DING.PRESTI9MB, responsabile prof. Michele
BATTISTONI, i cui fondi sono appostati sulla voce COAN del budget economico
CA.07.70.01.05.01 — Costi operativi progetti — Attivita c/terzi e cessione dei risultati della
ricerca - del Budget economico del Bilancio autorizzatorio dell’esercizio in corso.

DECRETA
di autorizzare la deroga all’obbligo di acquisto di beni e servizi informatici attraverso il
Me.PA. per “N. 3 licenze CONVERGE Superbase 12 months P” per un importo
complessivo di EURO 6.000,00 + IVA;

Perugia, 11/12/2019

[l Segretario Amministrativo
Dipartimento di Ingegneria

f.to Sig. Giovanni Magara



Oggetto:

Variazione al Bilancio
Unico dl Pravisione
Autgrizzatorio - Esercizio
2019

UNIVERSITA’ DEGLI STUDI DI PERUGIA
Dipartimento di Ingegneria

D.S.A. n.48/2019
1l Segretario Amministrativo

VISTO ['art. 32 comma 1 - lett. ) del Regolamento per I’Amministrazione la
Finanza e la Contabilita dell’Universita degli Studi di Perugia attualmente vigente;
CONSIDERATO che tutte le somme disponibili al 31.12.2018, assegnate ai
Progetti di pertinenza, derivanti da rapporti convenzionali e/o contratti per lo
sviluppo di ricerca di natura, sia istituzionale che commerciale, con enti pubblici e
privati sono state considerate grandezze vincolate ed in quanto tali, riportate nel
Budget Economico e nel Budget investimenti dell’esercizio finanziario 2019
mantenendo |'assegnazione ai Progetti di origine;

PRESO ATTO delle richieste per lo spostamento delle risorse finanziarie dal
Budget Investimenti al Budget Economico e viceversa, pervenute
all’Amministrazione del Dipartimento, presentate da vari responsabili di progetto,
per un ammontare complessivo di € 12.733,96 per le voci COAN indicate:
CA.07.70.01.01.01 - Costi operativi progetti - quota di competenza per
finanziamenti competitivi da miur - progetti di ricerca di rilevante interesse
nazionale - € 49,46;

CA.07.70.01.05.01 - Costi operativi progetti - attivita c/terzi e cessione di risultati
di ricerca - €1,708,85;

CA.08.80.01.06.01 - Costi di investimento progetti - finanziamenti non competitivi
per la ricerca - € 5.310,16;

CA.09.90.01.01.10 — Funzionamento strutture didattiche - Budget economico - €
2.015,66;

CA.07.70.01.04.02 - Costi operativi progetti - quota di competenza per
finanziamenti competitivi per ricerca da parte di organismi internazionali

- €3.649,83.

CONSIDERATO che al fine di consentire una corretta imputazione dei costi
aventi natura economica efo di investimento nei singoli progetti di ricerca si ritiene
opportunc appostare le disponibilitd finanziarie nelle corrispondenti voci COAN
come di seguito indicato:

CA.08.80.01.01.01- Cosli investimenti progetli - quota di competenza per
finanziamenti competitivi da miur - progetti di ricerca di rilevante interesse
nazionale € 49.46;

dellording da! Giomo B, we



CA.08.80.01.5.01 - Costi di investimcntopmgetti - attivitd in conto terzi e cessione
di risultati di ricerca €1.708,85;

CA.07.70.01.06.01 - Costi operativi progetti - finanziamenti non competitivi per la
ricerca € 5.310,16;

CA.10.10.01.01.20 — Funzionamento strutture didattiche - Budget investimenti €
2.015,66;

CA.08.80.01.04.02 - Costi di investimento progetti - quota di competenza per
finanziamenti competitivi per ricerca da parte di organismi internazionali €3.649,83.
RITENUTO necessario ed urgente procedere alle relative variazioni al Bilancio

Unico di Ateneo di previsione annuale autorizzatorio dell’esercizio finanziario 2019;
P

DECRETA
di proporre all’Ufficio Budgeting e Bilancio Unico di Ateneo la seguente variazione

al Bilancio Unico di Previsione Autorizzatorio dell’esercizio finanziario 2019:

costi - UA.PG.DING

CA.07.70.01.01.01 - Costi operativi progetti - quota di -€49,46
competenza per finanziamenti competitivi da miur - progetti di
ricerca di rilevante interesse nazionale

CA.07.70.01.05.01 - Costi operativi progetti - aftivita clterzi e -€ 1.708,85
cessione di risultati di ricerca

CA.08.80.01.06.0] Costi di investimento progetti - finanziamenti -£5.310,16
non competitivi per la ricerca

CA.09.90.01.01,10 — Funzionamento strutture didattiche - -€2.015,66
Budget economico
CA.07.70.01.04.02 - Costi operativi progetti - quota di -£3.649,83

competenza per finanziamenti competitivi per ricerca da parte di
organismi internazionali

costi - UA.PG.DING

CA.08.80.01.01.01- Costi investimenti progetti - quota di +€ 49,46
competenza per finanziamenti competitivi da miur - progetti di
ricerca di rilevante interesse nazionale

CA.08.80.01.5.01 - Costi di investimento progetti - atfivitd in +£1.708,85
conto terzi € cessione di risultati di ricerca

CA.07.70.01.06.01 - Costi operativi progefti - finanziamenti non | +€5310,16
competitivi per la ricerca

CA.10.10,01.01.20 — Funzionamento strutture didattiche - +€ 2.015,66
Budget investimenti

CA.08.80.01.04.02 - Costi di investimento progetti - quota di | +€3.649,83
competenza per finanziamenti competitivi per ricerca da parte di
organismi internazionali




oL
Il presente decreto viene trasmesso all'Ufficio Bilancio Consolidato, Coordinamento

e controllo Centri Istituzionali e Centri di Servizio per quanto di competenza ¢ sard
portato a ratifica del Consiglio di Dipartimento nella prima seduta utile.

Perugia,30/12/2019

Il Segretarioc Amministrativo

(Sig. Giovanni Magara)
F.to Giovanni Magara

fad



Oggetto:

Proposta di
Variazione di Minori
Entrate Progetti di
ricerca vari
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UNIVERSITA DEGLI STUDI DI PERUGIA
Dipartimento di Ingegneria

D.5.A. n.49/2019
1l Segretario Amministrativo

VISTA la Legge n. 240/2010;

VISTO I’art. 32, comma 1) lettere d) del vigente Regolamento per I’amministrazione, la finanza e la
contabilitd dell’Universita degli Sudi di Perugia;

VISTO il D.D. n. 84 del 26/09/2018, ratificato dal Consiglio di Dipartimento nella seduta del
26/10/2018, con cui & stata approvata la proposta di budget di previsione annuale 2019 e triennale 2019-
2021, successivamente approvata dal Consiglio di Amministrazione nella seduta del 18/12/2018;
CONSIDERATO che nella suddetta proposta per 'esercizio 2019 sono state stimate risorse per il
finanziamento di programmi di ricerca istituzionale e commissionata assegnate alle voci COAN di
ricavo e di costo per le quote di seguito indicate e a fianco di ciascuna riportate:

-CA.03.01.02.01.01 = Ricerche e trasferimento tecnologico in contodterzi; € 450.000,00;
-CA.03.01.03.04.01 — Fingnzigmenti competitivi erogati da organismi internazionali: € 100.000,00,
-CA.03.05.01.01.09 — Contratti/convenzioni/accordi programma:con altre

amministrazioni pubbliche: € 50.000,00;

-CA.03.05.01.01.10 — Contratti/convenzionifaccordi programma: con altri soggetti: € 500.000,00;
-CA.03.05.01.02.02 — Alire vendite di beni e servizi in attivitd Commereiale: € 110.000,00;
-CA.07.70.01.02.09 — Costi operativi progetti - quota di compelenza per finanziamenti competitivi per
ricerca da altre amministrazioni pubbliche: € 40.000,00;

-CA07.70.01.04.01 — Costi operativi progetti - quota di competenza per finanziamenti competitivi per
ricerca da parte dell'unione ewropea: € 90.000,00;

-CA.07.70.01.05.01 — Costi aperativi progetti - attivita' c/'terzi e

cessione di risultari di ricerca: € 500,000,00;

-CA.07.70.01.06.01 = Costi operativi progetti - finanziamenii non competitivi

per la ricerca: € 450.000,00;

-CA.08.80.01.02.09 = Costi di investimenio progetti - quota di competenza per finanziamenti
competitivi per ricerca da altre amministrazioni pubbliche: € 10.000,00;

-CA.08.80.01.04.01 — Costi di investimento progetti - quota di competenza per finanziamenti
competitivi per ricerca da parte dell'unione europea: € 10.000,00;

-CA.08.80,01.05.01 — Costi di investimento progeiti - attivita' in conto terzi e cessione di risultati di
ricerca: € 60.000,00;

-CA.08.80.01.06.01 — Costi di investimento progetti - finanziamenti non competitivi per la ricerca: €
50.000,00;

PRESO ATTO che al 31/12/2019 sono state effettuate registrazioni contabili, conseguenti a delibere
autorizzatorie assunte dal medesimo Organo e riguardanti finanziamenti di programmi di ricerca
istituzionale & commissionata, a fronte delle quali la previsione risulta essere sovrastimata rispetto alle
attivita realizzate nel corso dell’anno 2019 per le voci COAN il cui disponibile & di seguito riepilogato e
a fianco di ciascuna indicato:

-CA.03.01.03.04.01 — Finanziamenti competitivi erogati da organismi internazionali: € 100.000,00;
-CA.07.70,01.04.01 — Costi operativi progetti - quota di competenza per finanziamenti competitivi per
ricerca da parte dell'unione eurapea: € 62.174,74;

-CA.08.80.01.04.01 — Costi di investimento progetti - quota di competenza per finanziamenti
competitivi per ricerca da parte dell'unione europea: € 37.825,26;

PRESO ATTO che a valle del versamento delle quote di contributo, erogate a saldo, da parte di
Soggetti efo Enti finanziatori progetti di ricerca, a fronte di spese sostenute e rendicontate per le attivita
correlate ad ogni specifico progetto e ammesse a finanziamento, si sono determinate minori entrate per
un totale di € 3.667,44, le cui disponibilita residue sono appostate nelle rispettive voci COAN di ricavo
CA.03.05.01.01.10 — Contratti/convenzioni/accordi programma:con altri soggetti- e di costo
CA.07.70.01.06.01 — Costi operativi progetti - finanziamenti non competitivi per la ricerca-e -
CA.08.80.01.06.01 — Costi di investimento progetti - finanziamenti non competitivi per la ricerca-,
riferite ai progetti di seguito indicati e a fianco di ciascuno riportate:

- UA.PG.DING.FCARIPG1TMB euro  162,35;

-  UA.PG.DINGMISEI6PB euro 2.826,12;

-  UA.PG.DING.RELUISIZAB euro  678,97;
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PRESO ATTO che la concordata riduzione delle ativiti della ricerca commissionata, ha di
conseguenza portato ad una riduzione del corrispettivo fatturato con fatt. di vendita n. 3872019 del
04/10/2019 intestata a Meccanotecnica Umbra Spa, determinando cosi di fatto una minore entrata
rispetto alla preventivato contabilizzato con contratto attivo n.44/2017 e la cui disponibilita residua
risulta appostata alla voce COAN di ricavo CA.03.01.02.01.01 - Ricerche e trasferimento tecnologico in
comtoftersi ¢ di costo CA07.70.01.05.01 — Costi operativi progenti — attivitd o/terzi ¢ cessione di
risultati di ricerca-, riferite al progetto UA_PG.DIN.MECUM17MF per euro 400,00;

TENUTO CONTO di quanto sopra esposto, si propone la relativa variazione al Bilancie Unico di
Ateneo di Previsione annuale autorizzatorio dell’esercizio 2019 per minori disponibilita di risorse con
vincolo di destinazione;

DECRETA

13 Di proporre all'Ufficio Budgeting e Bilancio Unico di Ateneo la seguente variazione per minori
entrate e di minori disponibilita nella parte costi, quali risorse aventi vincolo di destinazione, per un
importo complessivo di € 104.067 44 (eurc-centoquattromilasessantasette/d44) conseguentemente al
non avvenuto perfezionamento degli atti amministrativi, propedeutici alla sottoscrizione di
accordifconvenzioni di collaborazione efo a decurtazioni di spese ~riduzione di attivitd inerenti lo
sviluppo di ricerche scientifiche :

RICAVT
Voce COAN
CA.03.01.02.01.01 “Ricerche e trasferimento tecnologico in

contodterzi” - € 400,00
CA.03.01.03.04.01 “Finanziamenti competitivi erogati da

organismi internazionali” - €100.000,00
CA.03.05.01.01.10 “Comiratti/convenzioni/accordi programma:

con aliri soggefi™ - £ 366744

TOTALE - € 10406744
COSTI
Voce COAN

CA.07.70.01.05.01 “Costi operativi progetti - attivita’ c/terzi e

cessione di risultati di ricerca™: - € 400,00
CA.07.70.01.04.01 “Costi operativi progetii - quota di competenza

per finanziamenti competitivi per ricerca da parie dell'unione europea™ - € 6217474
CA.08.80.01.04.01 “Costi di investimento progetti - quota di competenza

per finanziamenti competitivi per ricerca da parte dell'unione europea” - € 3782526
CA.08.80.01.06.01 — Costi di investimento pragetti - finanziamenti non

competitivi per la ricerca” - € 0,20
CA.07.70.01.06.01 “Costi di investimento progetti - finanziamenti non

competitivi per la ricerca™ =€ 366724
TOTALE - € 1406744

Il presente DSA sarda trasmesso in copia all’Ufficio Bilancio Consolidato, Coordinamento e
Controllo Centri Istituzionali € Centri di Servizio, per quanto di competenza ai sensi dell’art. 32 del

vigente Regolamento per ' Amministrazione, la Finanza e la Contabilita.

Il presente decreto sara portato a ratifica del Consiglio di Dipartimento nella prima seduta utile.

Perugia, 30/12/201%

Il Sepretario Amministrativo
Dipartimento di Ingegneria
f.to Sig. Giovanni Magara



Ogpetto:

Disposizioni per

Indennitd integrativa
di  maternitdi  per
Assegno  di  ricerca
Dott.ssa Tosi Grazia
responsabile Prof.
Fabio Radicioni

Autorizzazione

Ufficio Compensi
pagamento stipendi

UNIVERSITA DEGLI STUDI DI PERUGIA
Dipartimento di Ingegneria
D.S.A. n. 50/2019
Il Segretario Amministrativo

VISTA la Legge n. 240/2010;

VISTO il vigente Regolamento per I'amministrazione, la finanza e la contabilita
dell’Universita degli Studi di Perugia;

VISTA la nota del Dirigente della Ripartizione Gestione Risorse Finanziarie prot. N. 3449
del 03.02.2015 recante “Note operative U.GOV — modalita di attivazione/proroga/rinnovi
assegni di ricerca ..."

VISTA la direttoriale prot. n. 92123 del 15/12/2016 relativa alle nuove modalitd per
I’attivazione di Assegni di ricerca su nuovi finanziamenti acquisiti a partire dall'esercizio
2017, dalla quale si evince chiaramente che per Indennita integrativa di matemitd per
Assegno di ricerca D.ott.ssa Tosi Grazia di cui il responsabile scientifico & il Prof. Fabio
Radicioni rientra nella nuova modalita;

VISTA la direttoriale prot. n. 124240 del 7/11/2019 dove si richiedeva a questo
dipartimento di provvedere alla copertura finanziaria dell’importo di € 3.853,90
(tremilaottocentocinquantatre/90) quale somma necessaria per la liquidazione dell’indennita
integrativa dell’assegno di maternita erogato dall’INPS alla Dott.ssa Tosi Grazia ;

CONSIDERATO che il costo della suddetta integrazione sara garantito con fondi appostati
sulla voce di costo: CA 07.70.01.06.01 “Costi operativi progetti — finanziamenti non
competitivi per la ricerca” PJ UA.PG.DING.COLACISTI9FR COLACISTI9FR di cui la

richiedente & responsabile;
Per quanto sopra esposto;
DECRETA

1} di autorizzare |'Ufficio Compensi alla erogazione dell’indennita integrativa di
maternita dell’assegno di maternita gia erogato dall’INPS spettante alla Dott.ssa
Tosi Grazia - Assegnista di ricerca L.240/2010, a gravare su fondi appostati sulla
macrovoce “Finanziamento per Assegni di Ricerca”™ PJ UA.PG.DING.
COLACISTI9FR per un totale di € 3.853,90;

Il presente decreto sari portato a conoscenza del prossimo Consiglio di Dipartimento.

Perugia, 30/12/2019
Il Segretario Amministrativo

Dipartimento di Ingegneria
f.to Sig. Giovanni Magara



Oggetto:

Variazione di
Maggiori Entrate -
Progetti di ricerca per
ricerche e
trasferimento
tecnologico in
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Vendita di beni e
servizi in attivita
commerciale -
Contratti‘convenzione
faccordi programma:
con altre
amministrazioni
pubbliche -
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UNIVERSITA DEGLI STUDI DI PERUGIA

Dipartimento di Ingegneria
D.5.A. n. 5172019

Il Segretaric Amministrativo

VISTA la Legge n. 240/2010,

VISTO art. 32 del vigente Regolamento per I’amministrazione, la finanza e la contabilith dell”Universitd
degli Studi di Perugia, emanato con D.R. n.389 del 18/03/2013, successivamente modificato con D.R.
n.469 del 24/03/2016 che, nello specifico al punto 1) lettera a) “le variazioni del budget all*interno del
singolo Centro Gestionale comportanti trasferimento di risorse tra conti di budget economico o,
parimenti, tra conti di budget degli investimenti, previa verifica del rispetto dei vincoli di legge sulle
singole nature di spesa interessate e a condizione che non alterino la disponibilith complessiva del
Centro™: sono sempre assunte con provvedimento del Responsabile dei Centri Istituzionali che provvede
quindi alla conseguente registrazione nel gestionale di contability U-Gov e che & responsabile dell’invio in
posta elettronica, per conoscenza, del provvedimento al Collegio dei Revisori e successivamente inoltrare
lo stesso provvedimento all*Ufficio Coordinamento e controllo Centri Istituzionali e Centri di Servizio;

VISTO il D.D. n. 84 del 26/09/2018, ratificato dal Consiglio di Dipartimento nella seduta del 26/10/2018,
con cui & stata approvata la proposta di budget di previsione annuale 2019 e triennale 2019-2021,
successivamente approvata dal Consiglio di Amministrazione nella seduta del 18/12/2018;

CONSIDERATO che alla data del 30/12/2019, risultano pervenute all’amministrazione del Dipartimento
atti amministrativi, conseguenti a delibere autorizzatorie del medesimo Organo assunte e riguardanti il
finanziamento di ricerche e trasferimento tecnologico in conto/terzi, per un importo complessivo pari ad €
507.760,00, nonché la presenza di sospesi di entrata da regolarizzare riferiti a ricavi derivanti da vendita
di beni & servizi in attivitdi commerciale per un importo complessivo pari ad € 169.478,30, si rileva per le
predette voci una insufficiente disponibilita per complessivi € 677.238,30, suddivisa per gli importi a fianco
di ciascuna voce COAN riportati e di seguito indicati:

CA.03.01.02.01.01 “Altre ricerche e trasferimento tecnologico in conto/terzi™ € 507.760,00;
CA.03.05.01.02.02 “Altre vendite di beni e servizi in attivita commerciale™ €169.478,30;

PRESO ATTO dell’avvenuto completamento dell’iter procedurale e amministrativo propedeutico
all’accoglimento del progetto di ricerca dal titolo “ Comportamento della Diga Alona sul torrente Olivento”
e finanziato dal Consorzio di Bonifica della Basilicata , per un importo complessivo di € 90.000,00, del
quale & responsabile scientifico la dott.ssa Manuela Cecconi;

PRESQ ATTO che nella parte RICAVI, alla voce CA. 03.05.01.01.09- relativa alla gestione dei ricavi per
Finanziamenti competitivi — Contratti/convenzioni/accordi programma: con altre amministrazioni
pubbliche-, risulta una disponibiliti non sufficiente per la gestione delle nuove entrate per un importo pari
ad € 55.000,00;

PRESO ATTO che nella parte COSTL, per la voce CA. 07.70.01.02.09 del budget economico “Costi
operativi progetti —quota di competenza per finanziamenti competitivi per ricerca da parte di altre
amministrazioni pubbliche-, risulta parimenti una disponibilitd insufficiente per la gestione delle risorse
derivanti dalle nuove entrate per un importo pari ad € 35.000,00;

RAVVISATA la necessitd, per la cometta applicazione del principio di competenza degli eventi contabili
per effetto delle determinazione di nuovi crediti divenuti esigibili, di procedere alle conseguenti
registrazioni nel gestionale di contabiliti per la pari entitd parte RICAVI e parte COSTI;

RITENUTO necessario procedere alle relative variazioni al Bilancio Unico di Ateneo di previsione
annuale autorizzatorio dell’esercizio 2019;
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DECRETA

di autorizzare, a seguito del perfezionamento di atti propedeutici a nuove entrate la cui disponibilita nefle
rispettive voci COAN risulta insufficiente nella previsione di budget 2019, in premessa indicata, per
complessivi € 732.238,30, la conseguente variazione di maggiori entrate:

RICAV]
Voce COAN
CA.03.01.02.01.01 “Altre ricerche e trasferimento tecnologico in conto/terzi” + €  507.760,00
C4.03.05.01.02.02 "Altre vendite di beni e servizi

in attivith commerciale” + € 169.478,30
CA 03.05.01.01.09 “Contratti‘convenzioni/accordi programma: con alire

amministrazioni pubbliche™ + € 55.000.00
TOTALE + € 73223830
CosTI
Voce COAN
CA4.07.70.01.05.01 “Costi operativi progetti-attivita in c/terzi

e cessione dei risultati di ricerca™ +€ 507.760,00
CA.08.80.01.05.01 “Costi di investimento progertti-attivita in c/terzi

e cessione dei risultati di ricerca™ +€ 16947830
CA.07.70.01.02.09 “Costi operativi progetti-quota di competenza

per finanziamenti competitivi per ricerca da parte di altre

amministrazioni pubbliche" +€ 5500000
TOTALE +€ 732.238,30

Di trasmettere scansione dell'originale del presente decreto al Collegio dei Revisori dei Conti, come
previsto dall’art.32 del vigente Regolamento per |I'amministrazione, la finanza e la contability, richiamato
in premessa.

Perugia, 30/12/2019
Il Segretario Amministrativo

Dipartimento di Ingegneria
f.to Sig. Giovanni Magara
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Erasmus+ Programme

Key Action 1
- Maobility for learners and staff -
Higher Education Student and Staff Mobility

Inter-institutional! agreement 2019-2020/2021

between programme countries

The institutions named below agree to cooperate for the exchange of students
and/for staff in the context of the Erasmus+ programme. They commit o respect
the quality requirements of the Erasmus Charter for Higher Education in all aspects
related to the organisation and management of the mobility, in particular the
recognition of the credits awarded to students by the partner institution.

A, Information about higher education institutions

“Nameof the
__institution.

: = {.'-’.i"‘l.“||}i.i..'ﬁﬁ'1'.t;i}.'.' S A . of < rs§ i
: '{'ﬂﬂd i3 FEAL Al R ik cata_‘m:_i;_;_'e]_- )

. department, o R
swhera relevant].

Universith | | PERUGIAOL | Administrative Coordinatar: | University of Perugia

degli Studi di Sonia Trinari http://voviw, unipg.it/
Perugia Head International Relations Lnterfmatiﬂnai Relations
Office rea:
Universita deghi Studi di hitp://wvew. unipg.it/int
Perugia ernazionale
Piazza Universita, 1 06123 ECTS Catalogue:
Perugia - ltaly hittp: /e, unipg.it/en
e-mail: arga relint@unipg. it feciszguice

Tel. +39-075-5852106; +39-
075-5B52084; +39-075-
5852036

Fax: +39-075-5852209

! inter-institutional agreements can be signed by two or more higher education Institutions
I Contact details ta ceach the senior ollicer in charge of this agreement and of its possible updates.




Academic Coordinator
Department of Engineering
prof. Cinzia Buratti

E-mail: cinzia.buratti@unipg.it

Relations

International officer (Bilateral
Agreements - EPSEB): Ms.
Chantal Alastruey

Av. Dr. Gregorio Marafidn, 44-
S0 0B0Z8 Barcelona (Spain)
Tel. +34 934016246
wternitional cpsebi.ady

UNWE_RSITAT E BARCELOO3 | Institutional Erasmus www.upc.edu
POLITECNICA coardinator:

DE Dr. Jes(s Abad Puente Vice-

CATALUNYA Director of International

hitps:

epseb.upc.edufen
finternational-

ralations

B. Mobility numbers® per academic year

The partners commit to amend the table below in case of changes in the maobility data by no

_ FROM
e IE_r.._i',r.m us

= 'sending
- Institutlon]

; =c[Erasmus code
codeofthe -

coefthe -
“recelving -
Inf.;tit_u_t_lnr:] S

later than the end of January in the precading academic year.
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‘- Mobility for
. Studies "

- Shident |
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- manthsofthe:: =
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average

. Mobility

for
Trainees :
hips

L ; : LB,

I E 073 Architecture - 3-B

PERUGIADL BARCELOQ3 and 2rd months
Construction

E o I PERUGIADL | 073 | Architecture | t%and | - 3-6

BARCELDO3 and 2 months
Construction

E BARCELO 03: 27" gycle offer is for the master's degree in Advanced Building Construction, and the

trainships will be al the Materials, Fire or Acoustics 13bs.

** ISCED codes and Subject areas are available at:
htto:/ S, unipg.it/files/pagine/940/ Erasmus 1SCED, odf

* Mobility numbers can be given per sendingfreceiving institutions and per education field foptional*;
ittt wis unesco arg/EducationfPoqesfinternational standord classification of-education aspx)

f




“FROM

[Erasmus
code of the
sending
institution]

TO Subject:
area - name
of the * HEI.J!IHI‘;:’ for Huhﬂkutj,f for

receiving - Teaching Training
institution] .. - g
; : [total number of

“dhays of teaching

“iperiods or
average durdlion

““Number of mobility periods

[Erasmus code

I . E rchitu re .

073
PERUGIAD1 BARCELOD3 and
Construction | 2 ~ > days
E I PERUGIADL | 073 Architecture | 2 - 5 days https:/fwww upc.e
BARCELOO3 and _ (8 hours per dufsrifenfstudents
construction week) {administrative-
staff-mohility

C. Recommended language skills

The sending institution, following agreement with the receiving institution, is responsible for
providing support to its nominated candidates so that they can have the recommended

Fanguaeskllls at thestart of the studv nrteachlng perlud

Teachlng
Eur nimum m:umrrreﬂ'
iEER 2 S : : fah ; me! 32]
I Italian English Bl 32
PERUGIADL only for
: [The Univarsay of Perugia [Teacting staff is also
students offers an [talian Language wizlcome 1o teach
who apply | Course free of charge in classes in English,
far Semember and February for | French, German
Laboratory alb miernatbonal stedents, Portuguese and Spanish
traini Itatizn Language Courses depending on the
raining are offered all year round 8t | hosting Degree Coursp]
@ reguced price;
It A ampy st fenfunip
aflanguage- courses ]
E Spanish | English B1 B2
BARCELOOD3 or only in 1%
Catalan | cycie

For more details on the language of instruction recommendations, see the course catalogue
of each institution [Links provided on the first page].

& - . " .
For an easier and consistent understanding of language requirements, use of the Commen European Framewark

of Reference for Languages [CEFR) is recommended, see

hitp:ffevropass codelop eurapa cufenfresources/onropean-lanauage levels.cely




D. Additional requirements
The selection criteria for students and staff are regulated by the sending University; measures for

preparing, recelving and integrating mobile students and/or staff are crganised by the receiving

Institution according to the regulations of the Educational, Audiovisual & Cultural Executive Agency
{EACEA) and National Agencies.

The Institutions have infrastructures to welcome students and staff with disabilities,

E. Calendar

1. Applications/information on nominated students must reach the receiving institution by:

| PERUGIADL | Application deadline : July 1st Application deadline: December 15t
Academic calendar: Academic calendar:
http:/fwwrwunipp.itfen/ecoursesfacademic- | hitp:/fwwaw.unipg.it/en/iourses/acadomic-
calendar calendar

E Application deadline for incoming Application deadfine for incoming

BARCELOD3 | students: 15 June students: 15 December

[~ to be adapted in case of a trimester system]

2. The receiving institution will send its decision within 4 weeks.

3. A Transcript of Records will be issued by the receiving institution upon the student’s
departure or, in any case, no later than 5 weeks after the assessment period has
finished at the receiving HEL [It should normally not exceed five weeks according to
the Erasmus Charter for Higher Educalion guidelines]

4. Termination of the agreement

The contract automaticaily expires with the end of the academic year of each of the

contracting partners. Neither the European Commission nor the Mational Agencies
can be held responsible in case of a conflict.

F. Information

1. Grading systems of the institutions

The receiving institutions provide the statistical distribution of grades according to
the descriptions in the ECTS users’' guide®. The table will facilitate the interpretation

of each grade awarded to students and will facifitate the credit transfer by the
sending institution,

* bttpeffec.europa.cufeducationflifelonp-learning policy/ects_en him



‘Institution ~ ©  Contactdetails' ' Website for information

[Erasmus i “(empil; phone) -
I . . D;tg:ﬂﬂ.unigg.itgen o . :www.uni dtfenfects-
PERUGIAOL e-mail: area relint@unipg.it duide
Tel,+39-075-5852106
E UPC international Students Office

https:ffwww upc.edu/srifenfstud
ents/students- mobility-

Tel.+(34) 334016337 office/incomings

BARCELOO3 | oficina.mobilitat.internacional@upc.edu

2. Visa

The sending and receiving institutions will provide assistance, when reguired, in
securing visas for incoming and outbound mobile participants, according to the
requirements of the Erasmus Charter for Higher Education,

Information and assistance can be provided by the following contact points and
information sources:

gg rvizin.incoming@unipa.it hitp:/fww w.unipg .ir,{enie_c.tg;
PERUGIADL quide

Tel. +39-075-5852024

Fax +39-075-5852352

arga.relint@unipag, it

Tel.+39-075-5852106
E UPC International Students Office htps: /v upe. edufsrifen/stud
BARCELOO3 oficina.mobilitat.internacional@upe edu ents/students-maobility-

fficefi i
Tel.+{34) 934016937 office/incomings

3. Insurance

The sending and receiving institutions will provide assistance in obtaining insurance
for incoming and outbound mobile participants, according to the requirements of the
Erasmus Charter for Higher Education.

The receiving institution will inform mobile participants of cases in which insurance
cover is not avtomatically provided, Information and assistance can be provided by
the following contact points and informatton sources:




Institution ~  Contactdetails’® = = Wehsite forinformation
[Erasmus e - {emall; phone) = = : ST

code} oo

1 " servizip.incom K

PERUGIAOL Tel. +39-075-5852024 Guide
Fax +39-075-5852352
area.relint@unipg.it

Tel.+39-075-5852106

E UPC International Students Office hitpst/fwnew.unc.edufsefen/stud
BARCELOO3 | oficina, mobilitat.internacional@upc.edu | ents/students-mobility-
Tel.+{34) 934016937 officefincomings
4. Housing

The receiving institution will guide incoming mobile participants in finding

accommodation, according to the requirements of the Erasmus Charter for Higher
Education,

Information and assistance can be provided by the following persons and information
sources:

[ servizio.incoming @unipg.it

tp:ﬂwww.uinq.'rtfenfecta-
PER it H
ERUGIAOL | 1 +39-075-5852074 quide

Fax +39-075-5852352
area.relint@uning. it
Tel.+39-075-5852106

E UPC International Students Office htips:/feww upe.eduferifen/studan
BARCELQO3 | olicina.mobilitatinternacional@uoc.ed 1s/students-mobility-
u

u plfice/incomings

Tel.+{34) 934016337
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Ing. Andrea Fronzetti Colladon

Ricercatore a Tempo Determinato (art. 24, c.3 lettera b, legge 240/2010)
SSD ING-IND 35 — Ingegneria Economico-Gestionale

Dipartimento di Ingegneria, Universita degli Studi di Perugia

Periodo: 30 Novembre 2018 — 29 Novembre 2019

Docente Referente
Prof. Giuseppe Saccomandi
Titolo Progetto

Le reti sociali in ambito aziendale

1. Sintesi delle Attivita di Ricerca
La mia attivita di ricerca in questo anno & proseguita lungo i filoni della Social Network
Analysis (SNA) e del Text Mining, con applicazioni in ambito Big Data. Ho lavorato per lo
sviluppo e I'applicazione di modelli e tecniche che potessero essere nuovi da un lato e utili
alle imprese dall’altro. Lo studio dei big data analytics, del machine learning e dell’analisi
semantica mi ha consentito di ampliare il potere informativo derivante dalle metriche di
social network analysis e di estendere il concetto di “rete sociale™ in ambito aziendale (gia da
sempre non vincolato ai soli rapporti tra persone). Attraverso |"utilizzo di questi strumenti la
mia ricerca intende supportare: lo studio di nuovi approcei metodologici, I’ ottimizzazione
delle interazioni aziendali, dei flussi di conoscenza e di comunicazione; I’ottimizzazione delle
performance anche accademiche; la gestione della creativita e dell’innovazione; la gestione
delle risorse umane; 1’analisi delle reti email; I’analisi dei social media come fonte
informativa utile al business; il brand management; lo studio delle dinamiche imprenditoriali.
Piil in detiaglio, le attivita di quest’anno hanno riguardato i seguenti temi:
- Ulteriori sviluppi nel calcolo del Semantic Brand Score e di altre metriche e
reportistiche a supporto delle attivita di brand intelligence. Il concetto di “brand” &
stato esteso per includere ad esempio, i nomi di partiti e candidati politici, nomi di
prodotti o concetti pill ampi come i core value aziendali. L.’applicazione del Semantic

Brand Score ha riguardato ambiti nuovi e basi dati eterogenee (news, tweet, forum



online, etc..). Il potere predittivo dell’indicatore ¢ stato testato in ambito politico e
turistico. Ho anche lavorato ad applicazioni per lo studio delle cryptovalute, il ranking
dei core value aziendali negli interessi degli stakeholders e la valutazione delle
pratiche di CSR. Attualmente sto svolgendo attivita di ricerca per valutare altre
potenzialita del Semantic Brand Score. Vorrei comprendere se la misura sia utile per
supportare predizioni in ambito finanziario o di indicatori macroeconomici.

Le attivita hanno portato alle pubblicazioni indicate nelle sezioni 2, 3 ¢ 4 con i codici:
IJF1, TMP1, AIIG19, MIDAS19, SUNB19_1, M&R19, SUB_O

Avanzamento dei filoni di ricerca che combinano il text mining con la social network
analysis, in particolare con lo studio delle reti di parole, non solo attraverso il
Semantic Brand Score, ma anche:

o Curando la Special Issue dal titolo “Combining Social Network Analysis and
Text Mining: from Theory to Practice”, che verrd pubblicata dalla rivista
“International Journal of Information Management”;

o Realizzando studi per la previsione del successo di serie televisive, con
sviluppo di nuove metriche di analisi testuale e di rete.

Le attivita hanno portato alle pubblicazioni indicate nelle sezioni 2, 3 e 4 con i codici:

PLOSI1, JADT2, JIM_ED1

Sviluppo di un applicativo web (https://bi.semanticbrandscore.com), programmato
utilizzando il linguaggio Python, per il calcolo del Semantic Brand Score ¢ per
un’analisi profonda di dati testuali legati a brand, operazioni di comunicazione e

marketing, news di carattere politico, etc..

Studio dei segnali onesti di comunicazione e collaborazione, misurati attraverso
1"analisi delle dinamiche di interazione sociale e lo studio del linguaggio, per:
o operare predizioni di flussi turistici, a partire dall’analisi di forum di
discussione online;
o profilare i dipendenti e i manager delle imprese al fine di identificare gli
innovatori e i top performer;

o profilare utenti dei social media e potenziali consumatori;



o comprendere a fondo gli stili di linguaggio degli innovatori, le loro
rappresentazioni mentali € le leve che possono essere utilizzate per la
diffusione della conoscenza in ambito aziendale;

o operare predizioni di performance per le imprese;

o valutare I'interesse ed il coinvolgimento degli stakeholder circa i core value
aziendali;

o predire comportamenti e tratti caratterizzanti la personalita deghi individui,
come ad esempio i loro valori morali.

Le attivitd hanno portato alle pubblicazioni indicate nelle sezioni 2, 3 e 4 con i codici:
DSS1, JIS2, ARS19, COINS1I9 1, COINS19 2, SUNBI19_3, ISTAT19, SUB_N,
SUB_G, JBR3

Utilizzo del text mining e del machine learning per |'identificazione e la profilazione
delle virtual tribes, con parallelo sviluppo dello strumento “Tribefinder”. Tale ricerca,
come quella sul Semantic Brand Score, ha forti applicazioni anche in ambito
marketing.

Le attivita hanno portato alle pubblicazioni indicate nelle sezioni 2, 3 e 4 con i codici:
[JIM2, CIN1

Studio delle strategie di comunicazione e/o scambio di conoscenza in ambito
finanziario, da parte di startup e fondi di investimento a impatto sociale. Studio dei
fattori di successo per le startup, anche in relazione alle operazioni di finanziamento
da parte di venture capital. Entrambi i temi sono stati affrontati utilizzando il text
mining e la social network analysis.

Le attivita hanno portato alle pubblicazioni indicate nelle sezioni 2, 3 e 4 con 1 codici:
SUB_B, SIIT19

Applicazione della social network analysis in ambito sanitario, per il miglioramento
delle performance all’interno delle realta ospedaliere.

Le attivitd hanno portato alle pubblicazioni indicate nelle sezioni 2, 3 e 4 con i codici:
SUNBI19_2

Studio degli elementi caratterizzanti i paper scientifici, attraverso tecniche di SNA,

machine learning e text mining, per:



o lapredizione degli impatti scientifici in termini di citazioni future;
o Pidentificazione di vantaggi e svantaggi connessi all’utilizzo di specifiche
soluzioni tecnologiche, per la creazione di valore.
Le attivitd hanno portato alle pubblicazioni indicate nelle sezioni 2, 3 e 4 con i codici:

SUB P

- Swviluppi metodologici nell’ambito della Social Network Analysis, con relativa
proposta di 5 nuove misure di centralita. Le attivita hanno portato alle pubblicazioni

indicate nelle sezioni 2, 3 ¢ 4 con i codici: SUB_A

1.1. Collaborazioni
Le attivitd descritte sono state portate avanti in partnership con realta nazionali ed
internazionali. Durante quest’anno ho attivato nuove collaborazioni con ISTAT ed ENEA,
che hanno portato a pubblicazioni congiunte e alla volonta di proseguire in futwo.
Parallelamente ho proseguito le mie collaborazioni con ricercatori e professori del
Massachusetts Institute of Technology, della Northeastern University, della Université du
Québec a4 Montréal, del Mount Sinai Hospital di New York, dell’Universita di Roma La
Sapienza, della Libera Universita di Bolzano, dell’Universita di Pisa, dell’Universita di Roma
Tor Vergata, dell’Universitd LUMSA. 1l carattere fortemente applicativo della ricerca mi ha
portato altresi a collaborare con importanti aziende multinazionali, come Genpact.
Internamente al Dipartimento di Ingegneria, ho avviato attivita di collaborazione e ricerca
con Fabrizio Montecchiani ed il gruppo del Prof. Liotta, in quanto condividiamo il tema dello
studio dei grafi e delle reti sociali. In parallelo sto collaborando con il Prof. Tiacei, con il
quale abbiamo sottomesso una proposta di progetto, in risposta al bando Ricerca di Base
2019, Altre temi di ricerca sono stati delineati con I'idea di uno sviluppo in collaborazione
con Anna Laura Pisello.
Per maggiori dettagli circa la ricerca e le collaborazioni in essere, si possono consultare le

pubblicazioni elencate a seguire.



2. Pubblicazioni Scientifiche (nel Periodo della Relazione)

Con data di pubblicazione finale nel periodo, oppure in press.

2.1. Riviste Scientifiche Internazionali

1.

[Codice 1JF1] Fronzetti Colladon, A. (2019). Forecasting Election Results by
Studying Brand Importance in Online News, International Journal of Forecasting, in
press. https://doi.org/10.1016/).ijforecast.2019.05.013

[Codice JBR3] Barchiesi, M. A., & Fronzetti Colladon, A. (2019). Big data and big
values: When companies need to rethink themselves. Journal of Business Research, in
press. https://doi.org/10.1016/j jbusres.2019.10.046

[Codice PLOS1T] Fronzetti Colladon, A., & Naldi, M. (2019) Predicting the
performance of TV series through textual and network analysis: The case of Big Bang
Theaory, PLOS One, 14(11), e0225306. https://doi.org/10.137 1/jounal.pone. 0225306
[Codice TMP1] Fronzetti Colladon, A., Grippa, F., & Innarella, R. (2020}, Studying
the Association of Online Brand Importance with Museum Visitors: an Application of
the Semantic Brand Score. Tourism Management Perspectives, 33, 100588,
https://doi.org/10.1016/j.tmp.2019.100588

[Codice DSS1] Fronzetti Colladon, A., Guardabascio, B., & Innarella, R. (2019).
Using Social Network and Semantic Analysis to Analyze Online Travel Forums and
Forecast Tourism Demand, Decision Support Systems, 123, August 2019, 113075,
https://doi.org/10.1016/j.dss.2019.113075

[Codice JIS2] Wen, Q., Gloor, P. A., Fronzetti Colladon, A., Tickoo, P., & Joshi, T.
(2019). Finding top performers through email patterns analysis, Journal of
Information Science, in press. hitps://doi.org/10.1177/0165551519849519

[Codice 1JIM2] Gloor, P. A., Fronzetti Colladon, A., de Oliveira, J. M., & Rovelli, P.
(2019). Put your money where your mouth is: Using deep learning to identify
consumer tribes from word usage. International Jownal of Information Management,
in press. https://dot.org/10.1016/).ijinfomgt.2019.03.011

[Codice 1JIM1] Fronzetti Colladon, A., & Gloor, P. A. (2019). Measuring the Impact
of Spammers on E-Mail and Twitter Networks, International Journal of Information
Management, 48, 254-262. https://doi.org/10.1016/}.ijinfomgt.2018.09.009

[Codice IJESB2] Fronzetti Colladon, A., & Scettri, G. (2019). Look Inside. Predicting
Stock Prices by Analysing an Enterprise Intranet Social Network and Using Word Co-



Occurrence Networks, International Journal of Entrepreneurship and Small Business,
36(4), 378-391. https://dx.doi.org/10.1504/TTESB.2019.098986

2.2, Capitoli di Libro

1.

[Codice CIN1] Gloor, P. A, Fronzetti Colladon, A., de Oliveira, J. M., Rovelli, P.,
Galbier, M., & Vogel, M. (2019). Identifying Tribes on Twitter Through Shared
Context. In Y. Song, F. Grippa, P. Gloor, & J. Leitio (Eds.), Collaborative Innovation
Networks (pp. 91-111). Cham, Switzerland: Springer Nature Switzerland.
https://doi.org/10.1007/978-3-030-17238-1_5

2.3. Editoriali

[Codice ED_1JESB1] Fronzetti Colladon, A., Grippa, F., & Gloor, P. (2019).
Editorial. International Journal of Entrepreneurship and Small Business, 36(4), 355
358, Special Issue on Collaborative Innovation Networks.

[Codice ED_1JIM1] Fronzetti Colladon, A., Gloor, P., & lezzi, D. F. Editorial
introduction: The Power of Words and Networks. International Journal of Information

Management, in press. https:/doi.org/10.1016/}.1jinfomgt.2019.10.016

2.4. Conferenze Scientifiche

1.

[Codice SIIT19] Coautore del seguente paper acceftato per la presentazione a
conferenza internazionale: Fronzetti Colladon, A., Toschi, L., & Ughetto, E. (2019).
How social is a social impact VC fund? Understanding funds’ communication
strategy through text mining. II1° Social Impact Investments International Conference.
December 5-6, 2019, Rome, Italy.

[Codice ARS19] Coautore del seguente abstract presentato a conferenza
internazionale; Greco, F., Fronzetti Colladon, A., & Polli, A. (2019). Profiling social
media users: an Emotional Text Mining and Social Network Analysis Approach.
Abstract presented at the Seventh International Workshop on Social Network
Analysis — ARS’19. October 29-31, 2019, Salerno, Italy.

[Codice AIIG19] Relatore del seguente paper presentato a conferenza: Fronzetti
Colladon, A. (2019). Words to Votes: Political Forecasting with the Semantic Brand
Score. In Paper presented at the X33{ RSA AilG 2019 - The Challenges Ahead:
Work, Technological Change and the Organizations of the Future. October, 17-18,
2019, Turin, Italy.



10,

[Codice COINS19 1] Relatore del seguente paper presentato a conferenza
internazionale: Gloor, P. A., & Fronzetti Colladon, A. (2019). Heart Beats Brain -
Measuring Moral Beliefs through E-Mail Analysis. Paper presented at the 9th
International Conference on Collaborative Innovation Networks - COINs 19. October
8-9, 2019, Warsaw, Poland.

[Codice COINS19_2] Coautore del seguente abstract presentato a conferenza
internazionale: Greco, F., & Fronzetti Colladon, A, (2019). Profiling Innovators: an
Emotional Text Mining and Social Network Analysis Approach. Paper presented at
the 9th International Conference on Collaborative Innovation Networks - COINs 19.
October 8-9, 2019, Warsaw, Poland.

[Codice MIDAS19] Coautore del seguente paper presentato a conferenza
internazionale: Santomauro, G., Alderuccio, D., Ambrosino, F., Fronzetti Colladon,
A., & Migliori, S. (2019). A brand scoring systemn for cryptocurrencies based on
social media data. In Paper presented at the 4th Workshop on MIning DAta for
financial applicationS - MIDAS 2019. September 16, 2019, Wurzburg, Germany.
[Codice SUNB19_1] Relatore del seguente abstract presentato a conferenza
internazionale: Fronzetti Colladon, A. (2019). Forecasting Election Results Using the
Semantic Brand Score. Abstract presented at the XXXIX Sunbelt Conference of the
International Network for Social Network Analysis. June 18-23, 2019, Montréal,
Québece, Canada.

[Codice SUNB19 2] Relatore del seguente poster presentato a conferenza
internazionale: Grippa, F., Meclntire, S., Bucuvalas, I, Fronzetti Colladon, A., &
Dolinger, M. (2019). Building Bridges and Optimizing Team Collaboration in
Healthcare. Poster presented at the XXXIX Sunbelt Conference of the International
Metwork for Social Network Analysis. June 18-23, 2019, Montréal, Québec, Canada.
[Codice SUNB19 3] Coautore del seguente abstract presentato a conferenza
internazionale: Fronzetti Colladon, A., Guardabascio, B, & Innarella, R. (2019).
Forecasting Tourism Demand: A Social Network Analysis and Text Mining
Approach. Abstract presented at the XXXIX Sunbelt Conference of the Infernational
Network for Social Network Analysis. June 18-23, 2019, Montréal, Québec, Canada.
[Codice R&D19] Coautore del seguente paper presentato a conferenza internazionale:
Chiarello, F., Belingheri, P., Martini, A., Bonaccorsi, A., & Fronzetti Colladon, A.
(2019). Value Creation in Emerging Technologies through Sentiment Analysis of



Scientific Papers: The Case of Blockchain. Paper presented at the 2019 R&D

Management Conference. June 17-21, 2019, Paris, France.

3. Keynote e Seminari su Invito (nel Periodo della Relazione)

1.

[Codice M&R19] Keynote speaker con intervento dal titolo “Brand intelligence in the
era of big data”, presso la conferenza Masters & Robots 2019, tenutasi a Varsavia
{Polonia) nei giorni & e 9 Ottobre 2019,

[Codice ISTAT19] Relatore su invito presso il Workshop sul tema “Analisi e
trattamento dei big-data per lo sviluppo della statistica ufficiale”™, ISTAT. 5 Aprile
2019, Roma, Italia.

4. Paper Sottomessi

4.1. Paper Sottomessi a Rivista Internazionale

L.

[Codice SUB_A] Fronzetti Colladon, A., & Maldi, M. (2019). Distinctiveness
Centrality in Social Networks

[Codice SUB_P] Fronzetti Colladon, A., D’ Angelo, C. A., & Gloor, P. A. Predicting
the Future Success of Scientific Publications through Dynamic Social Network and
Semantic Analysis

[Codice SUB_O] Barchiesi, M.A., & Fronzetti Colladon, A. Corporate core values
and social responsibility: what really matters to whom

[Codice SUB_N] Fronzetti Colladon, A., Saint-Charles, J., & Mongeau, P. From
words to connections: word use similarity as an honest signal conducive to
employees’ digital communication

[Codice SUB_G] Gloor, P. A., Fronzetti Colladon, A., & Grippa, F. The digital
footprint of innovators: using E-Mail to detect the most creative people in your
organization

[Codice SUB_B] Gloor, P. A, Fronzetti Colladon, A., Grippa, F., Hadley, B. M., &
Woerner, S. The impact of board members’ engagement and social media presence on

business success: evidences from VC-backed U.S. startups

4.2. Capitoli di Libro Sotfomessi

1.

[Codice JADT2] Fronzetti Colladon, A., & Naldi, M. Concentration indices for

dialogue dominance phenomena in TV series: the case of the Big Bang Theory,



2. Santomauro, G., Alderuccio, D., Ambrosino, F., Fronzetti Colladon, A., & Migliori,

S. (2019). A brand scoring system for cryptocurrencies based on social media data. In
V. Bitetta, 1. Bordino, A. Ferretti, F. Gullo, S. Pascolutti, & G. Ponti (Eds.),
Proceedings of the 4th Workshop on MIning DAta for financial applicationsS -
MIDAS 2019 (p. in press). Wurzburg, Germany: Springer.

5. Attivith Didattica, Didattica Integrativa e Servizi gli Studenti (nel Periodo della

Relazione)

Presso I"Universita degli Studi di Perugia, Dipartimento di Ingegneria, per A.A. 2018/2019;

Docente titolare del corso di “Istituzioni di Economia” (laurea in Ingegneria
Meccanica, curriculum Gestionale, & CFU) ed “Economia e Organizzazione
Aziendale” (mutuato, laurea in Ingegneria Meccanica, curriculum Generale, 5 CFU),
per un totale di 54 ore di didattica frontale;

Attivita per servizi agli studenti: 254 ore;

Verifica dell’apprendimento studenti: 42 ore.

5.1. Attivita Didattica Esterna (Master e Dottorati)

Docente presso la Entrepreneurial Finance Summer School, con il seminario dal titelo
“Advanced Business Analytics in Finance”, Politeenico di Torino, 23 Settembre 2019.
Docente del corso (in aula e online) di “Social Network Analysis” erogato presso il
Master in Data Science, Dipartimento di Ingegneria dell’Impresa “Mario Lucertini”,
Universita degli Studi di Roma “Tor Vergata”. Periodo: dal 18 al 20 Luglio 2019.
Docente del corse di “Big Data™ erogato presso il Master in Ingegneria dell’Impresa,
Dipartimento di Ingegneria dell’Impresa “Mario Lucertini”, Universita degli Studi di
Roma “Tor Vergata™. Periodo: dal 22 Febbraio all’8 Marzo 2019.

Ruoli Editoriali (nel Periodo della Relazione)

6.1. Editor di Special Issue su Rivista Internazionale

Da Novembre 2018, primo Guest Editor della Special Issue dal titolo “Combining
Social Network Analysis and Text Mining: from Theory to Practice™, che verra
pubblicata dalla rivista “International Journal of Information Management”. L’elenco
completo dei guest editor & il seguente: Fronzetti Colladon, A., Gleor, P. & lezzi, D.
E.



- Da Aprile 2018, Guest Editor della Special Issue dal titolo “Social Reception of
Humanoid Robots”, che verrd pubblicata dalla rivista “Paladyn - Journal of
Behavioral Robotics”. L’elenco completo dei guest editor ¢ il seguente: Gloor, P. A.,
Przegaliniska, A., Grippa, F., & Fronzetti Colladon, A. La call for papers & disponibile

6.2. Reviewer

Reviewer, nel periodo della relazione, per le seguenti riviste internazionali: Management
Decision, Network Science, Human Resource Management, IEEE Access, Journal of
Business Research, Chinese Management Studies, International Journal of

Entrepreneurial Behavior & Research, Computers in Human Behavior.

6.3. Editorial Board
- Dal 01/08/2016, Membro dell’Editorial Board della rivista “International Journal of
Engineering Business Management” (sito intemet:

http://journals.sagepub.com/home/enb).

. Organizzazione di Conferenze Scientifiche e Altre Attivita (nel Periodo della

Relazione)

- Co-organizzatore ¢ Reviewer della track tematica dal titolo “Understanding and
running complex systems; issues and methods” per la conferenza “XXX RSA AilG
2019 - The Challenges Ahead: Work, Technological Change and the Organizations of
the Future™, tenutasi a Torino dal 17 al 18 Ottobre 2019,

- Membro dello Steering Committee (co-organizzatore) e Reviewer per la seguente
conferenza internazionale: 9th International Conference on Collaborative Innovation
Networks - COINs19, tenutasi a Varsavia, dal 7 al 9 Ottobre 2019, Sito internet:
hitp://warsaw19.coinsconference.org/

- Co-Organizzatore e Co-Chair della track tematica dal titolo “Words and Networks®
per la conferenza internazionale “XXXIX Sunbelt Conference of the International
Network for Social Network Analysis™, tenutasi a Montréal dal 18 al 23 Giugno 2019.
Sito Internet: https://www.fourwav.es/view/717/info/

- Reviewer per la conferenza internazionale “DESRIST 2019 - 14th International

Conference on Design Science Research in Information Systems and Technology™,

H



tenutasi a Worcester (MA, USA) dal 4 al 6 Giugno 2019. Sito internet:
https://desrist2019.org

Reviewér per la conferenza internazionale “2019 R&D Management Conference”,
tenutasi a Parigi, dal 17 al 21 Giugno 2019. Sito internet:
https://portail.polytechnique.edu/rdmanagement201%/en

Discussant del paper dal titolo “Quantifying the benefits of being part of an inter-
organizational network™ (Cineili, Ferraro, lovanella), presentato alla conferenza
XXX RSA ALG 20197, tenutasi a Torino i giomi 17 e 18 Ottobre 2019.
Discussant del paper dal titolo “Towards Automatic building of Human-Machine
Conversational System to support Maintenance Processes” (Coli et al.), presentato
alla conferenza “XXX RSA AliG 2019”, tenutasi a Torino i giorni 17 e 18 Ottobre
2019.

8. Altri Attivita e Servizi per il Dipartimento e I'’Ateneo (nel Periodo della Relazione)

Dall’anno accademico 2019/2020, membro del Collegio Docenti del Dottorato in
Ingegneria Industriale e dell'informazione (DOT1323388), presso I'Universita degli
Studi di Perugia.

Supporto alle attivita di orientamento organizzate dall’Universita e dal Dipartimento
per la promozione del corso di laurea in Ingegneria Meccanica, con focus sul
curriculum Gestionale (partecipazione al salone di Orvieto del 14 Febbraio 2019 ¢

all’evento Settembre Orienta 2019)

9. Attivita di Terza Missione, Divulgazione e Trasferimento delle Conoscenze (nel
Periodo della Relazione)

Parallelamente alle attivita di ricerca ho lavorato e collaborato affinché i risultati della ricerca

stessa potessero avere diffusione e diventare strumenti utili anche al mondo dell’impresa. In

particolare:

Ho collaborato con la redazione di Harvard Business Review, che ci ha intervistati e
ha seritto un pezzo sul “Virtual Mirroring”, una tecnica da noi sviluppata per il
miglioramento delle performance organizzative (A Novel Way to Boost Client
Satisfaction. Harvard Business Review, March — April 2019, 17-21.
hitps://hbr.org/2019/03/a-novel-wav-to-boost-client-satisfaction)

Sono intervenuto su Speciale Universita di Tef Channel per raccontare il Semantic

Brand Score. https://vimeo.com/343433378

11



- Ho collaborato con la rivista Warsaw Business Journal per la realizzazione
dell’articolo “Measuring Honesty Through Social Media”, pubblicato sul numero di
Ottobre 2019 (pag. 44). https://issun.com/valkea media/docs/whi_ 54

- Ho collaborato con IPufficio stampa dell'Universita, per la diffusione di alcuni risultati
della mia ricerca.

- Ho collaborato durante il periodo delle elezioni europee con il Sole 24 Ore (Blog
Infodata), fornendo analisi che sono servite alla redazione di due articoli: Il Sole 24
Ore - Info Data 24: Saporiti, R. (2019, May 14), Elezioni: ¢ la Lega il brand che vale
di pit sui giornali. 1l Sole 24 Ore - Info Data 24.
https://www.infodata.ilsole24ore.com/2019/05/14/marketing-della-poltica-della-lega-
brand-vale-piw/

Saporiti, R. (2019, May 21). Elezioni europee, le parole che i giornali associano ai
partiti. Il Sole 24 Ore - Info Data 24.
hitps://www.infodata.ilsole24ore.com/2019/05/21/elezioni-europee-le-parole-che-i-
giornali-associano-ai-partiti/

- Ho svolto attivita di mentoring per 10 startup supportate da Kulezyk Investments in
Polonia, in occasione dell’evento Masters and Robotos 2019 (8 Ottobre 2019). Al
mentoring meeting hanno partecipato anche i colleghi Supreet Singh Manchanda e
Leesa Soulodre.

- Ho mostrato gli ultimi risultati della mia ricerca ad aziende quali Telecom Italia, in

un’ottica di collaborazione futura ed applicazione dei risultati stessi al business.

9.1, Articoli Divulgativi

- Fronzetii Coiladon, A. (2019). Calculating the Semantic Brand Score with Python.
Towards Data Science. https://towardsdatascience.com/calculating-the-semantic-
brand-score-with-python-3{94{b8372a6

10. Attivitd di Valutazione (nel Periodo della Relazione)

- Da Marzo a Settembre 2019, membro del Comitato di Valutazione delle domande di
finanziamento presentate a Fondimpresa, a valere sull’ Avviso 4/2018.

Perugia, 2 Dicembre 2019
- In fede,

s .
Andreg Frorfzetti CM
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Relazione tecnico-scientifica annuale

Fabrizio Montecchiani
Ricercatore a Tempo Determinato (art. 24, .3 lettera b, legge 240/2010)
55D ING-INF /05 - Sistemi di elaborazione delle informazioni

Dipartimento di Ingegneria, Universita degli Studi di Perugia

Periodo di Riferimento: 30 Novembre 2018 — 29 Novembre 2019
Docente di Riferimento: Prof. Giuseppe Liotta

Titolo Progetto: Algoritii e sistemi per il disegno di grafi e la visualiz-
zazione di reti.
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Breve Biografia

2018 Presa servizio come Ricercatore a Tempo Determinato (art. 24, ¢.3 let-
tera h, legge 240/2010) presso il Dipartimento di Ingegneria dell’ Universita
degli Studi di Perugia

2018 Abilitazione scientifica nazionale {ASN) per il ruolo di Professore di 11
fascia nel settore Sistemi di Elaborazione delle Informazioni (09/H1)

2015 Periodo di 2 mesi come visiting post-doc fellow presso 'Universita di
Waterloo in Canada

2014-2018 Assegnista di ricerca (settore ING-INF/05) presso il Diparti-
mento di Ingegneria dell’ Universita degli Studi di Perugia

2014 Conseguimento Dottorato di Ricerca Europeo in Ingegneria dell'Informazione
presso P'Universita degli Stadi Jdi Perngia

2013 Periodo di 3 mesi come visiting PhD student presso I'Universita di
Tiibingen in Germania

2012 Periodo di 3 settimane come visiting PhD student presso il Brain Re-
search Center della National Tsing Hua University di Taiwan

20102013 Dottorando in Ingegneria dell’'Informazione presso 1'Universita
degli Studi di Perugia

2010 Conseguimento Laurea Specialistica in Ingegneria Informatica e delle
Telecomunicazioni presso |'Universita degli Studi di Perugia



Attivita di Ricerca

L’attivita di ricerca svolta ricade nell’ambito dell'ingegneria dell'informazione,
con particolare riferimento all'ingegneria degli algoritmi applicata all’analisi
visuale di reti. L'utilizzo della visualizzazione per presentare e analizzare dati
complessi ha oggl, in molti domini applicativi, un ruolo guida nel trasmet-
tere informazioni ¢ conoscenze agli utenti. Visto anche Pavvento del Big
Data, ne segue una crescente richiesta di algoritmi per il caleolo automatico
di visualizzazioni di grandi reti complesse.

In questo contesto, la ricerca svolta ha abbracciato diversi temi, di seguito
brevemente riassunti e collegati ai prodotti scientifici pubblicati nel periodo
di riferimento della relazione.

e Studio e caratterizzazione di proprietid combinatoriche e strutturali di
grafi, Tali proprieta sono alla base della comprensione di reti infese
come strutture matematiche diserete, e risultano quindi fondamentali
per la progettazione di algoritmi e sistemi che modellano i dati trattati
attraverso reti.

Riferimenti alle corrispondenti pubblicazioni (sl veda sezione sucees-
siva): [JOUR-4],[JOUR-5],[JOUR-8],[CONF-1],[CONF-5].

» Progettazione, sviluppo e sperimentazione di algoritmi per la visual-
izzazione di reti. Oltre che dal naturale interesse teorico legato allo
studio della complessita di problemi di ottimizzazione su reti, lo studio
di questi algoritmi & motivato dalla necessith di sviluppare un motore al-
goritmico efficiente per i sistemi software a supporto dell’analisi visuale
di grandi reti complesse. Al fine di gestire grandi moli di dati in input,
particolare attenzione & stata rivolta ad algoritmi basati su paradigmi
di calcolo distribuito. La scalabilitd degli algoritmi sviluppati & stata
opportunamente sperimentata su piattaforme di cloud computing.
Riferimenti alle corrispondenti pubblicazioni (si veda sezione sucees-
siva): [JOUR-1},[JOUR-2],[JOUR-6].[JOUR-7],[CONF-2},[C ONF-4].

e Nuovi modelli e paradigmi per la visualizzazione di reti sociali. Sono
stati studiati paradigmi di visualizzazione originali per reti sociali, in
grado di offrire vantaggi in termini di leggibilitd e navigabilita dei di-
agrammi. 1l calcolo di rappresentazioni visuali che rispondone a tali
paradigmi porta ad affrontare nuovi problemi di ottimizzazione e ha



richiesto dunque la progettazione e la sperimentazione di algoritmi in-
novativi.

Riferimenti alle corrispondenti pubblicazioni (si veda sezione succes-
siva): [JOUR-2],JCONF-3].

o Progettazione, sviluppo e valutazione di sistemi software per il sup-
porto alle decisioni basati su modelli di dato a grafo. Tale attivith mira
a verticalizzare i metodi e le tecniche per 'analisi visuale di reti su con-
testi applicativi specifici. Sono stati sviluppati sistemi per I'analisi di
reti sociali e per Ianalisi di reti bancarie. Quest'ultimo sistema & stato
realizzato in collaborazione con I'Agenzia delle Entrate e sperimentato
da un‘ampia platea di analisti.
Riferimenti alle corrispondenti pubblicazioni (si veda sezione succes-
siva): [JOUR-3],JCONF-3].

Collaborazioni. Sui suddetti temi di ricerca il sottoscritto ha pubblicato
numerosi articoli su riviste internazionali e atti di congresso internazionali,
come dettagliato nelle sezioni successive del documento. Questi risultati sono
stati raggiunti anche grazie a collaborazioni a livello internazionale, nazionale
e dipartimentale. A livello internazionale sono state instaurate collaborazioni
con ricercatori provenienti da varie universitd tra cui (in ordine alfabetico):
National Technical University of Athens, University of Tuebingen, University
of Waterloo, University of Wuerzburg, Technical University of Vienna. A liv-
ello nazionale sono stati stabiliti rapporti costanti e proficui con vari ricerca-
tori dell’Universita di Roma Tre. 81 & inoltre collaborato insieme all’Agenzia
delle Entrate sullo sviluppo di un sistema prototipale per l'analisi di reti
bancarie. A livello dipartimentale, si & collaborato in modo continuativo con
tutto il gruppo di ingegneria informatica guidato dal Prof. Liotta, ed & stata
instaurata una collaborazione col Dott. Andrea Fronzetti Colladon su temi
legati all’analisi di reti sociali.



Pubblicazioni Scientifiche

Elenco dei prodotti pubblicati nel periodo di riferimento della relazione.

International Journals

[JOUR-8| Michael A. Bekos, Henry Forster, Martin Gronemann, Tamara
Mchedlidze, Fabrizio MONTECCHIANI, Chrysanthi N. Raftopoulou,
Torsten Ueckerdt: Plonar graphs of bounded degree have bounded queue
number, SIAM Journal on Computing: 8(5), 1487-1502 (2019}

DOIL: 10.1137/19M125340X

[JOUR-T] Therese C. Biedl, Timothy M. Chan, Stephanie Lee, Saeed Mehrabi,
Fabrizio MONTECCHIANI, Hamideh Vosoughpour, Ziting Yu: Guard-
ing Orthogonal Art Gallerics wath Shiding k-Tronsmitters: Hordness
and Approzimation. Algorithmica 81(1): 68-97 (2019}

DO 10,1007 /s00453-018-0433-6

[JOUR-6] Patrizic Angelini, Michael A. Bekos, Giuseppe Liotta, Fabrizio
MONTECCHIANIL Universal Slope Sets for 1-Bend Planar Drawings.
Algorithmica 81(6): 2527-2556 (2019)
DOL:10.1007/s00453-018-00542-9

[JOUR-5] Walter Didimo, Giuseppe Liotta, Fabrizio MONTECCHIANI: A
Survey on Graph Drawing Beyond Planarity. ACM Computing Surveys
52(1): 4:1-4:37 (2019)

DOI: 10.1145/3301281

[JOUR-4] Michael A. Bekos, Emilio Di Giacomo, Walter Didimo, Giuseppe
Liotta, Fabrizio MONTECCHIANI, Chrysanthi N. Raftopoulou: Edge
partitions of eptimal 2-plane and 3-plane graphs. Discrete Mathematics
342(4): 1038-1047 (2019)

DOL 10.1016/j.disc.2018.12.002

[JOUR-3] Walter Didimo, Luca Grilli, Giuseppe Liotta, Fabrizic MONTEC-
CHIANI, Daniele Pagliuca: Visual guerying and analysis of temporal
Siscal networks. Information Sciences 505: 406-421 (2019)

DO 10.1016/.ins,2019.07.097

[JOUR-2] Patrizio Angelini, Michael A. Bekos, Michael Kaufmann, Fabrizio
MONTECCHIANI: On 3D visibility representations of graphs with few
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crossings per edge. Theoretical Computer Science T84: 11-20 (2019)
DOI: 10.1016/.tcs.2019.03.029

[JOUR-1] Alessio Arleo, Walter Didimo, Giuseppe Liotta, Fabrizio MON-
TECCHIANI: A Distributed Multilevel Force- Directed Algorithm. IEEE
Transactions Parallel Distributed Systems 30(4): 754-765 (2019)

DOL 10,1100/ TPDS. 20182869805

International Conferences

[CONF-5] Markus Chimani, Philipp Kindermann, Fabrizio MONTECCHI-
ANI, Pavel Valtr: Crossing Numbers of Beyond-Planar Graphs. In 28%
International Symposium on Graph Drawing & Network Visualization
(GD 2019), volume 11904 of LNCS, pp. 78-86. Springer, 2019.

[CONF-4] Emilio Di Giacomo, Giuseppe Liotta, Fabrizio MONTECCHI-
ANT: Sketched Representations and Orthogonal Planarity of Bounded
Treewidth Graphs. In 28" International Symposium on Graph Drow-
ing & Network Visualization (GD 2019), volume 11904 of LNCS, pp.
379-392. Springer, 2019.

[CONF-3] Lorenzo Angori, Walter Didimo, Fabrizio MONTECCHIANI, Danicle
Pagliuca, Alessandra Tappini: ChordLink: A New Hybrid Visualiza-
tion Model. In 28 International Symposium on Graph Drawing &
Network Visualization (GD 2018}, volume 11904 of LNCS, pp. 270~
290. Springer, 2019,

[CONF-2] Sujoy Bhore, Robert Ganian, Fabrizio MONTECCHIANI, Martin
Néllenburg: Parameterized Algorithms for Book Embedding Problems.
In 28" International Symposium on Graph Drawing & Network Visu-
alization (GD 2019), volume 11904 of LNCS, pp. 365-378. Springer,
2019.

[CONF-1] Michael A. Bekos, Henry Forster, Martin Gronemann, Tamara
Mchedlidze, Fabrizio MONTECCHIANI, Chrysanthi N, Raftopoulou,
Torsten Ueckerdt: Planar graphs of bounded degree have bounded queue
number. In 51% Annual ACM SIGACT Symposium on Theory of Com-
puting (STOC 2019): 176-184, 2019
DOL 10.1145/3313276.3316324

=1



Indicatori Bibliometrici

Nelle tabelle sottostanti si riportano 1 valori degli indicatori bibliometrici del
sottoscritto, confrontati con i valori-soglin ASN 2018-2020 per i candidati
al ruole di Professore di I e IT fascia nel settore concorsuale 09/H1 (sistemi
di elaborazione delle informazioni). I valori degli indicatori sono presi dal

profilo Scopus del sottoscritto’ e aggiornati al 20 novembre 2019,

| Indicatore | Valore | Soglia ASM II fascia
Nuero articoli su rivista {ultimi 3 anni} 33 3
Numero citazioni {ultimi 10 anni) 448 126
Indice H {ultimi 10 anni) 13 7
| Indicatore | Valore | Soglia ASN 1 fascia
Numero articoli st rivista (ultimi 10 anni) 38 10
MNumero citazioni {ultimi 15 anni) 448 389
[ndice T (ultimi 15 anni} 13 11

Yhttps://www.scopus. con/authid/detail . uri?author [d=37 119376400
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Conferenze

Elenco delle conferenze nazionali e internazionali a cui si @ preso parte come
relatore nel periodo di riferimento della relazione.

e 28 Int. Symposium on Graph Drawing & Network Visualization (GD
2019), Praga, Repubhlica Ceca

e 1% Ttalian Workshop on Parallel and High Performance Computing
Technologies, Bologna, Italia

‘Workshop su Invito

Elenco degli workshop internazionali con partecipazione su invito a cui si e
preso parte nel periodo di riferimento della relazione.

e Workshop on Graph Drawing and Network Visualization 2019 (GNV
2019), Heiligkrenztal, Germania

¢ Dagstuhl Seminar 19092, Schloss Dagstuhl, Germania

¢ Bertinoro Workshop on Graph Drawing 2019 (BWGD 2019), Bertinoro,
Ttalia

Attivita di Revisione

Elenco delle conferenze e delle riviste internazionali per le quali si & ricoperto
il rualo di revisore nel periodo di riferimento della relazione.

e Riviste internazionali (in ordine alfabetico):

— Computational Geometry: Theory and Applications

— Discrete Applied Mathematics

Dizerete Mathematics and Theoretical Computer Science
IEEE Access

Filomat

Journal of Graph Algorithms and Applications
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e Conferenze internazionali (in ordine alfabetico):

— GD 2019

— PACIFICVIS 2019
— SODA 2019

— WALCOM 2020

- WG 2019

Seminari su Invito

Elenco dei seminari tenuti su invito svolti nel periodo di riferimento della
relazione.

¢ Seminario su invito svolto presso Technische Universitdt Wien (Vienna,
Austria) il 15 Gennaio 2019,
Pagina web evento: http://www.vcla.at/20198/01/fabrizio-montecchiani/

Servizio per Ateneo

Elenco degli incarichi e dei servizi svolti per I'Ateneo nel periodo di riferi-
mento della relazione.

e Dal 2019 componente il collegio docenti del corso di dottorato in Etica
della Comunicazione, della Ricerca Scientifica e dell'Innovazione Tec-
nologia dell' Universita degli Studi di Perugia.

e Dal 2019 eoordinatore del nodo UniPG per il laboratorio nazionale
CINI su Big Data.
Sito web laboratorio nazionale: https://www.consorzio-cini.it/index.
php/it/latbigdata-home/,
Sito web nodo locale UniPG: https: //sites.google. com/view/ldavliab.

o Supporto e partecipazione a varie attivita di orientanento per studenti
organizzate dall’Universita e dal Dipartimento.

10



Didattica in Ateneo
Elenco di incarichi didattici in Ateneo svolti nell’A A, 2018-2019.

o Titolarita dell'insegnamento Big Data Management (6 CFU, 48 ore)
nell’ambito del corse di Laurea Magistrale in Ingegneria Informatica e
Robotica.

» In aggiunta alle suddette ore di didattica frontale, nell’ A A, 2018-2019
& stata svolta attivith per servizi agli studenti per 262 ore, e attivita di
verifica dell’apprendimento studenti per 40 ore.

Elenco di inearichi didattici in Ateneo svolti nel 1 semestre dell’ ALAL 2019-
2020,

e Titolaritd dell'insegnamento Ingegneria del Software (6 CFU, 438 ore)
nell’ambito del corso di Laurea Magistrale in Ingegneria Informatica e
Robotica.

o Titolaritd dell'insegnamento Big Data Management (6 CFU, 48 ore)
nell'ambito del corso di Laurea Magistrale in Ingegneria Informatica e
Robotica.

Altra Didattica

Elenco di altri incarichi didattici svolti nel periodo di riferimento della re-
lazione.

¢ Docente del modulo Big Data Management and Analytics (25 ore)
presso Uaccademia di formazione ITS Umbria.

Finanziamenti

La ricerca svolta nel periodo di riferimento della relazione & stata parzial-
mente supportata attraverso i seguenti finanziamenti, per i quali si riporta il
ruolo ricoperto,

11



e Partecipante del progetto MIUR PRIN 2017 “AHeAD: efficient Algo-
rithms for HArnessing networked Data”, prot. 00120174LF3T38 (100,000
Eurc) — durata: 36 mesi.

e Partecipante del progetto MIUR, Smart Cities and Communities, “"SMAR-
TOUR: Intelligent Platform for Tourism”, ref. SCN 00166 (247,680
Euro} ~ durata: 30 mesi.

Trasferimento Tecnologico

Dal dicembre 2017, il sottoseritto & co-fondatore di CONTATTT vi-zhong-yi
Srl (sito web: https://wuw.contattiyzy.it/), una societa accreditata come
spin-off accademico dell'Universith degli Studi di Perugia. La societa si com-
pone di ingegneri informatici e linguisti, con lo scopo di offire soluzioni ICT
avanzate e tecnologie smart per la promozione e lo sviluppo del turisino in
Italia. In particolare, la societd si rivolge ai turisti cinesi come target prin-
cipale delle sue soluzioni e servizi. La societh ha preso parte alle fasi finali
dell’edizione 2016 della Business Plan competition locale, denominata Start
Cup. Nel 2019, la societa & risultata vincitrice di un voucher finanziato da
Sviluppumbria Spa per conto della Regione Umbria nell’ambito dell’azione
3.3.1 del POR- FESR 2014-2020.

Perugia, 02/12/2019
Fabrizio Montecchiani
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DI - Dipartimento di Ingegneria

e-mail: anna.pi ipa.i

1 ' % O ; 2
A | m | mrm



RELAZIONE ATTIVITA AA, 20182019 — Ania LAURA PISELLOD

~ - .
B T R e T e e gt A e

L'ing. dr. Anna Laura Piselle, risultata vincitrice della procedura di valutazione comparativa per
la copertura din® 1 posto di ricercatore universitario a tempo determinato di tipo B per il settore
scientifico disciplinare ING-INDf11 (Fisica Tecnica Ambilentale) presso ['Universita degli Studi di
Perugia, ha preso servizio il 30 novembre 2018, afferendo al Dipartimento di Ingegneria. Giunto
al termine il prima anno dall'inizic del ruclo, si riassumono di seguito le attivita scientifiche e
didattiche svolte nel periedo in oggetto, al fine dell’espletamento dei necessari atti di

valutazione initinere,

SOMMARIO
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RELATIONE ATIVITA A4, 3018-2019 = Anirea LalRA FISELLD
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1. NOTE BIOGRAFICHE

MNeata a Fermo (FM) il 3 Maggio 1585,
Laurea Specialistica in Ingegneria Edile (A.A. 2008-2004) presso il Politecnico di Milano con votazione

finale: 110110 & lode,

Abilitazione alla professione di Ingegnere, gennaio 2007, Iscrizione all'Ordine degli Ingegneri della
Provincia di Perugia al n. A 3248,

Dottore di Ricerca in Ingegneria Energetica presso dell’Universitd degli Studi di Perugia (OO ciclo).
Titolo della tesi "Cool roofs and the energy performance of residential buildings: experimental
optirmization, numerical analysis and field tests”, Relstore: prof. ing. Franco Cotana nel periodo 2o00g-
2013,

Assegnista di ricerca 55D ING-IND/11 Fisica Tecnica Ambientale — settore concorsuale og/Cz, presso il
CIRIAF dell'Universita degli Studi di Perugia nell'anno 2013-2014.

Ricercatore a tempo determinate di Tipe A. S50 ING-INDf11 Fisica Tecnica Ambientale — settore
concorsuale 0g/Cz, presso il CIRIAF dell'Universita degli Studi di Perugia, nel periodo 2014-2018.

Ricercatore a tempo determinato di Tipe B. 550 ING-INDfz1 Fisica Tecnica Ambientale - settore
concorsuale ogfCa, presso il Dipartimento di Ingegneria dell’'Universita degli Studi di Perugia.

2. ATTIVITA DIDATTICA

L'attivita accademica svolta nel primo anno di contratto da RTD di tipe B riguarda il corso di Fisica Tecnica
Ambientale nel Corso di Laurea in Ingegneria Edile-Architettura comprendente i due moduli “Fisica
tecnica” {g CFUY) ed "Impianti” {5 CFU). Per un totale di 110 ore di lezione frontale nell'anno accademico
2018/201g distribuite nel secondo semestre. Dato Fimportante carico di apprendimento richiesto ai
ragazzi in un cosi breve lasso di tempo, la sottoscritta ha richiesto ed ottenuto che il suddetto corso
venisse tenuto su base annuale, motivo per cui, alla data della presente, |a sottoscritta ha gia iniziato le
docenze per Panno accademico 2015/2020.

La sottoscritta ha poi raggiunto il monte ore dedicato alla didattica {350 ore totali annue), come da diario,
attraverso le prove in itinere, seminari ad invito, presentazioni degli studenti durante lanno,
organizzazione di revisioni e di progetti applicativi (audit enargetico di un edificio, simulazione termo-
energetica di edifici prototipo, ecc.). Importante attenzione & stata dedicata al supporto degli studentiin
fase di redazione della tesi finale del quinquennio. In particolare, nel sole anno in oggetto, la sottoscritta
& stata relatrice di 11 tesi di laurea, di cui 2 relative a studenti dell'Universita di Pisa, In visita presso la
nostra struttura per pericdi appunto di approfondimento scientifico. Le tesi di cui sopra riguardane
principalmente i due filoni maggloni di ricerca delineati allinizio del presente documento, in cuii tesistisi
inseriscono, contribulscono proattivemente ed a volte anche in maniera indipendente, verso il
raggivngimento di obiettivi di apprendimento (conoscenze, competenze e capacita) di carattere



RELAZICIME ATIPTA A4, 20182017 = Aneia Lalten PISELLD

2 - e — e -
e Y e oy g s e AT R I e e e e e SRR R P e

prettamente tecnico scientifico, mai solo divulgative e raramante progettuale, Nonostante queste,
anche seguando il percorso di tali studenti nell'immediate post-lavream, la sottoscritta pub constatare
con piacere il raggiungimento del 100% dell'impegno occupazionale entro i primi & mesi dalla laura con
tesi in fisica tecnica. Si ritiene che tale risultato, ottenuto in larga parte entro i confini della regione
Urnbria, possa essers attribuibile sicuramente alfa dedizione degli studenti {tutti di ottime livalla e
laureati con buone votazioni) ma anche al notevole interesse che il mercato professionale” nutre per la
tematica dell'energetica degli edifici e gli strumenti innovativi appresi a lezione e durante il percorso di
tesi. La formazione & poi, anche &l di fuori del percorso di tesi, supportats dalla sottoscritta mediante il
supporto per instaurare relazioni con soggetti pubblici e provati all'estero, sia di natura accademica che
professionale. Cinque studenti su nove di UNIPG hanno infatti usufruito di questa opportunita ulteriors
mediante bandi ERASMUS Trainership e scuole estive.

A livello dottorale, la sottoscritta & membro del Collegio docenti del Dottorato in Energia e Sviluppo
Sostenibile incardinato al CIRIAF. Tale corso, soprattutto nella sua sottosezione scientifica relativa al
benessere ambientale, & di attinenza con entrambe le tematiche di ricerca affrontate dalla sottoscritts,
la quale & tutor di varie tesi di dottorato. In particolare, per quanto riguarda questo anno accademice, la
sottescritta & relatrice della tesi delling. Arch. Jessica Romanelli (dottoranda industriale) e delf'ing, flaria
Pigliautile. A marzo 2019 & stata relatrice della tes| del'ing. Claudia Fabiani,

& Jivelio di rapporti internazianali di dottorato, grazie al progetto europes INPATH TES, sono stati avviatl
¢ percorsi dottorsli in cotutela cen FUniversita di Lleida, le cuitesi sono ancora in corso, e verranng difess
aMarzo 2010,

Sermpre in quest'ambito, la sottoscritta & responsabile del CIRIAF del progetto europeo ITN Marie Curie
{International Training Network) rispetto al quale & relatrice diuno studente recluttao secondo procedura
Marie Curie {dr. loannis Kousis) e correlatrice di un altro studente in collaborazione con il dottorste in
Ingegneria Clvile (ing. Hasan Borke). Questi ultimi si stanno infatti occupando di tematiche specifiche
inerenti il progetto SAFERUP, trattate di seguito nella sezione relativa ai progetti di ricerca in corse.

Mel presente anno accademico poi la sottoscritta ha organizzato (rivestende il ruslo di coordinatore
tecnico scientifica) 1a terza scuola estiva internazionale "Urban resilience in a changing world: energy,
safety and wellbeing challenges” nell'ambito del programma internazionale H2CU WORLD HERITAGE
STUDIES. La scuola estiva, che ha visto 27 applicazioni provenienti da studenti di ingegneria delle varie
universitd italiane del network HzCU, & stata condatta dalla sottoscritta presso la New York University a
Luglio-Agosto 2015,

Attivita d i ri
201g-0ggi Mermbro del gruppo di riessme per la classe di laurea LMy — Ingegneria edile-
architettura dell'Universita di Perugia.

2018-0ggi Responsabile del corso di Fisica tecnica Ambientale nel corso di laurea in Ingegneria
Edile-Architettura dell'Universita di Perugia (gCFU),
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2011 - oggl

2018-2015

2018-2019

Assistente alla didattica per i corsi di “Fisica Tecnica”, CdL In Ingegneria Meccanica e
“impianti di climatizzazione, condizisnamento ed energie rinnovabili® Cdb in
Ingegneria Edile-Architettura dell'Universita degli Studi di Perugia,

Relatore o co-relatore di 13 tesi di laurea specialistica o magistrale prasso il
Dipartimento di Ingegneria ed il Dipartimento di Ingegneria Chvile ed Ambientale
dell'Universits degli Studi di Perugia nei Corsi di Laurea in Ingegneria Clvile, Ingegneria
Meccanica, Ingegneria per ambiente ed I territorio, Ingegneria Edile-Architettura e
presso it Corso di Ingegneria Edile- Architettura dell’Universitd di Pisa,

Relatore di n. 3 tesi di dottorato, di cui una difesa nel mese di Marzo zo1g e le altre due
in fase di conclusione per FFanno accademico in corso nell'ambito del Corse in Energia e
Sviluppo Sostenibile dell' Universita degli Studi di Perugia.

rato di ricarca

2016 - oggl

2028-2019

2018-201g9

201G9-2020

2018-2019

2017-2019

Attivita congressual

Membro del Collegio dei docenti del corse di Dottorato in "Energia e sviluppo
sostenibile” accreditate ANVUR (300X ciclo), presso il CIRIAF {Centro Interuniversitario
di Ricerca sullinquinamento e FAmbiente Mauro Felli) - Universita degli Studi di
Perugia convenzionato con I'Universita di Lieida (Spagna).

Membra di n.2 commissioni giudicatrici {come membro straniero esperto ad invito)
dell'esame finale per il conseguimento del titolo di Dottore di Ricerca nel corso di
dottorato in Ingegneria e Tecnologle delifinformazione (Programa de doctorat en
enginyeria i tecnologies de la informacia), presse il Dipartimento di informatica ed
ingegneria industriale della Scuola Politecnica dellUniversitd di Lleida in Spagna
{Departament dinformética i Enginyeria Industrial Escola Politéenica Superior,
Universitat de Lleida).

Membro di n.1 commissione givdicatrice {come membro straniero esperto ad invita)
dell'esame finale per il consequimento del titolo di Dottore di Ricerca presso la AICIA -
Universidad de Sevilla (Departamento de ingenieria Energética, Escuela Técnica
Superior de Ingenieros).

Membiro di n.1 commissione giudicatrice (come membro straniero esperto) dell'esame
finale per il consequimento del titols di Dottore di Ricerca presso la School of
Engineering (University of South Australia).

mMembro di n.2 commissicne di cotutoring per il conseguimento del titolo di Dottore di
Ricerca presso il Department of the Built Environment (Technical University of
Eindhoven).

Responsabile della sezione di Fisica tecnica Ambientale del laberatorio di Fisica tecnica
del Dipartimento di Ingegneria dell'Universita di Perugia, spesso indicato come EAP
LAR (Environmental Applied Physics LAB www saplab ey )

cientifiche

internazionali

2019

2018-2019

Coordinatore scientifico per ['Universita di Perugia ed organizzazione (host) del terzo
board meeting generale deli"Annex 7g dal titolo “Occupant-Centric Building Design
and Operation” promosso dalla International Energy Agency, in base al programma
OCSE suli'energia.

Partecipazione ai comitati scientifici ed advisory board delle seguente conferenze
internazionali:
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- [C2UH1 2019 - Conferenza Internazionale sulle Contromisure all'lsola di Calore
Urbana presso T Hyderabad {India)

- SDEWES {Sustainable Development of Energy, Water and Environment Systems)
2015 Dubrovnik

- SDEWES {Sustainable Development of Energy, Water and Environment Systems)
2020 Buenos Aires

- Building Simulation 2019 {(Rema)
- Advances in Thermal Energy Storage (Lleida, Spagna)

incarico seminariale su invito presso la Princeton University {USA) dal titolo "On
buildings shedding their skin in urban systems: a multidisciplinary and multidomain
approach for energy efficiency and environmental comfort in indoors and outdoors”
nell'ambito del Environmental Fluld Mechanics Research Group.

Tre incarichi serminariali presso la terza Summer School HzCU alla New York University
“Urban resifience in a changing world: energy, safety and wellbeing challenges” dai
titoli "Opening workshop - Fundamentals of urban wellbeing: Urban Heat Island and
Urban Moise Island”, “Microclimate analysis in urban areas: cultural heritage
preservation, tourism resilience, wearable sensing techniques for citizens' active
participation”, "Discussion around multi-sphere urban resilience, Presentation of final
assignments by groups” e coordinamento dell‘attivita scientifica ed organizzativa.

Incarico seminariale su invito presso I'Universita di Perugia nel'ambito dells seconda
HERACLES winter school "Monitoring Technologies for Enhancing Envirenmental and
Structural Resilience of Architectural Heritage® con un seminariv dal titolo
“Microclimate change in cultural heritage: the effect on outdoor comfort, heritage
conservation and energy demand”,

3. ATTIVITA SCIENTIFICA

Premi e ric

2015

2014

2018

2018-2019

equiti nell'anno

Invits come plenary speaker al pannello di approfondimento "UHI-countermeasure
technology gap” presso la conferenza Internazionale IC2UHI {Hyderabad). Nominata
una dei 5 panelisti e rappresentante della ricerca sul tema dell'area europea.

Invito come plenary speaker alla conferenza internazionale IAQVEC zoag per il discorso
di conclusione & sintesi scientifica della conferenza.

Premio per larticolo pilt scaricato nel periodo Gennaio 2017-Dicembre 2028 in
riferimento alla pubblicazione scientifica dal titolo “Uses of dynamic simulation to
predict thermal-energy performance of buildings and districts: a review"” degli sutor
Castaldo e Pisellg, in riferirmenta alla rivista Wiley WIRES Energy and Envirenment,

Invito a contribuire mediante la elaborazione di articoli di review internazionale a rivista
per le pubblicazioni open access dai titali

"Integration of renewable technologles In historical and heritage buildings: A review”
{Energy and Buildings) degli autori Cabeza, De Gracia, Pisello;
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"Facing the urban overheating: Recent developments. Mitigation potential and
sensitivity of the main technologies” {(Wiley Interdisciplinary Reviews: Energy and
Enwironment) degli avtori Fisello, Saliari, Vasilakopoulou, Hadad, Santarmouris.

Appointment scientifico ufficiale come Visiting Ressarch Associate presso |l
Dipartimento di Ingegneria Civile ed ambientale della Princeton University (USA).

missione, ri a e trasferime

2017 - 2015

2016 = 2019

2016 - 2018

2018

2016-2019

Responsabile tecnico-operative dellunita subcontraente CIRIAF nell'ambito del
progetto di trasferimento tecnalogico COLD ENERGY, presentato in risposta al bando
*Fast Track to Innovation Pitot - Innovation actions” {close-to-the-market innovation
activities) finanziato nell'ambito del programma Horizon 2020 (Topic: FTiPilot-o1-
2016).

Brevetto approvato (n. 102016000127043) dal titolo "Malte cementizie colorate con
proprietd termiche & ottico-energetiche ottimizzate per il raffrescamento passivo
{Malt-Opt)” gid approvato dalla commissione Brevetti dell'Universitd di Perugia e
dell‘Universita La Saplenza di Roma, degli inventori Anna Laura Pisello, Franco Cotana,
Federica Rosso, Marco Ferrero. Si allega La manifestazione di interesse che 'azienda di
settore CVR s.r.l. ha gia dimostrato rispetto & tale invenzione.

Responsabile tecnica-operativo della convenzione di ricerca sottoscritta fra le parti (i)
CIRIAE {Centro Interuniversitario di Ricerca sull'lnguinamento e I'Ambiente Mauro Felii)
e I'azienda (i) Luigi Metelli 5.p.A. a seguito della sggiudicazione di un progetto di
ricerca finanziato su fondi regionali in relazione al bando BANDO L. 538{54 ART. 11-
RICERCA INDUSTRIALE E SVILUPPO SPERIMENTALE ENERGIA, i titolo del progetto
e della conseguente convenzions & “COOLCRETE: Sviluppo, test e ottimizzazione di
calcestruzzi per pavimentazioni innovative ad elevate prestazioni termo-acustiche per
il raffrescamento passivo degli edifici e la mitigazione dell'isola di calore e di rumore in
ambito urbano”.

Sviluppe, prototipazione, test in laboratorio e certificazione di analisi di ciclo di vita dei
prodotti della Linea Casa Benessere per l'azienda CVR s.r.l.

Come anticipato, relatore di una tesi di dottorato industriale dell'ing. Arch. Romanell
circa Fimplementazione di progetti di trasferimento tecnologico in tema di efficienza
energetica sul costruito storico,

Partecipazioni ad iniziative editoriali e di revisione internazionali

2016 = 2019

2010

Editore capo (Editor in chief) della rivista internazionale Environmental Sciences and
Sustainable Development Journal {IEREK -Elsevier} .
http:/fwww.erek.com/press/index. php/ESSDjaboutfeditorialTeam

Assaciate Editor della rivista internazionale Solar Energy (Elsevier),
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Membro del collegio editoriale {editorial board) della rivista internazionale Energy and
Buildings (Elsevier).

Membro del collegio editorizle (editorial board) della rivista internazionale Energy
Research & Social Science {Elsavier).

Co-editore ad invito {guest co-editor) del volume speciale (Special Issue} defla rivista
internazionale Solar Energy (Elsevier)

Membro del collegio editoriale (editorial board) delia rivista internazionale
international Journal of Energy Science (Science and Engineering Publishing
Company).

Membro del coliegio editoriale (editorial board) della rivista internazionale Energy
Science & Engineering lournal {Society of Chemical Industry and John Wiley & Sons,
Ltd)

Editore associato (Associate editor) della rivista internazionale American Journal of
Enginaering and Applied Science {Science Publications) -
htip:fithescipub.comfjournals/ajeas/editors.

Membro del collegio editoriale (editorial board) della rivista internazionale
International Journal of Applied Engineering Research (LJAER) — (Research india
Publications}

Revisore dei progetti di ricerca per la Austrizn Science Foundation, per il MIUR (Bandi
FARE), & nel bandi ERAMET.

Revisors dei progetti FARE del MIUR.

Revisore delle seguenti riviste scientifiche internazionali nef'ambito della fisica tecnica
(si citano le principali):

1. Applied Energy, Elsevier

2. Applied Thermal Engineering, Elsevier

3. Energy and Buildings, Elsevier

4. Energy, Elsevier

5. Solar Energy, Elsavier

6. Solar Energy Materials and Solar Cells Elsevier

7. Energy Efficiency, Springer

B, Computers, Environment and Urban Systems, Elsevier

g. Journal of Building Engineering, Elsevier

10. Landscape and Urban Planning, Elsevier

11. Sustainable Cities and Society, Elsevier

12, Urban Climate, Elsevier

13. International Journal of Low-Carbon Technologies, Oxford Journals
14. British Journal of Applied Science & Technology, SCIENCEDOMAIN international
1g. Journal of Energy Storags, Elsevier

16. Smart and Sustainable Built Environment, Emerald

17. Energy Research & Social Science, Elsevier

18. Advances in Research, SCIENCEDOMAIN international
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1g. Mathematical Problems in Engineering, Hindawi Publishing Corporation

20. Materials, MPD| Publishing

21. Management of Environmental Quality: An International Journal, Emerald
Publishing

z2. Smart and Sustainable Built Environment, Emerald Publishing

23. Sustainability, MPDI

24. Energies, MPDI

z5. Sensors, MPDI

26, Buildings, MPD

27. Renewable Energy, Elsevier.

ioni tecnico-scienti

L'ing. Anna Laura Pisello partecipa come membro attivo alle seguenti associazioni scientifiche nazionali

ed internazionali di riconosciute prestigio nel settore di afferenza:

1.

Membro del consiglio scientifico del CIRIAF (Centro Interuniversitario di Ricerca
sull'ingquinamento e I'"Ambiente Mauro Felli) dell'Universita dagli Studi di Perugia.

pembro della Associazione della Fisica Tecnica ltaliana

Membro della Associazione Italiana delle Propriets Termofisiche

Membro della AICARR: Associazione Italiana Condizionamento dellAria Riscaldamento e
Refrigerazione;

Membro del Comitato Scientifico Internazionale dell’Associazione IEREK {international Experts
for Research Enrichment and Knowledge Exchange;

Membra co-fondators della IBPSA-Italia, sezione italiana di IBPSA (International Building
Performance Simulation Association);

Membro del CIB {International Council for Building) nelfambito della Commissione
internazionale di lavoro - Working Commission TGaz Building Zero Energy Settlements;
Membro del Gruppo di lavoro dell'Annex 66 promosso della International Energy Agency (IEA}
nell'ambito del programma EBC (Energy in buildings and communities programme): [EA-EBC
Annex 66 "Definition and Simulation of Occupant Behavior in Buildings”, per le attivita
“Interdisciplinary International Survey on Occupant Behavior (OB) in Office Buildings” - Task
Force [taliana - Subtask D.

Membro del Gruppo di lavoro dell'Annex 79 promosso della International Energy Agency (IEA)
nell'ambita del programma EBC (Energy in buildings and cemmunities pragramme): IEA-EBC
Annex 7g "Occupant-Centric Building Design and Operation”.

201g9-0gg] Responsabile scientifico di unitd del progetto finanziato a valere sul bando PRIN 2017

dal titolo MEXT.COM (Prot. 2oa72FSCH4) “Towards the MEXT generation of
multiphysics and multidornain environmental COMfort models: theory elaboration and
validation experiment”. Durata: 36 masi,

z018-oggi Responsabile scientifico del progetto 505 CITTA' finanziato a valere sul bando Cassadi

Risparmio di Perugia Bando Tematico Esereizio 2028 - Settore Ricerca Scientifica e



2015 = 0ggi

2016 = 2018

2016 — oggi

2015 = 2019

2o18-oggi

2018-09gi

2018-000i

e

RELAZICHE ATIIVITA & A, 2018-2019 = Auna Lauras PISELD

g O i M e o e A o e S o S e L o A A B R T S T A s

Tecnologica, dal titolo “Sostenibilith ambientale di superfici innovative per il benessere
del cittadini e la resilienza delle citta® (Mumero della Richiesta: #g786). Periodo di
svolgimento: 2018-2020. Durata: 24 mesi.

Contatto del partecipante (participant contact) per I'Universita degli Studi di Perugia,
gestore delle attivith {task manager) del progetto eurepeo finanziato nell'ambito del
programma Horizon zo20 nel bando Hz2o20-EE-2015-1-PPP. Nome del progetto:
Achieving near Zero and Positive Energy Settlements in Europe using Advanced Energy
Technology. Codice della proposta: 678407, Acronimo: ZERQ-PLUS. Argomento del
bando: EE-02-2015. Tipologia di azione: Azione di Innovazione (Innovation Action—14).
Pariodo di svolgimento: 2015-201g. Durata: 48 mesi,

Contatto del partecipante (participant contact) per il centro CIRIAF dell'Universita degli
Studl di Perugia, gestore delle attivité {task manager) del progetto europeo finanzisto
neliambito del programma Horizon zozo nel bando Hzozo-DRS-2o15 Neme del
progetto: HEritage Resilience Against CLimate Events on Site. Codice della proposta:
7003595, Acronimo: HERACLES, Argomento del bande: DRS-12-2016. Tipologia di
azions: Aziona di ricerca ed innovazions (Research and innovation action - RIA), Periodo
di svolgimento: 2016-2019. Durata: 36 mesi.

Companents del gruppo di ricerca (referente per it CIRIAF) del progetto "SMART-
BRICK: Novel strain-sensing nano-composite clay brick enabling self-manitoring
masonry structures” {protocollo 2015MSsLa7) finanziato dal Ministero delllistruziane,
dellUniversita e della Ricerca (MIUR) nell'ambito del bando "PRIM: Progetti di Ricerca
di Rilevante Interesse Nazionale — Bando 2018",

Cantatto del partecipante (participant contact) per F'Universita degli Studi di Perugia,
gestore delle attivita (task manager} del progetto europeo finanziste nell'ambito del
programma Horizon 2020 nel bando Hzo2o-LCE-2014-2. Nome del progetto: PhD on
Innovation Pathways for TES. Codice della proposta: 657466. Acronimo: INPATH-TES,
Argomento del bando: LCE-2o0-zo14. Tipologia di azione: Azione di supporto e
coordinamente {Coordination and Support Action - CSA). Periodo di svolgimento:
zo16-2018. Durata: 36 mesi.

Responsabile scientifico per UNIPG, Contatto del partecipante (participant contact} per
FUniversits degh Studi di Perugia, gestore delle attivith (task manager) del progetto
europeo finanziato nel'ambito del programma Horizon 2020 H2o20-LCE-2016-2017
(COMPETITIVE LOW-CARBON EMERGY). Mome del progetto: Deployment of novel
GEOthermal systerns, technologies and tools for energy efficient building retrofitting.
Codice della proposta: 7a2210. Acronimo: GEOFIT, Durata: 48 mesi, zo18 - 2023,

Responsabile scientifico per UNIPG, Contatta del partecipante (participant contact) per
Funiversitd degli Studi di Perugia, gestore delle attivitad {task manager) del progetto
europeo finanziato neli'ambito del programma Herizon 2020 Hao20-LCE-2016-2017
(COMPETITIVE LOW-CARBON EMERGY). Nome del progetto: Development and
validation of an Innovative Solar Compact Selective-Water-Sorbent-Based Heating
System. Acronima: SW5-HEATING. Durata: 48 mesi, 2028 - 20322

Responsabile scientifico per UNIPG, Contatto del partecipante [participant contact) per
"Universitd degh Studi di Perugia, gestore delle attivitd (task managar) del progetto

0
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europeo finanziato nelfambito del programma Horizon 2020 Hz2020-MSCA-TTN-2017.
Morme del progetto: Sustainable, Accessible, Safe, Resilient and Smart Urban
Pavemnents. Type of action: MSCA-ITN-ETN (European Training Metworks). Codice
della proposta: 765057, Acronimo: SAFERUP, Durata: 48 mesi, 2008 — 2022,

2017-2015 Responsabile scientifico per la sede ospitante il ricercatore dr, Alvaro De Gracia in visita
presso la suddetta sede ospitante (CIRIAF - Universita di Perugia - HOST INSTITUTION)
del Progetta REHIB - Marie Curie COFUND da parte del Geverno Catalano ~ TCSPRay-
1-0002. Acranimo: REHIE, Titolo: Renewable energies in historical buildings, Durata: 24
rmesi, 2018-2010.

Informazioni Bibliometriche - agglornato in data 22/10/201g

« Mumero totale di citazionl (Scopus): 2207

« Mumero di citazioni escluse autocitazioni (Scopus): 1656
» [ndice h{Scopus): 27

+ Mumero totale di prodotti (database Scopus): 138

4. TEMATICHE ED INDIRIZZI DI RICERCA

Le tematiche di ricerca approfondite si inguadrano nelfambite della termofisica ed energetica del
sistema edificio-impianto anche valutato mediante approcct multifisici per spaziare anche ad analisi del
distretto urbana, di cui sono investigate le condizioni di benessera microclimatico e valorizzazione delle
risorse (idriche, di rifluti, ecc.} per scopi energetici anche nell'ottica dell'economia circolare e sostenbilits
ambientale.

Pill nel dettaglio, investigazione condotta in questo primo anno, & stata orfentata alla definizione,
caratterizzazione ed ottimizzazione di materiali & metodi finalizzati al miglioramento delle prestazioni
terma-enargetiche, acustiche ed illuminotecniche dell'ambiente costruito e dei processi impiantistici sl
suo servizio, dalla scala del materizle fino a guella del quartiere in amblente urbano.

Gli indirizzi specifici della ricerca in questo cantesto tematico sono sinteticamente riportati di sequito.

i Sviluppo, carathert it imizzazione di nuovi materiall_per I'efficienza energetica,

il rrin nica dell'involucro edilizio ed | r i i rniin ambiente urbano.

In gueste ambito, sono stati sviluppati nuovi materiali compositi anche ottirmizzati sulla base delle loro
caratteristiche termofisiche, acustiche e ottico-energetiche per diversi scopi. In particolare, laricercasié
focalizzata su tre categorie degli stessi:

1. F materiali freschi per l'involucro urbana,

2. | materiali in grado di ottimizzare la propria capacita di accumule termo-energetice mediants
cambiamento di fase,
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3. | materiali naturali anche di scarto proveniente da altre lavorazioni (industria alimentare, ecc.) e lore
valorizzazione per scopo energetico, soprattutto nell'analisi di sistemi di accumule termice innovativo.

La prima categoria di materiali prevede [ realizzazione di sistemniin grado di riflettere la radiazione solare
ma con particolare attenzione alla parte del vicino infrarosse, raggiungendo cosi prestazioni visive
aquivalenti a materiali tradizicnali ma massimizzando le potenzialité di raffrescamento passivo quande
esposti alla sorgente solare nel corso della giornata. Facendo sequito all'attivith condotta durante il corse
del dottorato di ricerca, sono state sviluppate membrane composite polivretaniche ad elevata riflettanza
solare ed emissivitd termica, testate mediante campagne sperimentali in laboratorio e di
caratterizzazione permanente in situ, perle quali & stato anche sviluppato un nuova medello analitico di
comportamento radiative, anche integrato nel modello edificio-impianto  attraverso  strumenti
fluidodinamici computazionali, Nella stessa direzione, ma anche aricchite da proprieth fotocatalitiche
capacita autopulente, & stato anche sviluppato un materiale a base cementizio per il ripristino dei
manufatti in ambiente urbana, anche in corso di deposito brevettuale. La membrana di cul sopra invece
& stata poi arricchita mediante lintegrazione di materiali a cambiamento di fase per I'accumule termico
i quali permettono di mitigare lo stress termico delle catene polimeriche ed aumentare anche il
rendimenta ol tale materiale ne! comso del tempo. Un altro studio condotte sempre mediante
l'implementazione ditali materiali & stato invece finalizzato allo sviluppo di calcestruzzi strutturali legger
in termini di massa ma con elevata inerzla termica a seguito dell'attivazione del cambiamento di fase
soltanto attorno alle temperature di funzionaments, cioé quando il sistema di sccumulo termo-
energetico svolge il suo ruolo attive di smorzamento della fluttuazione termica che avviene in regime
dinamico. Laterza categoria di sistemi & stata finalizzata allo sviluppo e caratterizzazione terma-acustica
di materiali derivanti da biomasse od altri prodotti di vegetazione o dall'industria alimentare pid o meno
trattati. In quest'ottica sono stati sviluppati veri & propri mattoni con buone proprietd di isolamento
termico ed acustico a partire da miscele a base di biomasse spiaggiate con e senza mineralizzazione, cos!
come pannelli leggeri di parete divisoria costituiti da strati multiformi di cartane ondulato daimballaggie,
dove sono state ottimizzate le caratteristiche termo-acustiche in base alla configurazione geometrica
delle piegature anche numericamente, mediante modellaziene termofluidodinamica computazionale.
Altri materiali naturali di interesse sono stati investigati ed ottimizzati per le loro intrinseche capacita di
smorzaments termico ed igrometrico, quali le ghisie da rivestimento in copertura o pavimentazione
esterna i quali, con un costo di circa cinque-dieci volte inferiore rispetto ailoro competitor di rivestimento
di copertura, riescono a riflettere la radiazione ed accumulare fa risorsa idrica in caso di pioggia, con
evidenti vantaggi legati alla evapotraspirazione. Lo stesso meccanismo & stato potenziato nella
elaborazione di sistemni termo-gnergetici di tipo passivo per le coperture a verde, adatte per 'ambiente
urbaneo anche di carattere storico, a valle deil’'ottimizzazione delle capacita di raffrescamento passivo del
fogliame oltre che del substrato permeabile.

Un recente sviluppo, condotto nelfambito dei progetti SAFERUP e 505 CITTA' riguarda la
prototipazione di pavimentazioni ad elevata riflettanza, con materiale biccomposita ed aggregatl in
grado di esercitare I'effetto di fosforescenza e quindi, non solo freschi, non soio in gardo di assorbire il
rumore ambinatale, ma anche sbili a demettere raciazione luminosa e risparmiare energia in tal senso.
Tali applicazioni sono state testate in campo nella nuowva infrastruttura SURBEX Park (Sustainable urban
Paving Experimental Park) presso UNIPG, Tale investigazione & poi stata integrata con sistemi di
monitoraggio mcorporato al materiale df cui si sta conducendo Fanalisi del ciclo di vita & la comparazione
rispetto a sisterni di analisi standard (SMART BRICK).
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in parallelo, in questo anno, anche grazie alla collaborazione instaurats con il gruppo di ricerca di
Chimica-fisica di UNIPG, ci si & spinti verso lo sviluppo di materiali nanomerici (anche con caratteristiche
di metamateriale) in grado di riprodurre raffrescamento radiativo mediante effetto plasmonico e cristalli
fotonici per lintegrazione sulle superfici urbane.

il. i io_in_sifu_e ione _microclimati i jenti i i i per il

nessere ambi itigazione del fenomen Iizola di calore urbana.

Le attivits di cui sopra si integranc mediante un approccic olistico anche con [investigazione del
benessere ambientale indoor ed outdoar, dato che le prestazioni di invelucri innovativi sono in grado di
migliorare il comfort sia in ambiente interno che esterno urbang, appunte. In quest'ambita, be attivita di
monitoraggio & modellazione microclimatica comprendono una vasta area di Investigazione che
coinvalge sia gli ambienti confinati che quelli aperti in cui sono stati analizzati, mediante modelli
deterministici e statistici, condizioni al contorno realistiche utili per la risoluzione di problemi fisico-
tacnici classici. In particolare, la determinazione delle condizioni al contorno di tipo realistico su base
annuale & stata focalizzata in studi di carattere urbano nelle citta di Perugia, Gubbio, Creta, Roma, New
Yark (progetti ZERO-PLUS ed HERACLES), ed altri contesti statunitensi in cul & stato definito nel tempao
& nello spazio il fenomeno di isola di calore urbana anche durante altri stress combinati ad esempio con
ondate di calore. Gli stessi fenomeni sono stati valutati per poter prevedere il comportamento termo-
energetico degli edifici in maniera realistica. Nell'ambito di alcuni progetti europei infatti sono state
sviluppate idonee strumentazioni, anche Indossabili oltre che portatili, per il monitoraggio da pedong in
continuo. Le stesse strumentazioni, facenti parte della nuova frontiera del wearable sensing techniques,
hanno perrmessa di sviluppare ulterior pratocolli di analisi indoor, oggetto del recente PRIN NEXT.COM
in cui si sta integrando anche la modeliazione in realta virtuale di ambienti interni ed esterni per il
benessere multidimensionale,

in ambito interno, fra le sperimentazioni condotte quest'annc, & stata posta molta attenzione al
monitaraggio dei fondamentali parametri termofisici, acustici ed iluminotecnici di ambienti confinati al
fine di analizzare il comportamento degli occupanti ed individuare possibili veicoli di risparmio energetico
definiti "human based”, Tali studi sono stati condotti, e sono in grande parte ancora in corso, presso gl
uffic del CIRIAF ed alcuni edifici adibiti ad uso terziario defl'area umbra, anche grazie alla partecipazione
del gruppo di lavoro all'Annex 66 e 7g della International Energy Agency, di cui I'edificio del CIRIAF
rappresenta il caso di studio italiano. Le stesse analisi sono state volte ad evidenziare il ruclo
delloccupante sulla variazione dell'efficienza energetica di alcune strategie di miglioramento delle
prestazioni, per appunto definime il ruolo attivo nel sistema edificio-impiante (progette SW5 HEATING
& GEQFIT). Al pari di garantire condizioni di benessere per gli utenti, sono stati effettuati degli studi di
monitoraggio e modellazione microclimatica indoor ed outdoor per valutare le condizioni ambientali af
fine di garantire la corretta conservazione delle opere d'arte nei beni culturali italizni e stranieri. A partire
da esempi musaeali quali la Rocca Paolina ed il Palazzo Penna, ora son in atto delle investigazioni dei siti
archenlogici di Knossos (Creta) e Gubbic mediante sistemi di monitoraggio mobile sviluppati ad hoc in
grada di valutare nel tempo e nello spazio le condizioni di gualita dell'aria, dei principali parametri termic,
radiativi e di microclima per valutare le prestazioni ambientali di siti da salvaguardare rispetio a fenomeni
del tipo alluvioni, frane, ondate di calare. Ulteriori procedure sempre finalizzate alla valutazione della
qualits ambientale sono state integrate allo sviluppo ed analisi statistica dei dati di campagne di seminari
dedicati alla investigazione di alcune fenomenologie specificamente legate alla percezione del cittading
al fine di orientare al meglio la elaborazione dellz strategie di mitigazione microclimatica pil efficaci per
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ciascun contesto, urbano, extraurbano, storico-archeologico (HERACLES e REHIB), o di ambiente
confinato.

i isi ica i i i i i i edilizi ed impiantistici

Quasto settore di analisi & stato principalmente rivolto alla valutazione in condizioni realistiche di regima
dinamico delle prestazioni termo-energetiche degli edifici anche mediante la specifica investigazione e
caratterizzazione termofisica delle condizioni al contorno soprattutte in ares urbana densa anche di
carattere storico. A tale scopo, & stato sviluppato un modelio innovative che & risultato adatto a pradire
il comportamento termo-energetico ed illuminotecnico di complessi edificio-impianto la cui prestazione
& influenzata da cid che viene definito “inter-building effect”, particolarmente importante in ambiente
urbano. In guesto quadro, sono stati sviluppati studi mediante simulazione calibrata e validata anche
termofluidodinamica computazionale per valutare le prestazioni di edifici nuovi ed esistenti, anche di
carattere storico. Anche grazie alla possibilita offerta dal caso di studio della Rocca di Sant’Apollinare,
l'integrazione impiantistica in itiners nell'ottica smart grid riguarda sistemi di accumulo termo-chimico
stagionale ed sceumulo ad alta temperatura per i concentratori solari (SWS HEATING ed INPATH TES) e
geotermico a bassa entalpia (GEQFIT).
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UNIVERSITA DEGLI STUDI
D1 PERUGIA

ZaCIAr

Al Prof. Ermanno Cardelli
Direttore Dip. di Ingegneria

E p.c.

Al Sig. Giovanni Magara
Segretario Amministrative - Dip. di Ingegneria

Perugia, 30/01/2020

Oggetto: Proposta di proroga per due anni, mediante fondi esterni del
CIRIAF e del DICA, del ricercatore a tempo determinato ex art. 24,
comma 3, lettera a) - SC 09/C2 - S5D ING-IND/10 Dott.ssa Valentina
Coccia

Gentile Direttore,

la Dott.ssa Valentina Coccla sta completando il triennio di attivita da
ricercatore a tempo determinato ex art. 24, comma 3, lettera a) - SC08/C2 -
S50 ING-IND/10 in regime di tempo definlte a valere sul finanziamento
erogato dal MATTM nell'ambito della convenzione sotloscritta tra lo stesso
MATTM e il CIRIAF, In data 17/02/2014, dal titelo “Sostenibilita ambientale,
riduzione delfe emissioni clima alteranti, diffusione e implementazione df
metodologie per la valutazione e certificazione dellimpronta di carbonio e
dellimpronta ambientale”in favore del progetto “Integrazione tra tecnologle
energetiche da fonti tradizionali e da fonti rinnovabili®,

Il prof, Franco Cotana propone che il contratto sopra citato venga prorogato
nell'ambito delle attivita del progetto GEST RIVER Gestione ecosostenibile dei
territori a rischio inondazione e valorizzazione economica delle risorse,
finanziato dal MATTM con DD 524_2017" {in particolare task 4 e 5) cul Il
Ministero dell’Ambiente e della Tutela del Territorio con sua nota prot. n.
0026304 del 19,12.2019 ha concesso una proroga di n. 12 mesi. Per quanto
riguarda l'attinenza scientifica del progetto originario con 1l progetto GEST
RIVER, i risultati scientifici conseguitl nell'ambite del MATTM CARBON hanno
riguardato lo studic e la ricognizione deile principali tecnologie di conversione
energetica da fonte tradizionale e rinnovabile anche con particolare
riferimento al blocarburanti otteniblli da blomasse lignocellulosiche di seconda
e terza generazione, come dimaostrato dalla produzione scientifica del triennio.
Gli obiettivl raggiuntl dalla dott.ssa Coccla nell'ambito del suddetto progetto,
rappresentano la base scientifica di partenza per lo studio di possibili impieghi
energetici di biomasse lignocellulosiche residuali, anche con particolare
riferimente alle tipologie di processi impiegabili per la loro valorizzazione,
Tale argomento corrisponde a quanto previsto dagli oblettivi del progetto
GEST RIVER "Gestione ecosostenibile dei territori a rischio inondazione e
valorizzazione economica delle risorse, finanziate dal MATTM con DD
524_2017" (in particolare task 4 e 5).

Si comunica inoltre che & in fase di definizione, facendo seguito a richiesta del
responsablle scientifico prof. Luca Valentini del 28/01/2020, un Addendum al
suo conkratto in essere riguardante tematiche scientifiche affini ed in linea con
quelle del progetto originario e nell'ambito del progetto PRIN 2017 - VISION,
il cui responsabile scientifico @ per l'unita di ricerca UNIPG - DICA
(Dipartimento di Ingegneria Civile e Ambientale) il prof. Luca Valentini.




Sempre il prof, Luca Valentini con sua del 28.01.2020 chiede che la
ricercatrice dr.ssa Valentina Coccia possa essere coinvolta anche nel WP3
UNIVERSITA DEGLI STUDI | dello stesso progetto PRIN2017 VISION:

DI PERUGIA Data l'lmportanza di entrambe le attivita di ricerca svolte nei due progetti, i
docente referente della ricercatrice, sottoscritto prof. Franco Cotana, chiede
una proroga del suddetto contratto a valere in quota parte su fondi esterni del
CIRIAF (progette GEST RIVER) di cul & responsabile il prof. Franco Cotana
medesimo e In quota parte su fondi PRIN 2017 - VISION di cui & responsabille
il prof. Luca Valentini.

Riguardo all'attinenza scientifica dei progetti si precisa che, come gi3
evidenziato nelle comunicazioni di richiesta inizio collaborazione inviate a tutte
di sedi amministrative efo operative di competenza in data 25/09/2019 dal
prof. Luca Valentini ed in data 27/09/2019 dal prof. Franco Cotana, I'expertise
acquisita dalla dott.ssa Coccia nell'ambito del progetto originario,
documentata dalla produzione sclentifica della stessa, {Cotana F., Cavalaglio,
G., Coccla V., Petrozzi, A. Energy opportunities from lignocellulosic biomass
for a biorefinery case study, Energies, 2016, Volume 9, Issue 9, 2016, Article
number 748. Coccia V., Cotana, F., Cavalaglio, G., Gelosia, M., Petrozzi, A,
Cellulose nanocrystals obtained from Cynara cardunculus and their application
in the paper industry, Sustainability, 2014, Volume 6, Issue 8, Fages 5252-
3264, Gelosia, M., Ingles, D,, Pompili, E., D'Antonio, S., Cavalaglo, G.,
Petrozzi, A., Coccia, V. Fractionation of lignocellulosic residues coupling steam
explosion and organosolv lreatments using green solvent -valerolactone,
2017, Volume 10, Issue 9, Article number 1264. ], risulta particolarmente utile
allo svolgimento di uno specifico task relativo al progetto PRIN 2017.

In particolare nel progetto & previsto un work package dedicato all’estrazione
di acido levulinico da biomasse il cul residuc pud essere utilizzato per
l'estrazione di cellulosa nano-cristallina attraverso una metodologia  di
pretrattamento basato sulla tecnica di steam explosion.

Per quanto sopra esposto,

il prof. Franco Cotana chiede di presentare al prossimo Consiglio ‘CIRIAF la
richlesta sopraindicata il cul costo verra coperto in parte con fondi esterni del
CIRIAF, ed in particolare: '

- per € 46.439,75 (quarantaseimilaquattrocentotrentanove/75) con | fondi del
progetto GEST RIVER gestione ecosostenibile dei territorl a rischio
inondazione e valorizzazione economica delle risorse, CUP J91G18000510005;
- per € 35.924,53 € (trentacinquemilanovecentoventiquattro/53) con i fondt
del progetto PRIN 2017 "VISION - Development and promotion of the
Levulinic acid arnd Carboxylate platforms by the formulation of novel and
advanced PHA-based biomaterials and their exploitation for 3D printed green-
electronics applications.

L'attivita didattica, didattica integrativa e servizio agli studenti sara pari a 200
ore annue (regime a tempo definito) nell'ambito della SSD ING/IND 10 o
settorf affini, di cul non pit-di 50 ore di didattica frontale,

Cordiall saluti.. '

gg Ciziﬂr Prof. Frnm Cotana
A )
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Universita degli studi di Perugia — CIRIAF
Via Golfredo Duranti 63 -
06125 Perugia

Al Prof, Ing. Franco Cotana

franco.cotana@iumipg. it
cirialfefuerl unipg.il

Oggetto: Bnndn puhhlmu per il finanziamento di progetti dt ricercn finalizzati alla previsione e alla
prevenzione dei rischi geologici — DD 524 del 29 novenbre 2017, Risconiro alla richiesta
di proroga del Progerto: “GEST- RIVER Gestione Ecosostenibile dei tervitori a rischio
inondazione e valorizzazione econumica delle risorse” dell”Universita di Perugia

CUP.J91G1 Eﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬁ

In riscontro alla comunicazione del 11/10/2019 di codesto Atenen, acquisita al protocollo DG STA
20845 del 11/10/2019, si prende alto delle criticitd espresse che hanno impedito di rispettaic il
crongprogramma iniziale €, al fine di consentire la prosceuzione delle attivita di progetio, si aulurizza
la proroga di ulteriori 12 mesi conformemenle a yuanto previsto all’art. 2, comma 7 del bande,
portando cosi la durata effettiva del progetio GEST-RIVER da | § a 30 mesi.

Il Direttgdé CGienerale
Maddal artei Genili

Il Responsabile del Procedimento.

Maris Cntqiwf
' /ﬂéﬂ% -
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UNIVERSITA DEGLI STUDI o ~ AlProf. Franco Cotana

e p.C.

Al Prof. Giovanni Glgliotti
Direttore - Dipartimento di Ingegneria Civile e
Amblentale

Al Dott. Mario Guidetti
Segretarlo Amm.va - Dipartimento di
Ingegneria Civile e Amblentale

Perugia 28/01720G20

Oggetto: progetto PRIN. 2017 “Development and promotion of the
Levulinic acld and Carboxylate platforms by the formulation of novel
and advanced PHA-based biomaterials and their exploitation for 3D
printed green-electronics applications (acronym: VISION)" - Unita
di ricerca 2017FWC3WC_003 - Proposta di collaborazione alle
attivitad sperimentali {Dott,ssa Valentina Coccia).

Il sottoscritto Luca Valentini, con riferimento al progetto PRIN 2017 !
richiamato in oggetto e identificato dal codice 2017FWC3WC_003, in qualita |
di responsabile dell'unitd di ricerca locale, ritiene che le competenze della
Dott.ssa Valentina Coccia, ricercatrice a tempo determinato presso il
Dipartimento di Ingegneria-CIRIAF, nello studio e nella caratterizzazione, di
alcune tipologie di prodotti bio-chimici di elevato valore, ottenuti dal
recupero dl co-prodotti dei processi energetici, risuiterebbero sinergiche al
work package 3 previsto nel secondo anno di attivitd e dedicato alla
formulazione di compositi funzionall a base di poli-idrossialcanoati (PHA). Nel
task 3.2 di questo work package dedicato alla formulazione di compositi

- funzionall di PHA sl andra ad includere il task 1.2 che ha come finalita la
praduzione di nano cellulosa cristallina e originariamente previsto nel work
package 1. Lattivitd della Dott.ssa Coccia sull’estrazione di nano cristalli da
biomasse consentirebbe di collocarsl In maniera pil sinergica netlo
svolgimento temporale del progetto, consentendo di studiare Veffetto di tali
rinforzi sia sul processo dei compositi che sulle proprietd funzionali (ad
esempio proprieta dielettriche per la sensoristica) degli stessi compositi,

Il sottoscritto evidenzia che per lo svolgimento delle attivitd sperimentali
di cui sopra sard necessarlo utilizzare attrezzature e strumentazioni di
laboratorio disponibili presso il CIRIAF e chiede, pertanto, fin da ora
l'autorizzazione all'utilizzo delle stesse, )

Il sottoscritto, infine, come da estratto allegato della delibera del
Dipartimento di Ingegneria Civile e Ambientale del 14 Novembre 2019,
comunica che, qualora la presente proposta di collaborazione sla accolta
favorevolmente, il costo del tempo produttive che la Dott.ssa Valentina
Coccia dedichera alle attivitd sperimentali del PRIN 2017, sopra descritte, -
avra copertura finanziaria a valere sul contributo ministeriale assegnato
all‘unita di ricerca in parola.

Distinti saluti.

FIRMA

L ieca Vabentie

DHPARTIMENTO D! INGEGNERIA CIVILE ED AMBIENTALE
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Roma, Mercoledi, 27 dicembre 2017

Bando Prin 2017

Nota Prot. n. 3728 | Ufficio: DGRIC | &

Pubblicato per opportuna informativa, nelle more della registrazione della Corte dei
Conti

IL DIRETTORE GENERALE

VISTO il Decreto-Legge n. 85 del 16 maggio 2008, convertito con modificazioni dalla
legge n. 121 del 14 luglio 2008, istitutivo, tra I'altro, del Ministero dell'lstruzione,
dell'Universita e della Ricerca (MIUR);

VISTO l'articolo 1, comma 870, della legge 27 dicembre 2006, n. 296 (legge finanziaria
2007), che istituisce nello stato di previsione della spesa del MIUR il Fondo per gli
investimenti nella ricerca scientifica e tecnologica (FIRST);

VISTA la legge 30 dicembre 2010, n. 240, recante "Norme in materia di organizzazione
delle universita, di personale accademico e reclutamento, nonché delega al Governo per
incentivare la qualita e l'efficienza del sistema universitario”, pubblicata nella Gazzetta
Ufficiale n. 10 del 14 gennaio 2011 - Suppl. Ordinario n. 11;

VISTO il protocollo d'intesa MIUR-IIT-MEF del 27 dicembre 2017, firmato dal Ministro
dell'lstruzione, dell'Universita e della Ricerca, dal Ministro dell'Economia e delle Finanze
e dal Presidente dell'Istituto Italiano di Tecnologia, con il quale sono stati destinati €
250.000.000 al finanziamento di progetti scientifici ricadenti nei macrosettori scientifici
dell'European Research Council identificati con le sigle PE (Scienze fisiche, chimiche,
ingegneristiche) e LS (Scienze della vita);

VISTO il protocollo d'intesa MIUR-INFN del 14 dicembre 2017, firmato dal Capo
Dipartimento per la formazione superiore e per la ricerca del Ministero dell'lstruzione,

dil6 17/02/2020, 10:4



jando Prin 2017 - Bando Prin 2017 - Miur https:/fwww.misegov.it'webignest’-‘bando-prin-201

dell'Universita e della Ricerca e dal Presidente dell'lstituto Nazionale di Fisica Nucleare,
con il quale sono stati destinati € 13.000.000 ad azioni volte a conseguire, in
particolare, il rafforzamento delle eccellenze per la ricerca in ltalia, al fine di aumentare
I'attrattivita del sistema italiano della ricerca;

VISTA |a nota prot. 183944 del 19 ottobre 2017 del Ministero dell'Economia e Finanze,
con la quale, a seguito del D.M.T. n. 177410 del 16 ottobre 2017, sono stati destinati,
tra I'altro, € 10.000.000 a valere sulle risorse di cui all'art. 1, comma 140 della Legge n.
232/2016, come finanziamento aggiuntivo per i progetti di ricerca di interesse
nazionale;

VISTA la delibera CIPE del 1° maggio 2016, con la quale sono stati destinati, tra l'altro,
€ 50.000.000, a valere sulle risorse del Fondo per lo Sviluppo e la Coesione, per il
consolidamento di gruppi di ricerca che abbiano dimostrato particolare creativita nella
scelta dei temi di ricerca o negli approcci metodologici; |

VISTO il D.I. n. 724 del 19 settembre 2016, registrato alla Corte dei Conti il 10
novembre 2016 n. 4100, emanato dal Ministro dell'istruzione, dell'Universita e delia
Ricerca di concerto con il Ministro dell'Economia e delle Finanze, con il quale sono stati
destinati, tra I'altro, € 39.803.041 a valere sulle risorse del FIRST per il finanziamento di
interventi di supporto alla ricerca fondamentale nell'ambito degli atenei e degli enti
pubblici di ricerca afferenti al MIUR, comprensivi dei costi relativi alle attivita di
valutazione e monitoraggio di € 1.194.091 (corrispondente al 3% del relativo
finanziamento ai sensi dell'articolo 21 comma 3 della legge 30 dicembre 2010, n. 240);
nell'ambito deilo stanziamento complessivo sopraddetto, un importo pari ad €
6.000.000 é riservato a progetti presentati da giovani ricercatori “under 40"
(comprensivi del corrispondente importo di € 180.000 per le attivita di valutazione e
monitoraggio);

VISTO it D.M. n. 208 del 5 aprile 2017, emanato dal Ministro dell'lstruzione,
dell'Universita e della Ricerca, con il quale sono stati destinati, tra I'altro, € 32.782.585,
a valere sulle risorse del FIRST per il finanziamento di interventi di supporto alla ricerca
fondamentale nell'ambito degli atenei e degli enti pubblici di ricerca afferenti al MIUR,
comprensivi dei costi relativi alle attivita di valutazione e monitoraggio di € 983.478
(corrispondenti al 3% del relativo finanziamento ai sensi dell'articolo 21 comma 3 della
legge 30 dicembre 2010, n. 240);

CONSIDERATO che appare fondamentale garantire il necessario sostegno allaricerca di
base svolta presso le universita e gli enti pubblici di ricerca afferenti al MIUR
privilegiando ricerche che promuovano un significativo avanzamento delle conoscenze
rispetto allo stato dell'arte;
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CONSIDERATA ['opportunita di emanare un nuovo bando per Progetti di ricerca di
Rilevante Interesse Nazionale (PRIN), sulle disponibilita finanziarie relative all'anno
2016 e 2017;

RITENUTO di dare concreto sviluppo, in base alle risorse disponibili ed ai vincoli di
destinazione stabiliti, a tre diverse linee d'intervento: a) “linea d'intervento Principale”;
b) "linea d'intervento Giovani”; c) "linea d'intervento Sud”;

RITENUTO altresi di assicurare la necessaria massa critica alle tre linee d'intervento, sia
considerando la necessaria aggiuntivita delle risorse di cui alla delibera CIPE del 1°
maggio 2016, sia valutando le reali potenzialita di partecipazione;

RITENUTO pertanto di procedere alia seguente suddivisione delle risorse, trale tre
linee d'intervento: a) “linea d'intervento Principale™: € 305.000.000, di cui €
110.000.000 riservati al macrosettore LS, € 110.000.000 riservati al macrosettore PE
ed € 85.000.000 riservati al macrosettore SH; b) “linea d'intervento Giovani": €
22.000.000, di cui € 8.000.000 riservati al macrosettore LS, € 8.000.000 riservati al
macrosettore PE, ed € 6.000.000 riservati al macrosettore SH; ¢) "linea d'intervento
Sud™: € 64.000.000, di cui € 22.000.000 riservati al macrosettore LS, € 22.000.000
riservati al macrosettore PE, ed € 20.000.000 riservati al macrosettore SH;
RITENUTO infine di destinare il residuo importo di € 4.585.626 alle attivita di
valutazione e monitoraggio;

VISTO il decreto legislativo n. 165 del 30 maggio 2001 e successive modifiche e

integrazioni;
DECRETA

Articolo 1
Oggetto e definizioni

« 1) il programma PRIN {Progetti di ricerca di Rilevante Interesse Nazionale} &
destinato al finanziamento di progetti di ricerca pubblica, allo scopo di favorire il
rafforzamento delle basi scientifiche nazionali e rendere pit efficace la
partecipazione alle iniziative relative ai Programmi Quadro dell'Unione Europea.

= 2} Atale scopo, il programma PRIN finanzia progetti triennali che per complessita
e natura possonao richiedere la collaborazione di pit professori/ricercatori e/o le
cui esigenze di finanziamento eccedono la normale disponibilita delle singole
istituzioni. A seconda della natura del progetto, il gruppo di ricerca puo essere
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costituito da una sola unita operativa o da un'organica collaborazione fra pidi unita
operative distribuite su piu atenei o enti.
= 3} principi guida del programma PRIN sono:

alto profilo scientifico del coordinatore nazionale e dei responsabili di unita

operafiva;

originalita, adeguata metadnlagia. impatto e fattibilita del progetto di ricerca;

finanziabilita dei progetti in ogni campo di ricerca;

adeguato sostegno finanziario garantito dal MIUR.

« 4) Agli effetti del presente decreto si intendono:

per Ministro e Ministero, rispettivamente il Ministro e il Ministero

dell'lstruzione, dell’'Universita e della Ricerca (MIUR);

per CNGR il Comitato Nazionale dei garanti per la Ricerca, di cui all‘articolo 21

della legge 30 dicembre 2010, n. 240;

per CdS i Comitati di Selezione di cui all'articolo 20 della legge 30 dicembre

2010, n. 240, cosi come modificato dall'art. 63 del Decreto Legge 22 giugno

2012, n. 83, convertito con modificazioni dalia L. 7 agosto 2012, n. 134;

per REPRISE l'albo degli esperti scientifici gestito dal MIUR;

per ateneo/universitad, tutte le universita e le istituzioni universitarie italiane,

statali e non statali, comunque denominate, ivi comprese le scuole superiori

ad ordinamento speciale;

per enti di ricerca, tutti gli enti pubbilici di ricerca vigilati dal Ministero;

per professori, i professori universitari a tempo indeterminato;

per ricercatori, i ricercatori universitari e i ricercatori e tecnologi degli enti

pubblici di ricerca vigilati dal MIUR, in servizio a tempo indeterminato o

determinato;

per coordinatore scientifico (o "principal investigator” — Pl), chi ha il compito di

coordinare pid unita operative di un progetto, compresa la sua, assumendo

la responsabilita scientifica dell'intero progetto:
per le linee d'intervento "a" e "c¢” di cui al successivo articolo 2, comma
2, un professore/ricercatore iscritto all'albo REPRISE (tramite il sito
https:freprise.cineca.it}, in servizio a tempo indeterminato, che, in
considerazione della durata dei progetti e dei conseguenti successivi
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di 16

adempimenti, alla data del presente bando abbia titolo a restare in
servizio per un numero di anni non inferiore a quattro, e che siain
possesso di una delle seguenti qualifiche: professore o ricercatore
universitario, ovvero, per quanto concerne gli enti pubblici di ricerca,
dirigente di ricerca, dirigente tecnologo, ricercatore, tecnologo;

per la linea d'intervento "b" di cui al successivo articolo 2, comma 2, un
professore/ricercatore under 40, in servizio a tempo indeterminato
presso una universita, o un ricercatore/tecnologo under 40 in servizio
a tempo indeterminato presso un ente di ricerca, o un ricercatore
universitario under 40 in servizio a tempo determinato con contratto
RTD-B, purché abbia ottenuto la valutazione positiva
(obbligatoriamente da allegare alla proposta) prevista dal comma 5
dell'articolo 24 della legge 30 dicembre 2010, n.240, a seguito del
possesso dell'abilitazione scientifica nazionale;

per responsabile locale, chi ha il compito di coordinare una unita operativa,
assumendone le relative responsabilita scientifiche:
per le linee d'intervento “a" e "c¢” di cui al successivo articolo 2, comma
2, oltre alle qualifiche gia indicate per i coordinatori scientifici, anche i
ricercatori/tecnologi in servizio a tempo determinato presso universita
o enti di ricerca;

per la linea d'intervento "b" di cui al successivo articolo 2, comma 2,
oltre alle qualifiche gia indicate per i coordinatori scientifici, anche i
ricercatori under 40 in servizio a tempo determinato presso una
universita con contratto di tipo RTD-A, o con contratto di tipo RTD-B
privi della valutazione positiva prevista dal comma 5 dell'articolo 24
delia legge 30 dicembre 2010, n.240, a seguito del possesso
dell'abilitazione scientifica nazionale, o i ricercatori/tecnologi in servizio
a tempo determinato presso un ente di ricerca;
per unitd operativa {o unita di ricerca), I'insieme dei professori/ricercatori
/tecnologi che costituiscono il gruppo di ricerca guidato dal responsabile
locale, con autonomia amministrativa nellambito del progetto, ma nel
rispetto dei regolamenti interni di amministrazione, finanza e contabilita
dell'universita o dell'ente cui afferisce;
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per ERC, I'European Research Council,

per CINECA il Consorzio Interuniversitario CINECA, che cura Ia gestione dei
sisterni informatici per la valutazione scientifica dei progetti di ricerca.

Articolo 2
Ambito scientifico delle proposte e linee d'intervento

« 1) | progetti possono affrontare ternatiche relative a qualsiasi campo di ricerca
nell'ambito dei
Scienze della vita {LS);

Scienze fisiche, chimiche e ingegneristiche (PE);

Scienze sociali e umanistiche (SH):
e dei relativi settori (riportati nell'allegato 1).

= 2}l programma é articolato in tre distinte linee d'intervento (all'atto della
presentazione del progetto il Pl deve indicare la linea alla quale intende
partecipare):
a) Linea d'intervento "Principale”: aperta a tutti i progetti che non
appartengano in via esclusiva alla linea b o alla linea ¢, con una dotazione di
euro 305.000.000;

b} Linea d'intervento "Giovani”; riservata a progetti nei quali tutti i ricercatori
partecipanti, compresi i responsabili di unita e lo stesso coordinatore
nazionale, siano dieta inferiore a 40 anni alla data del presente bando
(fermo restando il rispetto delle qualifiche indicate all'articolo 1, comma 4); a
tale linea d'intervento é riservata una dotazione di euro 22.000.000;

¢) Linea d'intervento “Sud": con una dotazione di euro 64.000.000, riservata
a progetti nei quali tutte le unita {compresa quella del P} siano
effettivamente operative nei territori delle regioni in ritardo di sviluppo
(Basilicata, Calabria, Campania, Puglia e Sicilia) o in transizione (Abruzzo,
Molise e Sardegna), avuto riguardo, nel caso di soggetti giuridici con unica
sede sull'intero territorio nazionale, alla ubicazione della sede legale, ovvero,
nel caso di soggetti giuridici con piu sedi in pit localita dell'intero territorio
nazionale, alla ubicazione della sede {propria o in locazione o in comodato)
del dipartimento/istituto/laboratorio indicato in progetto come sede
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dilo

operativa dell'unita di ricerca; nel caso in cui la sede operativa non coincida
con la sede legale, alla proposta deve essere allegato, a pena di esclusione
del progetto dal bando, idoneo documento attestante la disponibilita della
sede per I'intera durata del progetto; in particolare, in caso di locazione o
comodato dovra essere allegata copia del contratto di locazione o di
comodato stipulato almeno 12 mesi prima della data del presente bando.

Articolo 3
Finanziamento dei progetti e relativi costi

« 1) Il budget complessivo disponibile (pari a 391.000.000 euro, al netto
dell'importo di euro 4.585.626 destinato alle attivita di valutazione e
monitoraggio} & cosi ripartito:

a) per la linea d'intervento "Principale”, euro 110.000.000 per il macrosettore
LS, euro 110.000.000 per il macrosettore PE ed euro 85.000.000 per il
macrosettore SH. All'interno di ciascun macrosettore, il budget complessivo
& ripartito tra i diversi settori secondo le seguenti modalita:
a.1) una quota fissa garantita, pari al 3% del budget complessivo per
ogni settore appartenente ai macrosettori LS e PE ed al 5% del budget
complessivo per ogni settore appartenente al macrosettore SH;

a.2) una quota variabile {da aggiungere alla quota fissa) proporzionale
alla somma delle richieste economiche presentate dall'insieme dei
progetti del singolo settore {con riferimento al settore indicato in
progetto come principale) rispetto alla somma delle richieste
economiche presentate da tutti i progetti dell'intero macrosettore,
applicata al budget residuo disponibile per l'intero macrosettore {inteso
come budget complessivo detratta la quota di cui alla lettera a.1);

a.3) in nessun caso, comungue, la quota attribuita ad ogni settore pud
risultare superiore al 20% del budget complessivo per i macrosettori LS
e PE, ed al 25% del budget complessivo per il macrosettore SH; le
eventuali eccedenze rispetto a tali quote sono ridistribuite
proporzionalmente fra gli altri settori dello stesso macrosettore;
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b) per la linea d'intervento “Giovani’, euro 8.000.000 per ciascuno dei
macrosettori LS e PE, ed euro 6.000.000 per il macrosettore SH; all'interno
di ogni macrosettore la ripartizione tra i settori avviene proporzionalmente al
rapporto tra la somma delle richieste economiche presentate nella linea

“Giovani” per ciascun settore e la somma delle richieste economiche
complessive (relative a tutti i settori) riferite alla stessa linea d'intervento;

c) per la linea d'intervento "Sud", euro 22.000.000 per ciascuno dei
macrosettori LS e PE ed euro 20.000.000 per il macrosettore SH; all'interno
di ogni macrosettore la ripartizione tra i settori avviene proporzionalmente al
rapporto tra la somma delle richieste economiche presentate nella linea
"Sud"” per ciascun settore e la somma delle richieste economiche
complessive (relative a tutti i settori) riferite alla stessa linea d'intervento.

2. Con apposito decreto, prima dell'insediamento dei CdS di cui alarticolo 5, il

MIUR rende nota la ripartizione dei fondi complessivi disponibili per ogni settore,

definita secondo le pracedure di calcolo di cui al comma precedente,
evidenziando, per ogni settore, gli importi destinati alle diverse linee d'intervento.

= 3, Per le linee d'intervento “Principale” e "Sud’, ciascun progetto, di durata
triennale, deve prevedere un costo massimo di euro 1.200.000, e un numero di
unita di ricerca compreso tra 1 e 6 per i macrosettori LS e PE, e da 1a 4 per il
macrosettore SH; per la linea d'intervento "Giovani” ciascun progetto, di durata
triennale, deve prevedere un costo massimo di euro 800.000, e un numero di
unita di ricerca compreso tra 1 e 4 per qualunque macrosettore.

~ 4, Nel caso in cui siano previste pil unita di ricerca, esse debbono
necessariamente afferire a diversi atenei/enti; nel caso in cui sia prevista una sola
unita di ricerca questa deve necessariamente afferire a una universita.

» 5, | costiammissibili e i criteri di determinazione dei contributi sono descritti
neil'allegato 2.

= 6. Tutti i costi del progetto sono coperti dal finanziamento MIUR, tranne quelli
relativi al personale dipendente a tempo indeterminato, che restano a carico
dell'ateneo/ente sede dell'unita di ricerca. A scopo premiale, é inoltre prevista la
corresponsione, in favore dell’ateneo/ente sede dell'unita di ricerca del PI, di una
quota forfetaria pari al 3% del costo congruo del progetto (cosi come definito dal
competente Comitato di Selezione, nel rispetto delle procedure di cui all'allegato
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3), per le esigenze legate alle attivita di coordinamento dell'intero progetto.

Articolo &
Presentazione della domanda

= 1.Ladomanda é presentata dal PI, entro e non oltre le ore 15:00 del 29 marzo
2018, pena I'impaossibilita di poter accedere alla procedura e la conseguente
esclusione del progetto dal bando, esclusivamente attraverso procedure web-
based. Sul sito http:#prin.miur.it/ (http:/prin.miur.it/) sono resi disponibili tutti gli
allegati al presente bando e il fac-simile per la presentazione delle domande; la
modulistica compilabile & resa disponibile a partire dalle ore 15:00 del 15 febbraio
2018.

= 2.ladomanda é redatta in lingua inglese; a scelta del proponente, pud essere
fornita anche una ulteriore versione in fingua italiana. La domanda prevede due
componenti distinte:

il modulo amministrativo (parte A)

la proposta di ricerca (parte B )

» 3.1l modulo amministrativo fornisce una sintetica descrizione delia proposta,
I'indicazione del Pl e degli eventuali responsabili di unitd, l'indicazione della linea
d'intervento per la quale si intende concorrere, lI'indicazione del settore ERC in cui
si colloca la ricerca (facendo riferimento all'elenco di cui all'allegato 1), tra cui
quello principale, uno o pitl sottosettori ERC, una o pil parole chiave e infine gli
aspetti economici del progetto.

» 4. La proposta diricerca (parte B) si compone di due parti:

Parte B1: sintesi e successiva descrizione dettagliata del progetto,
contenente gli obiettivi, lo stato dell'arte, la metodologia della proposta, il
ruolo delle singole unita di ricerca, le modalita di integrazione e
collaborazione, I'impatto previsto e gli aspetti finanziari;

Parte B2: per il Pl, curriculum vitae {con separata evidenza dei finanziamenti
nazionali e internazionali gia acquisiti come principal investigator e dei
riconoscimenti nazionali e internazionali ricevuti), pubblicazioni scientifiche
(fino a 20, negli ultimi 10 anni, comprese monografie e libri), e l'indice
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bibliometrico H-index complessivo (esclusivamente per gli ambiti scientifici
nei guali il relativo utilizzo e usuale a livello internazionale, e con l'indicazione
della sorgente, tra quelle pil accreditate, sempre a livelio internazionale); per
gli altri responsabili di unita: curriculum vitae pubblicazioni scientifiche (fino a
20 per ciascuno, negli ultimi 10 anni, comprese monagrafie e libri), e l'indice
bibliometrico H-index complessivo {esclusivamente per gli ambiti scientifici
nei quali il relativo utilizzo & usuale a livello internazionale, e con l'indicazione
della sorgente, tra quelle pil accreditate, sempre a livello internazionale);
infine, descrizione dettagliata dell’'unita di ricerca, con l'indicazione dei
nominativi dei professori/ricercatori ritenuti pit rappresentativi, in numero
massimo di 10 per ogni unita di ricerca.

= 5. Le proposte incomplete (assenza o parziale compilazione di parti o sezioni;
assenza di documenti la cui presentazione sia resa obbligatoria dal presente
bando) non sono considerate ammissibili e non sono avviate a valutazione.

» 6. Fino alla scadenza fissata per la presentazione & possibile modificare una
proposta non ancora definitivamente chiusa. Nessun materiale pud essere
presentato dopo la data di scadenza per la presentazione.

= 7.0gni professore/ricercatore puo figurare, qualunque sia il suo ruolo (P,
responsabile di unita, partecipante), in una sola proposta del presente bando.

Articolo 5
Valutazione e selezione delle proposte

= 1. La valutazione delle proposte si svolge attraverso una prima fase di pre-
selezione, di competenza diretta dei Comitati di Selezione {uno per ciascuno dei
settori di ricerca ERC, per un totale di venticinque CdS), e una seconda fase di
valutazione scientifica del progetto affidata a revisori esterni ai CdS, ma coordinati
dagli stessi CdS, nel rispetto delle procedure di cui all'allegato 3 al presente bando.

= 2. Per ciascun settore, il rispettivo CdS & nominato dal MIUR e formato da almeno
cingue esperti scientifici (in base a decisioni del CNGR, in funzione della
eterogeneita del settore e del numero di domande pervenute) scelti in base alla
comprovata e specifica competenza dal CNGR, che ne designa altresi uno come
coordinatore. | nominativi dei componenti dei CdS sono resi pubblici dal MIUR
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entro 45 giorni dalla conclusione dell'intero iter di valutazione.

» 3. Nella seconda fase i CdS si avvalgono di revisori esterni anonimi (in numero di
tre per ogni progetto), selezionati dall'albo REPRISE. | revisori esterni operano in
maniera indipendente e sono scelti dai CdS nell'ambito della comunita scientifica
internazionale di riferimento, secondo il criterio della competenza scientifica
(settore ERC/sottosettore ERC/parole chiave). Al termine delle procedure, e in
ogni caso non oltre 45 giorni dalla loro conclusione, il MIUR rende pubblici gli
elenchi dei revisori che hanno partecipato alle procedure.

= 4. | componenti dei CdS e i revisori esterni non possono prendere parte in alcun
modo ai progetti presentati in risposta al presente bando e, prima
dell'accettazione dell'incarico (o contestualmente all'insediamento, per quanto
riguarda i CdS), debbono rilasciare una dichiarazione di impegno relativa al rispetto
di principi deontologici, di riservatezza e di assenza di incompatibilita, nonché
impegnarsi a effettuare valutazioni e selezioni nei tempi previsti.

= 5. Ogni proposta é assegnata a un solo CdS in conformita al settore ERC principale
dichiarato dal richiedente. Se il Pl {oitre al settore ERC principale) indica anche un
settore ERC secondario, il CdS pud selezionare nella terna di revisori esterni un
revisore competente nel settore secondario. E' responsabilita del Pl specificare il
settore e il sottosettore ERC pit rilevante.

= 6. La Direzione Generale per il coordinamento, la promozione e la valorizzazione
della ricerca, attraverso I'ufficio del responsabile del procedimento, assicura le
funzioni di segreteria dei CdS, il cui coordinamento compete comungue al CNGR.

= 7. Al'termine dei lavori dei CdS, esperite le verifiche di ammissibilita sui progetti
vincitori, it MIUR, con uno o pit decreti, rende note le graduatorie finali dei
progetti (tre per ogni settore ERC, corrispondenti ad una graduatoria per ogni
linea d'intervento nell'ambito del settore), e decreta, nei limiti del budget
disponibile, il finanziamento dei progetti stessi.

» 8. In nessun caso possono essere ammessi a finanziamento progetti che,
sommando i punteggi ottenuti nella fase di pre-selezione a quelli ottenuti nella
fase di valutazione scientifica, non abbiano ottenuto almeno il punteggio soglia di
90/100. Eventuali somme non assegnate per carenza di progetti idonei, in uno o
pil settori, costituiranno incremento della dotazione finanziaria di successivi
bandi PRIN.
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9. | Pl prendono visione della relazione di valutazione sul sito http:#prin.miur.it

Articolo 6
Gestione dei progetti ed erogazioni

1. Le comunicazioni ufficiali e i riscontri sono effettuati sul sito dedicato al bando
(http:/PRIN.miur.it/).

2. La data di awvio ufficiale dei progetti é fissata al 90° giorno dopo l'emanazione
del decreto di ammissione al finanziamento.

3. Le varianti alla sola articolazione economica del progetto non sono soggette ad
approvazione preventiva da parte del MIUR; le varianti scientifiche relative alla
modifica degli obiettivi scientifici del progetto sono consentite soltanto previa
approvazione del MIUR.

4, Nel caso di trasferimento del Pl o di un responsabile di unita, in fase di
esecuzione del progetto, da un ateneo/ente ad altro ateneo/ente, il regolare
svolgimento delle attivita deve essere garantito mediante accordo scritto tra i due
atenei/enti (da trasmettere al MIUR per la necessaria autorizzazione), con
particolare riferimento all'uso delle attrezzature gia acquistate e inventariate
presso |'ateneo/ente originario ed alla prosecuzione dell'attivita dell'eventuale
personale a tempo determinato gia contrattualizzato dall’ateneo/ente originario
per lo svolgimento delle attivita dell'unita di ricerca interessata. Il trasferimento
del finanziamento (da intendersi comunque limitato alle somme non ancora spese
o impegnate) dall'ateneo/ente originario all'ateneo/ente di destinazione del Pi o
del responsabile di unita non pud essere soggetto ad ulteriori limitazioni, fatta
salva la necessita (per quanto riguarda la linea d'intervento "Sud") di garantire che
I'ubicazione dell'ateneo/ente di destinazione resti all'interno delle Regioni in

ritardo di sviluppo o in transizione.

» 5, Per tutte le pubblicazioni e i prodotti scientifici realizzati nell'ambito del
progetto di ricerca, il Pl e gli eventuali altri responsabili di unita sono tenutia
indicare di aver usufruito di un finanziamento nell'ambito del presente bando.

« 6. Il contributo per la realizzazione dei progetti & erogato direttamente agli
atenei/enti sedi delle unita di ricerca in tre tranche:
Il 40% in anticipo, entro 60 giorni dal decreto di ammissione a finanziamento;
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Il 30% entro 60 giorni dall'acquisizione, da parte del MIUR, di apposita
dichiarazione, resa dal legale rappresentante dell'ateneo/ente entroil 15°
giorno successivo alla conclusione della prima annualita (su formato
predisposto dal MIUR, ed esclusivamente per il tramite del sito
http:#prin.miur.it/ (http:#prin.miur.it/)), che attesti il concreto sviluppo delle
attivita (con indicazione delle somme effettivamente spese al termine della
prima annualita) e |a regolarita delle procedure amministrative poste in
essere;

Il 30% residuo entro 60 giorni dall'acquisizione, da parte del MIUR, di
apposita dichiarazione, resa dal legale rappresentante dell'ateneo/ente
entro il 15° giorno successivo alla conclusione della seconda annualita (su
formato predisposto dal MIUR, ed esclusivamente per il tramite del sito
http:#prin.miur.it/ (http:#prin.miur.it/)), che attesti il concreto sviluppo delle
attivita (con indicazione delle somme effettivamente spese al termine delia
seconda annualitd) e |a regolarita delle procedure amministrative poste in
essere.

« 7. Le Universita garantiscono, in ogni caso, la continuita delle attivita dei progetti
anche in pendenza delle erogazioni da parte del MIUR.

« 8. Eventuali importi oggetto di recupero nei confronti degli atenei/enti possono
essere compensati, in qualsiasi momento, con detrazione su ogni altra erogazione
o contributo da assegnare agli stessi anche in base ad altro titolo.

= 9. Entro 30 giorni dalla scadenza di ogni annualita, ogni Pl trasmette al MIUR, per
via telematica sul sito del bando e su apposita modulistica predisposta dal MIUR,
una relazione scientifica intermedia. La relazione é resa disponibile, nei successivi
10 giorni, dal MIUR al competente CdS, che, entro i successivi 30 giorni, (sempre
sulla base di apposita modulistica predisposta dal MIUR) relaziona sul concreto
sviluppo dei progetti. In questa fase, il CdS pud anche proporre al MIUR la revoca
del contributo nel caso in cui si manifesti un evidente disallineamento del progetto
rispetto alle finalita e agli obiettivi originari.

= 10. Nelle proprie relazioni, i CdS possono altresi evidenziare quali progetti abbiano
raggiunto, nel loro sviluppo, un elevato contenuto innovativo e tecnologico, tale
da farli ritenere maturi per ulteriori e pil interessanti sviluppi che possano
produrre significativi impatti sul sistema produttivo nazionale. Al verificarsi di tale
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circostanza, il MIUR, d'intesa con gli atenei/enti responsabili dell'attuazione dei
progetti, ed esclusivamente con I'assenso degli interessati, pud favorire, senza
maggioti oneri, lo sviluppo di forme di stretta collaborazione dei soggetti attuatori
con I'lstituto Italiano di Tecnologia, firmatario del Protocollo d’Intesa di cuialle
premesse del presente decreto, al fine di massimizzare 'impatto sul sistema
produttivo.

= 11, Nell'ottica della massima trasparenza, le relazioni intermedie redatte dai Pl e
dai CdS sono rese pubbliche dal MIUR, sul sito del bando, entro 10 giorni dal loro
rilascio.

« 12, Larendicontazione contabile ordinaria é effettuata da ciascun responsabile di
unita nel rispetto del "criterio di cassa" e mediante apposita procedura telematica,
entro 60 giorni dalla conclusione del progetto. Eventuali spese per |a diffusione
dei risultati {partecipazione a convegni, organizzazione di convegni, pubblicazione
di libri), se non sostenute entro la data di scadenza del progetto, possono essere
oggetto di una rendicontazione integrativa da sottoporre al MIUR entro il
dodicesimo mese successivo alla scadenza del progetto. In nessun caso l'insieme
delle due distinte rendicontazioni pud dar luogo a contributi MIUR superiori
rispetto a quelli stabiliti nel decreto di ammissione a finanziamento.

= 13. Per la necessaria attestazione di conformita alle norme di legge e
regolamentari e alle disposizioni e procedure amministrative, la rendicontazione
ordinaria (o I'insieme di quella ordinaria e di quella integrativa, ove esistente) &
assoggettata ad appositi auditinterni centrali da parte di idonee strutture degli
atenei/enti sedi delle unita di ricerca. Il MIUR procede, a campione, agli
accertamenti finali di spesa, mediante verifica documentale delle rendicontazioni
e controlli in sito sugli audit interni centrali, secondo modalita e procedure stabilite
nel decreto di ammissione al finanziamento. In ogni caso deve essere assicurato il
criterio dell'adeguatezza del campione (non meno del 10% dei progetti finanziati
per un importo almenao pari al 10% del finanziamento ministeriale).

= 14. La mancata effettuazione degli audit, nonché l'accertamento da parte del
MIUR di violazioni di norme di legge e/o regolamentari sulle singole
rendicontazioni, o I'esistenza di casi di plagio e/o manipolazione e/o travisamento
dei dati, ferme restando le responsabilita civili e penali, comporta la revoca del
finanziamento e l'automatica esclusione del responsabile di unita dai successivi
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bandi MIUR per un periodo di cinque anni dalla data deli'accertamento.

= 15, Entro 90 giorni dalla conclusione del progetto, il Pl redige una relazione
scientifica conclusiva sullo svolgimento delle attivita e sui risultati ottenuti, con
allegato elenco delie pubblicazioni relative al progetto, specificando fra esse quali
riportino come primo o ultimo nome, o come autore corrispondente, quello del Pl
o dei responsabili di unita. Questa relazione & trasmessa con modalita telematica
al Ministero. Nel caso in cui sia prodotta la rendicontazione integrativa di cui al
precedente comma 11, il Pl redige, contestualmente a tale rendicontazione, anche
una relazione scientifica integrativa, con allegato elenco delle ulteriori
pubblicazioni, relative al progetto, prodotte entro il dodicesimo mese successivo
alla sua conclusione.

= 16. Nel rispetto delle vigenti normative in materia di valutazione del sistema
universitario e della ricerca, la valutazione ex-post dei prodotti delle ricerche & di
competenza dell'’Agenzia Nazionale di Valutazione del sistema Universitario e
della Ricerca (ANVUR), che la esercitera secondo tempi, forme e modalita da essa
stessa determinati, e in conformita con la normativa vigente, fornendo al MIUR,
entro un anno dalla conclusione dei progetti, un proprio sintetico parere in merito
alla efficacia del programma. If parere dell’ANVUR sara reso pubblico, sul sito del
bando, entro 10 giarni dal rilascio.

Articolo 7
Open access

= 1. Ciascun responsabile di unita garantisce |'accesso gratuito e on-line {almeno in
modalita green access) ai risultati ottenuti e ai contenuti delle ricerche oggetto di
pubblicazioni scientifiche peer-reviewed'nell'ambito del progetto, secondo quanto
previsto dall'art.4, commi 2 e 2 bis, del decreto legge B agosto 2013, n.91,
convertito con modificazioni dalla legge 7 ottobre 2013, n.112.

= 2. Restano impregiudicati tutti gli eventuali obblighi di riservatezza o di tutela dei
dati personali.

= 3.1 responsabili di unita sono peraltro esentati dall'obbligo di assicurare 'accesso

aperto a parti specifiche dei propri dati di ricerca, se questo dovesse
compromettere il raggiungimento del principale obiettivo della ricerca stessa.
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Articolo 8
Copertura finanziaria e altre disposizioni

= 1. Per le finalita indicate all'art.1, it MIUR cofinanzia i progetti relativi al presente
bando nel limite complessivo di € 391.000.000

« 2. Responsabile del procedimento é I'lng. Mauro Massulli - Dirigente nell'ambito
della Direzione Generale per il coordinamento, la promozione e la valorizzazione
della ricerca.

= 3. Chiarimenti e informazioni possono essere richiesti agli Uffici ricerca di
universita ed enti, nonché alla Direzione Generale per il coordinamento, la

~ promozione e la valorizzazione della ricerca,

« 4, Gli effetti del presente decreto sono soggetti alle positive verifiche degli organi

di controllo, previste dalle vigenti disposizioni.

IL DIRETTORE GENERALE
{dott. VVincenzo Di Felice)

.i. Documenti Allegati

m% (OB 28 del BHut.ZeRMYdqprifments/20182/424391
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ALLEGATO 2

CRITERI PER LA DETERMINAZIONE DEI COSTI E PER
LA RENDICONTAZIONE DELLE SPESE

CRITERI GENERALI

Al fine di consentire la corretta predisposizione del quadro economico del
progetto e la corretta rendicontazione delle spese sostenute, si rappresenta
guanto segue.

1. Come regola generale inderogabile vige il criterio di cassa: ogni spesa (il
cui titolo di spesa non potra essere successivo alla data di scadenza del
progetto) potra essere riconosciuta come ammissibile solo se sara stata
effettivamente sostenuta nei termini previsti per il rendiconto finale
(sessanta giorni dopo la conclusione del progetto); fanno ovviamente
eccezione le spese gravanti sulle quote forfetarie (voci B e F), che non
dovranno essere rendicontate, e quelle relative alla diffusione dei risultati
del progetto (spese per partecipazione a convegni, organizzazione di
convegni e pubblicazione di libri), che, se sostenute entro il dodicesimo
mese dalla scadenza del progetto, potranno essere oggetto di una
rendicontazione integrativa, fermo restando che Iinsieme della
rendicontazione ordinaria e della eventuale rendicontazione integrativa
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non potra dar luogo a contributi MIUR superiori rispetto a quelli stabiliti
col decreto di ammissione finanziamento;

. il contributo ministeriale sara erogato in tre tranche, come indicato nel
bando;

. il costo complessivo rendicontato a consuntivo potra subire variazioni in
aumento o diminuzione rispetto a quanto approvato; qualora tali
variazioni dovessero risultare in aumento, il contributo del MIUR restera
invariato rispetto a quanto approvato; qualora, invece, tali variazioni
dovessero risultare in diminuzione, il contributo del MIUR sara ricalcolato
nel rispetto dei criteri pit avanti indicati, e il MIUR procedera al recupero
delle somme erogate in esubero, mediante compensazione, anche su
altri capiteli di bilancio;

. tutte le voci di spesa (comprese quelle poste pari a zero in sede di
presentazione del progetto) potranno subire variazioni in aumento o
diminuzione in fase di esecuzione dei progetti, fermo restando ['obbligo di
mantenere inalterati gli obiettivi scientifici individuati in sede di
presentazione del progetto;

. nell'ottica della completa flessibilita e della totale responsabilizzazione
del PI, il gruppo di ricerca potra subire modifiche in qualunque momento,
in fase di esecuzione del progetto, in funzione delle esigenze e della
migliore riuscita del progetto stesso, senza alcuna necessita di
comunicare al MIUR ingressi e/o uscite dal gruppo stesso, né tanto meno
di ricevere dal MIUR alcuna autorizzazione;

. s0no ammessi costi relativi a beni/servizi sostenuti in quota parte anche
con fondi relativi ad altri progetti, purché sul progetto sia caricata solo la

quota parte residua;
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7. per tutti i professori/ricercatori/tecnologi contrattualizzati a tempo

indeterminato e facenti parte (temporaneamente o permanentemente)
del gruppo di ricerca, non patrannb essere previsti compensi aggiuntivi
per la loro collaborazione, ma solo i costi relativi alla valorizzazione deli
mesi-persona, che costituiranno il contributo dell’ateneo/ente alla
realizzazione del progetto (cofinanziamento)
. per il personale a contratto (RTD, assegnisti, ecc.) appositamente
reclutato per il progetto, in sede di rendicontazione saranno ritenuti
ammissibili i soli costi sostenuti fino alla scadenza temporale del progetto
stesso;
. per il personale a contratto (RTD, assegnisti, ecc.) acquisito con fondi
propri dell'ateneo/ente {e i cui contratti risultino quindi gia dotati di
copertura finanziaria), non potranno essere previsti costi a carico del
progetto in termini di valorizzazione dei mesi persona; potra pero essere
esposto l'eventuale impegno temporale da essi dedicato al progetto, ai
soli fini della determinazione del complessive impegno temporale
dedicato dall’intero gruppo di ricerca allo stesso progetto, ma non ai fini
della determinazione del cofinanziamento; un eventuale prolungamento
del contratto, privo di copertura finanziaria diversa da quella derivante
dal progetto PRIN, potra tuttavia ricadere nell’ambito di applicazione di
cui al precedente comma 8, e consentira pertanto di rendicontare sul
progetto PRIN sia I'impegno temporale sia i relativi costi;

per il personale a contratto (RTD, assegnisti, ecc.) acquisito
dall’ateneo/ente con fondi specifici per il finanziamento di altri progetti (e
i cui contratti risultino quindi gia dotati di copertura finanziaria), non
potranno essere previsti costi a carico del progetto in termini di
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valorizzazione dei mesi persona né potra essere esposto un eventuale e
saltuario impegno temporale da essi dedicato al progetto, a meno di un
addendum al contratto gia stipulato, che specifichi la percentuale di
tempo (ed il relativo costo) da dedicare al progetto PRIN, con contestuale
disimpegno delle risorse gia impegnate su altri progetti; anche in questo
caso, un eventuale prolungamento del contratto, a carico del progetto
PRIN, potra ricadere nell'ambito di applicazione di cui al precedente
comma 8, e consentird pertanto di rendicontare sul progetto PRIN sia
I'impegno temporale sia i relativi costi; la procedura dell’addendum dovra
essere inoltre tassativamente applicata nel caso in cui il ricercatore sia
individuato nel progetto come principal investigator o responsabile di
unita; in ogni caso, il tempo (e il relativo costo) rendicontati sul progetto
PRIN non potranno essere rendicontati sui progetti originari;

per il personale a contratto (RTD, assegnisti, ecc.) afferente a
soggetti giuridici diversi dall’'ateneo/ente, non potranno essere previsti
costi a carico del progetto in termini di valorizzazione dei mesi persona
né potra essere esposto un eventuale e saltuario impegno temporale da
essi dedicato al progetto;

in nessun caso potranno essere esposti costi, né impegni temporali,
per borse di studio (fatta eccezione per le borse di dottorato), qualunque
he sia l'ente finanziatore, compreso l'ateneo/ente sede dell'unita di
ricerca;

per tutto il personale, gli impegni temporali previsti in sede di
presentazione del progetto, nonché (soprattutto) quelli effettivi esposti in
sede di rendicontazione, dovranno risultare coerenti con gli impegni
complessivi da essi dedicati anche ad altri progetti gia approvati, nonché
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con gli impegni, anche didattici e/o di studio, nei confronti
dell’ateneo/ente; in ogni caso, gli impegni temporali indicati a preventivo
in sede di presentazione del progetto non costituiranno un vincolo
inderogabile, essendo possibile, in sede di rendicontazione, nel rispetto
del principio di massima flessibilita, esporre impegni effettivi del tutto
diversi da quelli preventivati, eventualmente anche nulli.

CRITERI PER IL CALCOLO DEL CONTRIBUTO MIUR

Il MIUR riconoscera, in sede di approvazione, un contributo pari al 100% dei
costi ritenuti congrui, fatta eccezione per i costi relativi alla valorizzazione dei
mesi-persona dei professori/ricercatori/tecnologi contrattualizzati a tempo
indeterminato e facenti parte (temporaneamente o permanentemente) del
gruppo di ricerca (voce A.1).

In sede di rendicontazione, il contributo realmente spettante sara ricalcolato
dal MIUR, a consuntivo, con la copertura al 100% delle spese che saranno
ritenute realmente ammissibili (secondo i criteri di seguito esposti, voce per
voce), ma sempre con l'esclusione di tutti i costi relativi alla valorizzazione dei
mesi-persona dei professori/ricercatori/tecnologi contrattualizzati a tempo
indeterminato e facenti parte (temporaneamente o permanentemente) del
gruppo di ricerca (voce A.1); nel caso in cui il contributo cosi ricalcolato
dovesse risultare inferiore rispetto al contributo gia erogato, il MIUR procedera
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al recupero delle somme erogate in esubero, mediante compensazione, anche

su altri capitoli di bilancio.

SPECIFICHE SULLE SINGOLE VOCI DI SPESA

Per le singole voci di spesa, fatto sempre salvo il diritto del MIUR di valutare
I'ammissibilita, la congruita e la pertinenza delle singole spese in base alla

documentazione presentata, valgono le seguenti regole generali.

A) SPESE DI PERSONALE

Saranno considerate ammissibili le spese relative alle sotto indicate voci; la
voce A.l, relativa al personale dipendente a tempo indeterminato, non
rientra, per quanto sopra gia esposto, tra le voci da assoggettare a contributo
MIUR.

A.1 - Personale dipendente a tempo indeterminato

Questa voce comprendera il personale scientifico
(professori/ricercatori/tecnologi) con contratto a tempo indeterminato,
dipendente dall’ateneo/ente e direttamente impegnato nelle attivita di ricerca.
1l costo relativo sara determinato in base all'impegno temporale dedicato al

progetto e sara valorizzato come di seguito indicato:
a) per ogni persona impegnata nel progetto sara preso come base il
costo effettivo annuo lordo (retribuzione effettiva annua lorda, con

esclusione dei compensi per lavoro straordinario e diarie, maggiorata
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dei contributi di legge o contrattuali e degli oneri differiti); sara
successivamente determinato il costo mensile lordo semplicemente
dividendo il costo annuo lordo per 12 mesi lavorativi annui;

b) il costo da imputare al progetto sara computato moltiplicando il costo
mensile lordo per il numero di mesi persona effettivamente dedicati al

progetto.

I costi relativi a tale voce potranno comprendere (in misura non superiore al
20% della voce in argomento) anche quelli relativi al personale scientifico
(professori/ricercatori/tecnologi) che risulti dipendente a tempo indeterminato
da soggetto giuridico diverso rispetto all’ateneo/ente, e quelli relativi a
personale scientifico che risulti comandato o distaccato presso l'ateneo/ente
sede dell’'unita di ricerca.

A.2 - Personale non dipendente
A.2.1 - personale appositamente da reclutare

Questa voce potra comprendere il personale che (esclusivamente e
direttamente con l'ateneo/ente sede dell’'unita di ricerca) risulti titolare di
contratti a tempo determinato, assegni di ricerca, borse di dottorato.

Il personale in argomento dovra essere direttamente impegnato nelle attivita
di ricerca.

Ovviamente, in sede di presentazione del progetto, in questa voce non

potranno essere indicati nominativi (che invece dovranno essere indicati in
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rendicontazione), essendo necessario procedere ad una selezione pubblica per

il reclutamento del personale.
I bandi (e i successivi contratti) dovranno contenere l'indicazione del progetto

su cui gravera la copertura finanziaria, dell’'oggetto e della durata del rapporto,

della

remunerazione prevista, delle attivita da svolgere e delle eventuali

modalita di esecuzione.

Il costo ammissibile sara determinato secondo le stesse procedure di cui al

punto A.1.

A.2.2 - altro personale (acquisito con altri fondi)

1)

2)

Per il personale a contratto acquisito con fondi propri dell’ateneo/ente
non potranno essere previsti costi a carico del progetto, ma, ai soli fini
della determinazione del complessivo impegno temporale dedicato
dall'intero gruppo di ricerca al progetto, solo I'eventuale impegno
temporale da essi dedicato al progetto. I nominativi di tale personale
potranno essere indicati in sede di presentazione del progetto, ma
potranno anche essere modificati (con inserimenti o cancellazioni) in
sede di rendicontazione.

Per il personale a contratto acquisito dall’ateneo/ente con fondi
specifici per il finanziamento di altri progetti, non potranno essere esposti
né costi né impegni temporali (anche solo saltuari), a meno di un
addendum del contratto gia stipulato, che specifichi la percentuale di
tempo (ed il relativo costo) da dedicare al progetto PRIN, con contestuale
disimpegno delle risorse gia impegnate su altri progetti; in tal caso,

ovviamente, il tempo (e il relativo costo) rendicontati sul progetto PRIN
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(da inserire alla voce A.2.1) non potranno essere rendicontati sui progetti
originari.

3) Per il personale a contratto afferente a soggetti giuridici diversi
dall’ateneo/ente non potranno essere esposti né costi né impegni
temporali (anche solo saltuari).

4) Per le borse di studio o di ricerca (qualunque ne sia l'ente finanziatore,
compreso l'ateneo/ente sede dell’'unita di ricerca), fatta eccezione per le
borse di dottorato di cui al punto A.2.1., non potranno essere esposti né
costi né impegni temporali (anche solo saltuari).

B) - SPESE GENERALI

L'importo della voce in oggetto sara calcolato forfetariamente nella misura del
60% dell'ammontare dei costi per il personale di cui ai precedenti punti
Al+A2.1.

E’ importante sottolineare che i costi indiretti, proprio per la loro natura
forfetaria, non dovranno essere in alcun caso dettagliate, né sara necessario
predisporre per tale voce un‘apposita documentazione.

Detto forfait si intendera riferito, in linea generale, a tutti quei costi, comunque
connessi con l'attivita di ricerca, non collocabili nelle altre voci di spesa. A puro
titolo esemplificative, ma non esaustivo, il forfait del 60% potra essere
utilizzato per coprire i costi relativi alle voci sotto indicate (ma potra essere
altresi utilizzato anche per eventuali ulteriori esigenze come, ad esempio, per
far fronte alla differenza tra i costi d'acquisto dell’attrezzatura e i costi imputati
al progetto in base al criterio dell'ammortamento):
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- personale indiretto (es. fattorini, magazzinieri, segretarie e simili);

- funzionalitd ambientale (es. vigilanza, pulizia, riscaldamento, energia,
iluminazione, acqua, lubrificanti, gas vari ecc.);

- funzionalita operativa (es. posta, telefono, telex, telegrafo, cancelleria,
fotoriproduzioni, abbonamenti, materiali minuti, biblioteca, ecc);

- assistenza al personale (es. infermeria, mensa, trasporti, previdenze interne,
antinfortunistica, coperture assicurative ecc.);

- funzionalita organizzativa (es. attivitd direzionale non tecnico-scientifica,
contabilita generale, acquisti ecc.);

- missioni e viaggi con destinazione sul territorio nazionale;

- costi generali inerenti ad immobili ed impianti (ammortamenti, manutenzione
ordinaria e straordinaria, assicurazioni, ecc.), nonché alla manutenzione
(ordinaria e straordinaria) della strumentazione e delle attrezzature di ricerca;

- costi sostenuti per informazione e pubblicita, ivi incluse le spese per la
pubblicazione e pubblicizzazione di bandi;

- costo delle pubblicazioni (fatta eccezione per quanto indicato alla voce E) e
degli oneri relativi a open access e open data;

- eventuali oneri per fideiussioni, consulenze ed assistenze legali e/o
amministrative, etc.

- eventuali oneri fiscali e/o contributivi.

C) ATTREZZATURE, STRUMENTAZIONI E PRODOTTI SOFTWARE

In questa voce verranno incluse le attrezzature e le strumentazioni ed il
software di nuovo acquisto. Il costo sara commisurato allimporto di fattura pid
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dazi doganali, trasporto, imballo ed eventuale montaggio, con esclusione di
qualsiasi ricarico per spese generali, secondo |'applicazione della seguente

formula:

C=(MT)xF

M = mesi di utilizzo effettivo dell’attrezzatura o della strumentazione o del
prodotto software nell’'ambito del progetto;

T = tempo di deprezzamento, convenzionalmente posto pari a 36 mesi;

F = costo dell’attrezzatura o strumentazione o prodotto software indicato in
fattura (pit eventuale imballo, trasporto, installazione e dazi doganali).

Nel caso in cui le attrezzature, le strumentazioni ed i prodotti software siano
utilizzati contemporaneamente anche in altri progetti, il costo come sopra
determinato dovra essere ulteriormente corretto, sempre in linea generale,

come segue:

Q=CxP

dove P rappresenta la percentuale di utilizzo dell’attrezzatura o della

strumentazione o del prodotto software nel progetto di ricerca.

D) SERVIZI DI CONSULENZA E SIMILI

In questa voce dovranno essere rendicontate tutte le attivita svolte da terzi
affidatari (cio& da organismi di ricerca o, pil in generale, da soggetti, pubblici o
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privati, diversi dall'ateneo/ente sede dell’'unita di ricerca, e che non
condividano con essi la proprieta dei risultati) e ricadenti nelle fattispecie
seguenti.

d.1) Consulenze scientifiche efo collaborazioni scientifiche (anche occasionali)
rese da persone fisiche (diverse dai partecipanti al progetto, anche se di altre
unita di ricerca) o da organismi di ricerca o, in generale, da qualificati soggetti
con personalita giuridica privati o pubblici, e regolate da apposito atto
d'impegno giuridicamente valido, che dovra contenere, in linea generale,
l'indicazione dell'oggetto e del corrispettivo previsto. Il loro costo sara
determinato in base alla fattura/parcella al lordo dell'IVA.

d.2) Prestazioni di servizi di tipo non scientifico rese da persone fisiche o da
soggetti aventi personalita giuridica. Il loro costo sara determinato in base alla
fattura al lordo dell'IVA.

d.3) Acquisizione di brevetti, know-how, diritti di licenza. Il loro costo sara
determinato in base alla fattura al lordo dell'IVA.

Non sono in nessun caso ammissibili le note di addebito effettuate da una
struttura dell’'ateneo/ente sede dell'unita di ricerca verso la struttura (dello
stesso ateneo/ente) sede della stessa unita: i relativi costi dovranno essere
pertanto esposti in rendicontazione utilizzando le voci di spesa A.1, A.2.1, B, C,
E.

E) ALTRI COSTI DI ESERCIZIO

Costi ammissibili: In questa voce dovranno essere rendicontate le spese

relative all’acquisto di:
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a) materie prime;

b) componenti, semilavorati;

¢) materiali di consumo specifico;

d) beni/servizi per colture ed allevamento (ad esempio per ricerche di
interesse agrario o veterinario);

e) missioni all'estero connesse con lo svolgimento del progetto; i costi
sostenuti potranno essere riconosciuti solo se la missione sara
formalizzata attraverso una lettera d'incarico in cui dovra essere
identificata la persona che va in missione, il periodo di missione ed i
motivi scientifici, che dovranno essere strettamente correlati col
progetto.

In guesta voce dovranno essere rendicontate anche tutte le spese relative a:

f) partecipazione a seminari, congressi, convegni, workshop, mostre e
fiere, sia in Italia (limitatamente alle spese per eventuali iscrizioni e
materiale didattico, ed escluse le spese di viaggio e soggiorno, rientranti
nel forfait relativo ai costi indiretti), sia all’estero (spese per eventuali
iscrizioni e materiale didattico, nonché per viaggio e soggiorno);

g) organizzazione, presso la sede dell'unita di ricerca, di seminari,
congressi, convegni, workshop (ad esclusione delle spese di
rappresentanza, come coffee break, cene sociali, vitto e alloggio di
partecipanti diversi dai relatori, gadget, ecc.);

h) pubblicazione di libri attinenti all'oggetto della ricerca.

Potranno essere altresi rendicontate (in apposita rendicontazione integrativa)
anche le spese per la diffusione dei risultati della ricerca (di cui alle precedenti
lettere f, g, h) sostenute entro il dodicesimo mese successivo alla scadenza

del progetto.
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Tutti i costi relativi alla voce di spesa in argomento saranno determinati in base

alla fattura (al lordo di IVA), o0 a documento fiscaimente equiparabile.

Costi non ammissibili: non potranno rientrare invece in questa voce, in
quanto gia compresi nel forfait delle spese generali, i costi dei materiali minuti
necessari per la funzionalitd operativa, ad esempio: attrezzi di lavoro,
minuteria metallica ed elettrica, articoli per la protezione del personale (guanti,
occhiali, ecc.), carta per stampanti, toner, cancelleria, ecc.; non rientrano
altresi in questa voce né le missioni all'interno del territorio nazionale, né i
costi per le pubblicazioni su riviste o per il rispetto della normativa "open
access”, né per l'acquisto di libri.

Non saranno riconosciuti in alcun caso i costi relativi a mobili e arredi.

F) QUOTA PREMIALE

A scopo premiale, & prevista la corresponsione, in favore dell’ateneo/ente sede
dell'unita di ricerca del PI, di una quota forfetaria (che pertanto non dovra
essere rendicontata) pari al 3% del costo congruo del progetto (cosi come
definito dal competente Comitato di Selezione, nel rispetto delle procedure di
cui all'allegato 3), per le esigenze legate alle attivita di coordinamento

dell'intero progetto.
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CIRIAF
Centro Interuniversitario di Ricerca sull'Inguinamento e sull’Ambiente
“Mauro Felli"
CONSIGLIO
Verbale della Seduta del 31 gennaio 2020

Il Consiglio del Centro Interuniversitario di Ricerca sull'inquinamento e sul'Ambiente
“Mauro Felli” si & riunito, come da regolare convocazione, il giorno 31 gennaio 2020 alle ore
12.30 presso la sede del CIRIAF — Universita degli Studi di Perugia — via G. Duranti n.63 -
Perugia.

Sono presenti | membri del Consiglio ed in particolare:

Prof. Pietro Buzzini — Direttore

Prof. Francesco Asdrubali — Consigliere

Prof.ssa Cinzia Buratti — Consigliere

Prof. Federico Rossi — Consigliere (collegato in via telefonica)

Prof, Alessandro Toscano — Consigliere {collegato in via telefonica)

Non & presente il Consigliere Emerito prof. Giorgio Galli.

E’ presente il Segretario Amministrativo del CIRIAF il sig. Giovanni Magara.

Funge da Presidente della seduta il Direttore del CIRIAF prof. Pietro Buzzini e da Segretario
verbalizzante il sig. Giovanni Magara.

Il Direttore, constatato il numero legale dei presenti, dichiara valida ed aperta la seduta e
passa pertanto alla trattazione del seguente 0.d.G.:

1) Comunicazioni del Direttore.

2) Partecipazione a Consorzi.

3) Attivita Sezioni strutturate: CRB, CRC, 55TAM.

4} Personale: R.T.D., T.A., assegni di ricerca, borse e collaborazioni varie (pianificazione

e bandi).

5) Corsidi Formazione e specializzazione,

6) Ricognizione membri del Consiglio Scientifico e nuove afferenze;

7) Madifica della convenzione istitutiva e del regolamento di funzionamento

8) Progetti di ricerca.

9] Convenzioni e prestazioni a pagamento.

10) Autorizzazioni di spesa.

11) Dottorato di ricerca.

12) XX Congresso CIRIAF.

13} Ratifiche e manleve.

14) Varie ed eventuali.

—0OMISSIS—

O.d.g. n. 4 oggetto: Personale: R.T.D., T.A., assegni di ricerca, borse e collaborazioni varie
(pianificazione e bandi).

Il Direttore

informa il Consiglio che con nota del 30.01.2020 (all.n. 1 al punto 3) il prof. Franco Cotana
ha presentato la proposta di proroga di due anni del contratto da ricercatore a tempo
determinato in regime di tempo definito, ex art. 24 c.3 lett. A) della L. 240/2010 di cui &
titolare la dr.ssa Valentina Coccia SC 09/C2 profilo 55D ING/IND 10 la cui scadenza &
prevista al 06.04.2020. |l costo attualmente grava sul finanziamento erogato dalla Ministero
dell’Ambiente e della Tutela del Territoric e del Mare al CIRIAF progetto “Integrazione tra
tecnologie energetiche da fonti tradizionali e da fonti rinnovabili” nell'ambito della
convenzione Sostenibilita ambientale, riduzione delle emissioni climaalteranti, diffusione e
implementazione di metodologie per la valutazione e certificazione dell'impronta di

Polo Ingegneria Tel.: +39 075 5B 3717 E-mail: centro.ciriaf@unipg.it
Via G. Duranti, 63 Fax: +39 075 586 3607 Web:  www.ciriaf.it
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carbonio e dell'impronta ambientale sottoscritta il 17.02.2014. La proposta di proroga si
rende necessaria essendosi verificati impegni didattici ma soprattutto di ricerca nell’ambito
del progetio GEST RIVER — gestione ecosostenibile dei territori a rischio inondazione e
valorizzazione economica delle risorse, finanziato dal MATTM con DD 524_2017, la cui
scadenza originaria prevista per il 30.04.2020 & stata prorogata al 30.04.2021 come da
comunicazione del Ministero dell’ Ambiente e della Tutela del Territorio prot. n. 0026304
del 19.12.2019 {all.n. 2 al punto 3). La professionalitd acquisita dalla ricercatrice dr.ssa
Valentina Coccia, risulta indispensabile al fine della prosecuzione delle attivita di ricerca del
progetto Gest River per il raggiungimento dei risultati previsti. La nota del prof. Franco
Cotana contiene dettagliatamente I'attinenza scientifica del progetto “Integrazione tra
tecnologie energetiche da fonti tradizionali e da fonti rinnovabili" nell’ambito della
convenzione Sostenibilitd ambientale, riduzione delle emissioni climaalteranti, diffusione e
implementazione di metodologie per la valutazione e certificazione dell'impronta di
carbonio e dellimpronta ambientale e le attivita del progetto GEST RIVER sul quale il prof.
Franco Cotanda propone di far ricadere la proroga del contratto della dr.ssa Valentina
Coccia.

Il Direttore

comunica inoltre che a seguito della nota in data 28/01/2020 ricevuta dal Prof. Luca
Valentini (all.n. 3 al punto 3) responsabile dell’'unita di ricerca identificata dal codice
2017FWC3IWC_003, facente capo al progetto dal titolo “Development and promotion of the
Levulinic acid and Carboxylate platforms by the formulation of novel and advanced PHA-
based biomaterials and their exploitation for 3D printed green-electronics applications
(acronym: VISION)”, finanziato nell'ambito del bando PRIN 2017, il prof. Franco Cotana ha
favorevolmente accolto la proposta di quest’ultimo di avvalersi della professionalita della
dr.ssa Valentina Coccia, nella fase di ricerca WP3 prevista nel secondo anno di attivita del
progetto PRIN 2017 VISION sopra citato.

Ii Direttore

ricorda inoltre che & in fase di definizione presso i competenti uffici di Ateneo l'addendum,
deliberato nella seduta del Consiglio del CIRIAF del 30.09.2019, al contratto della dr.ssa
Valentina Coccia, proprio nell'ambito del progetto PRIN 2017 VISION. L'addendum prevede
la collaborazione della Dott.ssa Valentina Coccia, fino al 06.04.2020, in quanto il suo profilo
scientifico - orientato allo studio e alla caratterizzazione, fra I'altro, di alcune tipologie di
prodotti bio-chimici di elevato valore ottenuti dal recupero di co-prodotti dei processi
energetici — risulterebbe particolarmente utile allo svolgimento di uno specifico task del
progetto per un tempo produttivo annuo stimato al 6% per Vesecuzione delle attivita
sperimentali cui & invitata a collaborare la dr.ssa Valentina Coccia; neila nota del 28.01.2020
il prof. Valentini ha evidenziato, inoltre, che lo svolgimento delle predette attivita
sperimentali necessita delle attrezzature e delle strumentazioni di cul & dotato il CIRIAF
chiedendo, pertanto, I'autorizzazione all'utilizzo delle stesse. Sempre nella nota del
28.01.2020 il prof. Valentini dichiara infine che, qualora la proposta di collaborazione fosse
favorevolmente accolta, il costo del tempo produttivo che la Dott.ssa Coccia dedicherebbe
al progetto PRIN 2017 “VISION" avrebbe copertura finanziaria a valere sul contributo
ministeriale assegnato allunita di ricerca 2017FWC3WC_003 di cui & responsabile per
I'importo di €. 35.924,53.

|| Direttore

informa che nella comunicazione di proposta di proroga & contenuta la valutazione del
prof. Franco Cotana relativamente al fatto che la dr.ssa Coccia, per il regolare svolgimento
del progetto “Integrazione tra tecnologie energetiche da fonti tradizionali e da fonti
rinnovabili” finalizzato alla corretta prosecuzione delle attivita del GEST RIVER, debba
dedicare allo stesso la totalita del proprio tempo produttivo annuo, eccezion fatta per il
tempo dedicato alla didattica e pertanto il 73,33% fino alla conclusione del progetto
30.04.2021. Stante che la proposta di collaborazione pervenuta dal prof. Valentini & relativa
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al WP3 del progetto PRIN2017 VISION che come da gannt allegato {all. n. 4 al punto 3)
decorrerebbe fattivamente dal 01.05.2021 non si creerebbero sovrapposizioni nelle attivita
dei due progetti.

Il Consiglio

Considerata la lettera del Prof. Franco Cotana, del 30/01/2020;

Considerata la lettera del prof. Luca Valentini del 28.01.2020;

Tenute conto che la Dott.ssa Coccia, a decorrere dal 07/11/2016, & stata assunta alle
dipendenze dell’Ateneo di Perugia con rapporto di lavore subordinato a tempo determinato
della durata di tre anni — in regime di impegno a tempo definito - ai sensi dell’art. 24,
comma 3, lettera a) della Legge 240/2010 (nel seguito contratto RTD-A) — per le esigenze
del CIRIAF - Dipartimento di Ingegneria;

Tenuto conto che il termine finale del sopra richiamato contratto RTD-A, per effetto del
congedo obbligatorio per maternitd, & stato prorogato alla data del 06/04,/2020;
Considerato che 'attivita di ricerca, oggetto del contratto RTD-A di cui sopra, concerne lo
svolgimento del progetto “Integrazione tra tecnologie energetiche da fonti tradizionali e da
fonti rinnovabili®;

Valutate sia le attivitd sperimentali che la Dott.ssa Coccia dovra effettuare nell'ambito del
progetto GEST RIVER - gestione ecosostenibile dei territori a rischio inondazione e
valorizzazione economica delle risorse, finanziato dal MATTM con DD 524_2017, che quelle
che dovra svolgere nell’ambito del progetto “Integrazione tra tecnologie energetiche da
fonti tradizionali e da fonti rinnovabili sia le attivitda sperimentali cui la ricercatrice &
chiamata a collaborare nell'ambito del progetto PRIN 2017 "VISION"; :
Ritenute pienamente condivisibili le considerazioni espresse dal Prof. Cotana, nella nota del
30/01/2020, circa l'attinenza e la complementarietd delle attivita scientifiche di
competenza dell'unita di ricerca 2017FWC3WC_003, di cui & responsabile il Prof. Valentini,
con le attivitd sperimentali del progetto “Integrazione tra tecnologie energetiche da fonti
tradizionali e da fonti rinnovabili”;

Valutato che le stime effettuate dal Prof. Valentini e dal Prof. Cotana - in merito al tempo
produttive che la Dott.ssa Coccila dovra dedicare, rispettivamente, all'uno e alfaltro
progetto - siano congrue rispetto alle attivita sperimentali da svolgere;

Considerato che la copertura finanziaria del contratto RTD-A di cui & titolare la Dott.ssa
Coccia grava su fondi esterni erogati dal Ministero dell'Ambiente e della Tutela del
Territorio e del Mare {MATTM);

Preso atto delle modalita di gestione e rendicontazione dei fondi erogati dal MATTM di cui
sopra e delle maodalita di gestione e rendicontazione del progetto GEST RIVER finanziato
con D.D. 254_2017;

Visto il Decreto Direttoriale n. 3728 del 27/12/2017 con il quale il MIUR ha emanato il
Bando PRIN 2017 comprensivo dell’allegato 2 del Bando PRIN 2017 - recante i “criteri per la
determinazione dei costi e per la rendicontazione delle spese” — ed in particolare il punto n.
10 dei criteri generali il quale dispone che “per il personale a contratto (RTD, assegnisti,
ecc.) acquisito dall’ateneo con fondi specifici per il finanziamento di altri progetti {e i cui
contratti risultino quindi gia dotati di copertura finanziaria), non potranno essere previsti
costi a carico del progetto in termini di valorizzazione dei mesi persona né potra essere
esposto un eventuale e saltuario impegno temporale da essi dedicato al progetto, a meno
di un addendum al contratto gia stipulato, che specifichi fa percentuale di tempo (ed il
relativo costo) da dedicare al progetto PRIN, con contestuale disimpegno delle risarse gia
impegnate su altri progetti; [...] in ogni caso, il tempo (e il relativo costo) rendicontati sul
progetto PRIN non potranno essere rendicontati sui progetti originari®;

considerato, quindi, che, laddove si proceda alla stipula della proroga al contratto RTD-A di
cui & titolare la Dottssa Coccia, la valorizzazione economica della quota di tempo
produttivo che verra rendicontata nel progetto di ricerca GEST RIVER sara esclusibvamente
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quella relativa al periodo 07.04.2020 - 20.04.2021, mentre quella relativa alle attivita
sperimentali del PRIN 2017 “VISION”, e che potrd essere rendicontata esclusivamente a
valere sulle risorse finanziarie assegnate all'unita di ricerca 2017FWC3WC_003 sara quella
per il periodo 01.05.2021 - 06.04.2022;

Tenuto conto che il Prof. Luca Valentini afferisce al Dipartimento di Ingegneria Civile e
Ambientale e che, pertanto, la gestione amministrativo contabile del contributo MIUR
assegnato all'unita di ricerca 2017FWC3WC_003, di cui & responsabile, & di competenza
della predetta struttura;

all’'unanimita,

delibera (delibera n. 1/4 del 31.01.2020)

1 Di esprimere parere favorevole alla proposta di proroga biennale del contratto da
ricercatore a tempo determinato in regime di tempo definito, ex art. 24 .3 lett. A) della L.
240/2010 di cui & titolare la dr.ssa Valentina Coccia SC 09/C2 profilo 55D ING/IND 10 come
di seguito indicato:

aj L" attivitd di ricerca avra quale oggetto “Integrazione tra tecnologie energetiche da
fonti tradizionali e da fonti rinnovabili”;

b)  [I'attivita didattica, didattica integrativa e servizio agli studenti: 200 ore annue (regime
a tempo definito) nell'ambito della SSD ING/IND 11 o settori affini, di cui non pili di 30 ore
di didattica frontale;

c) il ricercatore afferira al Dipartimento di Ingegneria mentre la sede di lavoro per il
periodo 07.04.2020 - 30.04.2021 sara individuata presso il Dipartimento di Ingegneria, e
presso il CIRIAF e dal 01.05.2021 fino alla scadenza presso il Dipartimento di Ingegneria
Civile ed Ambientale e avra come referente del progetto il prof. Franco Cotana fino al
30.04.2021 e il prof. Luca Valentini dal 01.05.2021 fino alla scadenza;

d) il costo complessivo per la proroga biennale del ricercatore a tempoe determinato
tempo definito, pari a €. 82.364,28 {euro /00), sara coperto quanto a 46.439,75 con i fondi
del progette UAPG.CIRIAF.GETRIVERCOT nella macro voce di costo finanziamento
ricercatori t.d. e quanto a €. 35.924,53 con i fondi del progetto PRINZO17VISION di cui &
titolare it prof. Luca Valentini del DICA.

2. Di proporre al Dipartimento di Ingegneria - in accoglimento della proposta avanzata
dal Prof. Franco Cotana - di formulare, al competente ufficio della Ripartizione del
Personale di questo Ateneo, la richiesta di redazione della proroga biennale al contratto di
lavoro subordinato a tempo determinato che FAteneo di Perugia ha stipulato con la
Dott.ssa Valentina Coccia per la durata di tre anni, a decorrere dal 07/11/2016 - in regime di
impegno a tempo definito - ai sensi dell'art. 24, comma 3, lettera a) della Legge 240/2010
{nel seguito contratto RTD-A) — il cui termine finale, per effetto del congedo obbligatorio
per maternita, & stato prorogato alla data del 06/04/2020.

3. Di proporre che il contratto, sino alla data del 06/04/2022, dovra contemnplare lo
svolgimento di attivita di ricerca ripartito come segue nell’ambito dei progetti:

a. “Integrazione tra tecnologie energetiche da fonti tradizionali e da fonti rinnovabili”
[docente referente: Prof. Franco Cotana) con un impegno temporale pari al totale del
tempo produttivo annuo della ricercatrice fino al 30.04.2021, a valere su finanziamenti del
MATTM;

b. PRIN 2017 “Development and promotion of the Levulinic acid and Carboxylate
platforms by the formulation of novel and advanced PHA-based biomaterials and their
exploitation for 3D printed green-electronics applications {acronym: VISION)" - Unita di
ricerca 2017FWC3WC_003 {docente referente: Prof. Luca Valentini} - con un impegno

Paginad di &




UNIVERSITA DEGLI STUDI
DI PERUGIA

caCRIAF

Centro interuniversitario
di Ricerca sull’lnguinamenteo
e sullAmbiente “Mauro Felli

o

A%
n

©

temporale pari al totale del tempo produttivo annuo della ricercatrice dal 01,05.2021 al
06.04.2022.

4, Di autorizzare il vincolo delle risorse del progetto GEST RIVER voce personale, una
volta acquisite le delibere che i rispettivi Consigli dei Dipartimenti di Ingegneria e di
Ingegneria Civile e Ambientale adotteranno in merito alla proposta avanzata dal Prof. Luca
Valentini, per I'impoto di €. 46.439,75 a parziale copertura del costo della prorega biennale
del contratto RTD — A della dr.ssa Valentina Coccia.

6. Di autorizzare la Dott.ssa Valentina Coccia, subordinatamente alla sottoscrizione del
contratto di proroga, all’utilizzo delle attrezzature e delle strumentazioni del CIRIAF per lo
svolgimento delle attivita sperimentali relative all’'unitd di ricerca 2017FWC3WC_003 di cui
& responsabile il Prof. Valentini per il WP3 del progetto medesimo.

7. Di disporre che la presente delibera sia trasmessa:

3 al Dipartimento di Ingegneria e al Dipartimento di Ingegneria Civile e Ambientale per
Fadozione delle determinazioni di rispettiva competenza;

s alla Ripartizione del Personale e alle Aree del Centro Amministrativo di supporto alla
Ricerca {Area Progettazione, valorizzazione e valutazione della ricerca / Area Gestione,
rendicontazione e audit] per opportuna conoscenza.

Alle ore 13,55, avendo esaurito la trattazione dei punti alfordine del giorno, la seduta &
tolta.

F.to F.to
iL SEGRETARIO
{Sig. Giovanni Magara)

IL DIRETTORE
{prof. Pietro Buzzini)
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Al Prof. Ermanno Cardeli
Direttore - Dipartimento di Ingegneria

Al Sig. Glovanni Magara
Segretarioc Amministrativo - Dipartimento di Ingegneria

e p.c.

Al Prof. Giovanni Gigliokti _
Direttore del Dip. di Ingegneria Civile Ambientale DICA

Al Segretario Amministrativo del DICA
Dott. Mario Guidetti

Al Prof. Luca Valentini

Perugia, 10/02/2020

Oggetto: Proposta di proroga per due anni, mediante fondi
esternl del CIRIAF e del DICA, del ricercatore a tempo
determinato ex art. 24, comma 3, lettera a) ~ SC 09/C2 - S5D
ING-IND/10 Dott.ssa Valentina Coccia

Gentllissimi,

la dott.ssa Valentina Coccla sta completando il triennio di attivitd da
ricercatore a tempo determinato ex art. 24, comma 3, lettera a) -
SC09/C2 - SSD ING-IND/10 in regime di impegno a tempo definito.

L'attivith di ricerca del contratto RTD-A In parola, che inizialmente
verteva sul progetto di ricerca “Integrazione tra tecnologie energetiche
da fonti tradizionall e da fontl rinnovabili” (progetto di ricerca
originario), a decorrere dal 10.02.2020 & stata estesa, con apposito
addendum, anche al progette PRIN2017 “Development and promotlon
of the Levulinic acid and Carboxylate platforms by the formulation of
novel and advanced PHA-based biomaterials and their exploitation for
3D printed green-electronics applications (acronym: VISION)" ed in
particolare alle attivita progettuali di competenza dell’'l).0. identificata
dal codice 2017FWC3WC_003, facente capo al prof. Luca Valentinl.

Comunico che il prof. Luca Valentini, con sua del 28.01,2020, ha
chiesto che la ricercatrice dr.ssa Valentina Coccia nell'ambito del
predetto PRIN2017 VISION si occupi anche di un'ulteriore attivita
sperimentale legata all’ esecuzione del Work Package n. 3 del progetto,
dedicato all‘estrazione di acido levulinico da biomasse il cui residuo pud
essere utilizzato per I'estrazione di cellulosa nano-cristallina attraverso
una metodologla di pretrattamento basato sulla tecnica di stearn
explosion. -

In quialita di docente referente del progetto “Integrazione tra tecnologie
energetiche da fontl tradizionali e da fonti rinnovabili”, progetta
orlginario, In considerazione del risultati scientific finora conseguiti

nell‘amibito déllo stesso, e tenuto altresi corto dell’attivitd di ricerca
che la dr.ssa Coccla sta attualmente svolgendo nell'ambito del progetto
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PRIN2017 VISION, propongo che Il contratte RTD-A di cui & titolare la
ricercatrice venga prorogato in quota parte a valere sulle risorse
finanziarle del progettc GEST RIVER “Gestione ecosostenjbile del
territor! a rischio inpndazione e valofizzazlone economica dellg risorse”;
finanziato dal MATTM e in quota parte sulle risorse finanziarie
PRIN2017VISION assegnate all’ U.O. di ricerca del prof. Luca Valentini.

A tal riguardo vorrel evidenziare che | risultati scientifici ragglunti
nell‘ambito del progetto di ricerca orlginario hanno riguardato lo studio
e la ricognizione delle principali tecnologie di conversione energetica
da fonte tradizionale e rinnovablile anche con particolare riferimento ai
biocarburanti ottenibili da biomasse lignocellulosiche di seconda e terza
generazione, come dimastrato dalla produzione scientifica del triennio.
Gli obiettivi raggiunti dalla dott.ssa Coccia nell'ambito del suddetto
progetto, rappresentanc la base sclentifica di partenza per lo studio di
possibili impieghi energetici di biomasse lignocellulosiche residuali,
anche con particolare riferimento alle tipologie di processi implegabili
per la loro valorizzazione, Le atbivith del progetto GEST RIVER si
collocano in piena continuitd scientifica con le attivita di ricerca del
progetto origlharlo.

Si comunica inoltre che il CIRIAF in data 31.01.2020 ha deliberato
positivamente circa la proposta di proroga e pertanto ai finl della
valutazione della relazione dell’attivita didattica e di ricerca svolta dalla
dr.ssa Valentina Coccia proponga la seguente commissione di
valutazione:

- Prof, Franco Cotana - Universitd degli Studi di Perugia -SSD
ING/IND1O;

= Prof. Andrea Nicolinl - Universita degll Studi di Perugia -S5D
ING/IND10; '

- Prof. Andrea Presciutti — Universitd Mercatorum - S5D ING/IND10,

- Prof, Federico Rossi - Universita degli Studi dl Perugia -5S5D
ING/IND1A

Caordiali saluti

Il respansabile scientifico
Prof. Franco Cotana
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Al Direttore del Dipartimento di Ingegneria

Oggetto: Richiesta di un posto di Ricercatore tempo determinato ex
art. 24, comma 3, lettera a) - SC 09/C2 SSD ING-IND/10

1l sottoscritto Prof. Federico Rossl, In qualitd di responsabile scientifico del
progetto PRIN “Methane recovery and carbon dioxide disposal in natural gas
hydrate reservoirs”, che prevede lo studio di sistemi innovativi di recupero del
gas naturale e sequestro dell'anidride carbonica, che necessitano di personale
qualificato per la messa a punto di processi di tale tipologia e specifici reattori
basati su clatrati idrati, attivitd che si protrarranno per oltre un triennio per la
pubblicazione dei risultati ed il continue monitoraggio degli apparati realizzat,
nonché per le esigenze di didattica connesse con tall tematiche, pone
all'attenzione del Consiglic del Dipartimento la necessita di chiedere al
Consiglic di Amministrazione |'autorizzazione alla copertura di un posto di
- ricercatore tempo determinato tempo definito ex art. 24, comma 3, lettera
a) - SC 09/C2 SSD ING-IND/1D per un pericdo di tre anni, eventualmente
prorogabile per ulteriori due, al fine di poter realizzare il progetto di
ricerca dal titolo “Sistemi Innovativi per il recupero del gas naturale ed il
seqguestro dell’anidride carbonica”.

Il costo complessive del ricercatore a tempo determinato parl ad €
118.209,78 verrd coperto con i fondi esterni del progetto “Methane recovery
and carbon dioxide disposal in  natural gas hydrate reservoirs”
{PRINEIJI? RDSSI} e pil precrsamente BEr € .rcrevnsnrenen. N8 cApitolo
.eper€.. e .. nel capltulu -

Mel rispetto del Regolamento per l'assunzione di ricercatorl a tempo
determinato ai sensi della Legge 30.12.2010 n. 240 si forniscone di seguito le
seguent] informazioni:

A} SETTORE CONCORSUALE: 09/C2
B) Profilo: SETTORE/T SCIENTIFICO DISCIPLINARE/I: ING-IND/10
C) ATTIVITA® DI RICERCA:

- Titolo def progetto [n italiano {max 250 caratter], compresi spazl e punteggiatura):
Sistemi Innovathvi per H recuperc del gas natursle ed il sequestro deil’anidride
carbonica

- Titolo del progetto in inglese {max 250 caratteri, compresi spazi e puntegglatura):
Innovative systems for natural gas recovery and carbon dioxide storage

- Descrizione defl'attivita di ricerca in italiano (max 1000 caratieri, compresi spazl e
punteggiatura): Vattlvitd di ricerca prevede lo studic def processo di estrazione di
metana da clatrati |drati presentl in riserve oceaniche ed il contemporaneo stoccaggio,
nelle stesse strutture, di anidride carbonica, A tal fine, dovrd essere condotto
inizlalmente uno studio In laboratorio wvolto a determinare 1 parametri cineticl di
formazione di idratl di CH4 e CO2. Successivamente, saranno messl a punto apparati
spertmentall di laboratorio In grade di produrre artificialmente clatrati idratl di metano
su sedimenti di caratteristiche chimico-fisiche analoghe a quelle delle riserve
cceanlche. Saranno effettuati test sperimentali di sostituzione del metano con anidride
carbonica, al variare delle caratteristiche dei sedimenti (tipo e granulometria), della
salinitd dell’acqua e del grado di saturazione dellldrato. Sono inoltre previste analisi
del processi suddetti dal punto di vista energetice ed economico in rapporto ad altre
tecnologie di estrazione del gas naturale e stoccaggio di COZ.



- Descrizlone dell'attivitd di ricerca In inglese (max 1000 caratterl, compresi spazi e
punteggiatura): the research invelves the study of the process of methane extraction
frem clathrate hydrates in ocean reservoirs and the simultaneous storage, in the same
structures, of carbon dioxide. Firstly, a laboratory study aimed at determining the
kinetic parameters of the formation of CH4 and CO2 hydrates will be carried out
Subsequently, an experimentzl apparatus will be developed to artificially produce
methane ciathrate hydrates on sediments of chemical-physical characteristics similar
to those of ocean reservoirs, Experimental tests will be carried out to replace methanz
with carbon dioxide, for different characteristics of the sediments (type and particle
size}, salinity of the water and degree of hydrate saturation, These processes will be
also analysed from an energy and economic point of view in comparison to other
technologies for natural gas extraction and COZ2 storage.

Docente referente: Prof. Federico Rosst

D) ATTIVITA’ DIDATTICA, DIDATTICA INTEGRATIVA E SERVIZIO AGLI STUDENTI: 200

ore annue (regime z tempeo definito), prevalentemente nell’ambito del SSO di cul alla

lett, B}, di cui non pil di 75 ore per attivitad di didattica ufficiale®;

E) Sede di servizio: Dipartimento di Ingegneria

F}) Lingua straniera: Inglese

G) Murmero massimo di pubblicaziont {non inferlore a 12): 12

H) REQUISITI DI AMMISSIONE ALLA VALUTAZIONE COMPARATIVA SOND:

- titolo di dottore di rlcerca in Ingegneria Energetica, Energla e Sviluppo Sostenibile
o titolo equivalente;

- asperienza maturata nel campo della ricerca efo della didattica, comprovante if
possesso di solide competenze di base nel/i settorg/| scientifico-disciplinare/i di cul

alla lettera B): esperienza almeno triennale di ricerca nel settore delle nuove
risorse energetiche e dell'energetica, testimoniata da pubblicazion] scientifiche su

riviste internazionall,
der, %

* per Iattivitd di didattica, di didattica integrativa e di servizio agli studenti che il

ricercatore dovrd svolgere dovra essere specificato il_monte ore massimo di
ricercatore_in_attivitd didattica ufficiale.che dovra essere indicato nel

bando e nel successivo contratto ai sensi dell’art. 2 — comma 7 - del
“Regolamento sull'impegno didattico dei professori e ricercatori universitari (L.
240/2010, art. 6 ¢. 2 e 3), sulla verifica dell'effettivo svolgimento dell’attivitd
didattica (L. 240/2010, art, 6 c. 7) e sulla programmazione didattica” (emanato
con D.R. n.265 del 2.3.2017).
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IL DIRETTORE GENERALE

VISTO il Decreto Legge n. 85 del 16 maggio 2008 convertito, con modificazioni, in
Legge n.121 del 14 luglio 2008, istitutivo, tra l'altro, del Ministero dell'Istruzione,
dell'Universita e della Ricerca;

VISTO ['articole 1, comma 870, della legge 27 dicembre 2006, n. 296 (legge
finanziaria 2007), che istituisce nello stato di previsione della spesa del MIUR il Fondo
per gli investimenti nella ricerca scientifica e tecnologica (FIRST);

VISTO il protocollo d'intesa MIUR-IIT-MEF del 27 dicembre 2017, firmato dal Ministro
dell'lstruzione, dell'Universitda e della Ricerca, dal Ministro dell'Economia & delle
Finanze e dal Presidente dellIstituto Italianc di Tecnologia, con il quale sono stati
destinati Euro 250.000.000,00 al finanziamento di progetti scientifici ricadenti nei
macrosettori scientifici dell’European Research Council identificati con le sigle PE
(Scienze fisiche, chimiche, ingegneristiche) e LS (Scienze della vita);

VISTO il D.D. n. 594 del 26 luglio 2016 con il quale sono state definite le procedure
per gli.interventi diretti al sostegno delle attivita di ricerca fondamentale, a norma
degli articoli 60, 61, 62 e 63 del decreto-legge 22 giugno 2012, n, 83, convertito, con
meodificazioni, dalla legge 7 agosto 2012, n. 134, nell'ambito degli atenei e degli enti
pubblici di ricerca afferenti al MIUR;

VISTO il D.D. n. 3728 del 27 dicembre 2017 con Il quale & stato emanato il bando
destinato al finanziamento di Progetti di ricerca di Rilevante Interesse Nazionale
(PRIN), diviso in tre linee dintervento: a) “linea d'intervento Principale”; b) “linea
d’intervento Giovani”; c) "linea d'intervento Sud”;

VISTO il D.D. n. 10392 del 27 aprile 2018 con cui il MIUR, nel rispetto delle procedure
di cul predetto art, 3 del D.D. n. 3728 del 27 dicembre 2017, ha determinato le
disponibilita economiche per linea di Iintervento e settore ERC;

CONSIDERATO che, con il predetto D.D. n. 1039 del 27 aprile 2018, al settore PE8
sono state assegnate le seguenti disponibilita economliche, cosi suddivise per linea
d'intervento:

a) Linea A: Euro 22,000,000,00;

b) Linea B: Euro 2,114.119,00;

¢} Linea C; Euro 6.784.100;

1
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VISTO ii D.D. n. 453 del 13 marzo 2019, e relativi allegati (registrato alla Corte dei
Conti il 26 aprile 2019 reg. n. 1-878), con il quale sono stati approvati, nell’ambito del
settore PES:

- n. 33 progetti della Linea A per un finanziamento totale di Euro 22.000.000,00;
-n. 5 progetti della Linea B per un finanziamento totale di Eure 2,114,119,00;
- n. 13 progetti della Linea C per un finanziamento totale di Euro 6.784.100,00;

stabilendo altresi il termine del 5 aprile 2019 per la presentazione, da parte dei
coordinatori nazionali, delle rideterminazioni dei costi e dei contributi spettanti alle
singole unita di ricerca, sulla base del costi congrui definiti (per cgni progetto) dal
Comitato di Selezione, e riportati nell’allegato B dello stesso decreto;

VISTO l'art. 4 del predetto D.D. n, 453 del 13 marzo 2012 con il quale si definiscono
le fonti di finanziamento per ciascuna linea di intervento nell'ambito del settore PEB;

CONSIDERATE le rideterminazioni dei costi e dei contributi spettanti alle singole
unita di ricerca, anche alla luce dei trasferimenti intervenuti ai sensi dell’art. 7, comma

4 della L.egge n. 240/2010;

RITENUTO di procedere alla conseguente ammissione a contributo dei progetti
approvati, con le ripartizioni dei costi e del contributi per singola unita di ricerca
stabilite dal coordinatori nazionali, al fine di consentire, nel rispetto di quanto stabilito
dall'art. 6, comma 6 del Bando PRIN 2017, il successivo trasferimento ad ogni singolo
ateneo/ente pubblico di ricerca della quota di contributo spettante, come somma dei
singoli contributi relativi alle unita di ricerca ad essi afferenti;

VISTO il D.Lgs. n. 165/2001 e successive modifiche e integrazioni;

VISTO il D.Lgs. 14 marzo 2013, n. 33, recante "Riordino della disciplina riguardante
gli obblighi di pubblicita, trasparenza e diffusione di informazioni da parte delie
pubbliche amministrazioni”;

DECRETA

ART. 1

1. La ripartizione dei costi e del contributl per ogni progetto approvate nell'ambito del
settore PEB & indicata nella tabella di cui all’Allegato A, che costituisce parte
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integrante ed essenziale del presente decreto. In detta tabella sono indicati il
codice Cineca del progetto, il nome del coordinatore nazionale e, in particolare, per
ciascuna unitd di ricerca, il nome del responsabile di unita, |'ateneo/ente pubblico
di ricerca di afferenza, il cofinanziamento, il contribute MIUR per la ricerca, la

guota premiale e il contributo totale.

. L'importo di Euro 22,000.000,00, relativo al finanziamento della linea di intervento
A, grava sulle disponibilitda di cui al protocollo d'intesa MIUR-IIT-MEF del 27
dicembre 2017, firmato dal Ministro dell'Istruzione, dell'Universitd e della Ricerca,
dal Ministro dell'Economia e delle Finanze e dal Presidente della Fondazione
deli™Istituto Italiano di Tecnologia”, con il quale sono stati destinati Euro
250,000.000,00 al finanziamento di progetti scientifici ricadenti nei macrosettori
scientifici dell'EBuropean Research Council identificati con le sigle PE (Scienze
fisiche, chimiche, ingegneristiche) e LS (Sciénze della vita).

. L'importo di Euro 2.114.119,00, relativo al finanziamento della linea di intervento
B, grava sulle disponibilitd di cui al protocolle d'intesa MIUR-IIT-MEF del 27
dicembre 2017, firmato dal Ministro dell'Istruzione, dell'Universita e della Ricerca,
dal Ministro dell'Economia e deile Finanze e dal Presidente della Fondazione
defli™Istituto Italiano di Tecnologia” con il quale sonc stati destinati Euro
250.000.000,00 al finanziamento di progetti scientifici ricadenti nei macrosettort
scientifici dell'European Research Council identificati con le sigle PE (Scienze
fisiche, chimiche, ingegneristiche) e LS (Scienze della vita).

. Limporto di Euro 6,784.100,00, relative al finanziamento delia linea di intervento
C, grava sulle disponibilita di cui al protocollo d'intesa MIUR-IIT-MEF del 27
dicembre 2017, firmato dal Ministro dell'Istruzione, dell'Universita e della Ricerca,
dal Ministro dell'Economia e delle Finanze e dal Presidente della Fondazione
dell™Istituto Italiano di Tecnologia” con I quale sono stati destinati Euro
250.000.000,00 al finanzlamento di proaetti scientificl ricadenti nei macrosettori
scientifici dell’'European Research Council identificati con le sigle PE (Scienze
fisiche, chimiche, ingegneristiche) e LS (Scienze della vita).

ART. 2

. 1l contributo per la realizzazione dei progetti, di cul ai commi 2, 3 e 4 dell‘art, 1, &
erogate direttamente agli atenei/enti sedi delle unita di ricerca dali'TIT per le Linee
di intervento A, B e C, previa autorizzazione al pagamento da parte del MIUR.
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L'erogazione avviene in tre tranche:

- il 40% a titolo di anticipazione;

- il 30% previa acquisizione, da parte del MIUR, di apposita dichiarazione, resa dal
legale rappresentante dell’ateneo/ente entro il 15° giorno successive alla
conclusione della prima annualitéa (su formato predisposto dal MIUR, ed
esclusivamente per il tramite del sito http://prin.miur.it/}, che attesti il concreto
sviluppo delle attivita (con indicazione delle somme effettivamente spese al termine
della prima annualitd) e la regolaritd delle procedure amministrative poste in
essere;

- il 30% residuo previa acquisizione, da parte del MIUR, di apposita dichiarazione,
resa dal legale rappresentante dell'ateneo/ente entro il 15° giorno successivo alla
conclusione della seconda annualita (su formato predisposto dal MIUR, ed
esclusivamente per il tramite del sito http://prin.miur.it/), che attesti il concreto
sviluppo delle attivitd (con indicazione delle somme effettivamente spese al termine
della seconda annualitd) e la regolaritd delle procedure amministrative poste in
essere.

Gli atenei/enti garantiscono, in ogni caso, la continuita delle attivita dei progetti
anche in pendenza delle erogazioni da parte del MIUR,

ART. 3

Ciascuna unita di ricerca dovra garantire la completa realizzazione delle attivita di
propria competenza, assicurando la copertura sia del proprio cofinanziamento g,
ove necessario, degli eventuali maggiori costi.

ART. 4

. Fatta salva la necessita di coordinamento tra le unitd di ricerca afferenti ad ogni

singolo progetto (d! responsabilita esclusiva del coordinatore di progetto), ogni
unita di ricerca nello svolgimento delle attivita di propria competenza e per
I'effettuazione delle relative spese, operera in piena autonomia e secondo le norme
di legge e regolamentari vigenti, assumendone la completa responsabilita;
pertanto, il MIUR restera estraneo ad ogni rapporto comungue nascente con terzi
in relazione allo svolgimento del progetto stesso, e sard totalmente esente da
responsabilita per eventuali danni riconducibili ad attivita direttamente o
indirettamente connesse col progetto.

. I costi sostenuti nell'accertatoc mancato rispetto delle norme di legge e

regolamentari non saranno riconosciuti come costi ammissibiil.,

ART. 5
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La data di avvio ufficiale dei progetti & fissata al 90° giorno dalla data del presente
decreto.

Le attivitd connesse con la realizzazione di ciascun progetto dovranno concludersi
entro 36 mesi dalla data di avvio ufficiale di cui al comma 1.

ART. 6

La decorrenza per I'ammissibilita delle spese sostenute & fissata per i progetti del
settore PEB al 13 marzo 2019, data del decreto di approvazione dei progetti
vincitori del bando PRIN 2017,

La data ultima per 'ammissibilita delle spese & fissata, per ogni singolo progetto,
alla scadenza temporale indicata all'art. 5, comma 2. Sono fatti salvi i pagamenti
sostenuti nei 60 glorni successivi a tale data, purché relativi a titoli di spesa emessi
entro la data di scadenza del progetto.

Eventuall spese per la diffusione del risultati (partecipazione a convegni,
organizzazione di convegni, pubblicazione di libri), se non sostenute entro la data
di scadenza del progetto, possono essere oggetto di una rendicontazione
integrativa da sottoporre al MIUR entro il dodicesimo mese successivo alla
scadenza del progetto.

I costi sostenuti al di fuori dei limiti temporali sopra indicati non saranno
riconosciutl come costi ammissibill,

ART. 7

Le varianti alla sola articolazione economica del progetto nomn sono soggette ad
approvazione preventlva da parte del MIUR; le varianti scientifiche relative alle
modifiche degli obiettivi del progetto sono consentite soltanto previa approvazione
del MIUR.

Tutte le varianti tecnico-scientifiche sostanziali dovranno essere preventivamente
sottoposte alla valutazione del MIUR, mediante apposita esplicita richiesta che ne
evidenzi le necessita e le motivazioni di carattere tecnico-scientifico, da inoltrare
da parte del coordinatore di progetto. Con apposito successivo provvedimento il
MIUR informerd il coordinatore di progetto dell'accoglimento della richiesta di
variante o delf'eventuale motivato rigetto.

I costi sostenuti per varianti non autorizzate non saranno riconosciuti come costi
ammissibili.

Nel caso di trasferimento del PI o di un responsabile di unitd, in fase di esecuzione
del progetto, da un ateneo/ente ad altro ateneo/ente, il regolare svolgimente delle
attivita deve essere garantito mediante accordo scritto tra | due ateneifenti {da
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trasmettere al MIUR per la necessaria autorizzazione), con particolare riferimento
all'uso delle attrezzature gid acquistate e inventariate presso |'ateneo/ente
originaric ed alla prosecuzione dell'attivita dell’'eventuale personale a tempo
determinato gia contrattualizzato dall’ateneo/ente originario per lo svolgimento
delle attivita dell'unita di ricerca interessata. Il trasferimento del finanziamento (da
intendersi comunque limitato alle somme non ancora spese ¢ impegnate)
dall’ateneo/ente originario ali‘ateneo/ente di destinazione del PI o del responsabile
di unitd non pud essere soggetto ad ulteriori limitazioni, fatta salva la necessitd
(per quanto riguarda la linea d'intervento “Sud”) di garantire che l'ubicazione
dell'ateneo/ente di destinazione resti all'internc delle Regioni in ritardo di sviluppo
o In transizione.

. Per tutte le pubblicazioni e i prodotti scientifici realizzati nell'ambito del progetto di
ricerca, il PI e gli eventuali altri respensabili di unitd sono tenuti a indicare di aver
usufruito di un finanziamento nell'ambito del Bando PRIN 2017.

ART. 8

. Entro 15 giorni dalla scadenza delle annualita intermedie, deve essere acquisita da
parte del MIUR apposita dichiarazione, resa dal legale rappresentante
dell'ateneo/ente (su formato predisposto dal MIUR, ed esclusivamente per il
tramite del site http://prin.miur.it/), che attesti il concreto sviluppo delle attivita
(con indicazione delle somme effettivamente spese al termine della prima
annualita) e la regolaritd delle procedure amministrative poste in essere.

. La rendicontazione contabile ordinaria finale & effettuata da ciascun responsabile di
unita nel rispetto del "criterio di cassa" e mediante apposita procedura telematica,
entro 60 giorni dalla conclusione del progetto. Eventuali spese per la diffusione dei
risultati (partecipazione a convegni, organizzazione di convegni, pubblicazione di
libri), se non sostenute entro la data di scadenza del progetto, possono essere
oggetto di una rendicontazione integrativa da sottoporre al MIUR entro il
dodicesimo mese successivo alla scadenza del progetto. In nessun caso l'insieme
delle due distinte rendicontazioni pué dar luogo a contributi MIUR superiori rispetto
a quelli stabiiiti nel presente decreto di ammissione a finanziamento.

. Qualora le somme precedentemente erogate risultino superiori al contributo
effettivamente spettante, il MIUR procederd in qualsiasi momento, nei confrenti
degli atenei/enti, al recupero delle somme erogate in eccedenza, anche attraverso
compensazione su ogni altra erogazione o contributo da assegnare agli stessi in
base ad altro titolo,

. Entro 30 giorni dalla scadenza di ogni annualita, ogni PI trasmette al MIUR, per via
telematica sul sito del bando e su apposita modulistica, una relazione scientifica
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intermedia. La relazione & resa disponibile, nei successivi 10 giorni, dal MIUR al
competente CdS, che, entro i successivi 30 giorni (sempre sulla base di apposita
modulistica predisposta dal MIUR), relaziona sul concreto sviluppo dei progetti, In
questa fase, [l CdS pud anche proporre al MIUR la revoca del contributo nel caso in
cui si manifesti una grave inerzia nello sviluppo delle attivita efo un evidente
disallineamento del progetto rispetto alle finalita e agli oblettivi originari.

. Entro 90 giorni dalla conclusione del progetto, Il PI redige una relazione sclentifica
conclusiva sullo svolgimento delle attivitd e sul risultati ottenuti, con allegato
elenco delle pubblicazioni relative al progetto, specificando fra esse quali riportino
come primo o ultimo nome, o come autore corrispendente, quello del PI o dei
responsablli di unitd, Questa relazione & trasmessa con modalita telematica al
Ministero. Nel caso in cui sla prodotta la rendicontazione integrativa di cui al
precedente comma 2, 1| PI redige, contestuaimente a tale rendicontazione, anche
una relazione scientifica integrativa, con allegato elenco delle uiteriori pubblicazioni
relative al progetto, prodotte entro il dodicesimo mese successive salla sua
conclusione,

. Per la necessaria aftestazione di conformita alle norme di legge e regolamentari e
alle disposizioni e procedure amministrative, la rendicontazione ordinaria (o
I'insieme di quella ordinaria e di quella integrativa, ove esistente) & assoggettata
ad appositi audit interni centrali da parte di idonee strutture degli atenei/enti sedi
delle unitd di ricerca. Il MIUR procede, a campione, agli accertamenti finali di
spesa, mediante verifica documentale delle rendicontazioni e controlli in sito sugli
audit interni centrali, secondo modalitd e procedure stabilite nella nota MIUR prot,
n. 8109 dell'8 aprile 2014, lettera B) "Nuove modalita di verifica amministrativa-
contabile”,

ART. 9

. I controlli da parte dei MIUR saranno effettuati nel pieno rispetto di quanto previsto
dall’art. 1 del D.L. 9 febbraio 2012, n. 5, convertito con modificazion! dalla legge 4
aprile 2012, n. 35,

. Ciascun responsabile di unitd garantisce l'accesso gratuito e on-line (almeno in
modalita green access) ai risultati ottenuti e ai contenuti delle ricerche oggetto di
pubblicazioni scientifiche 'peer-reviewed' nell'ambito del progetto, secondo quanto
previsto dall'art.4, commi 2 e 2 bis, del decreto legge & agosto 2013, n.o1,
convertito con modificazioni dalla legge 7 ottobre 2013, n.112.

. Restano impregiudicati tutti gli eventuali obblighi di riservatezza o di tutela dei dati
personali,

pi
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4. La mancata effettuazione degli audit, nonché {'accertamento da parte del MIUR di
violazioni di norme di legge efo regolamentari sulle singole rendicontazioni, ©
I'esistenza di casi di plagic efo manipolazione e/o travisamento dei dati, ferme
restando le responsabilitd civili @ penali, comporta la revoca del finanziamento e
I'automatica esclusione del responsabile di unitd dai successivi bandi MIUR per un
periodo di cinque anni dalla data dell'accertamento.

Il presente decreto & inviato al competente organo di controllo,

IL DIRETTORE GENERALE

{Dott. Vincenzo Di Felice)
Documenie firmato digitalmente oi sensi def o4, Codice dell Amministrazione Digitale e normativa connessa

Firmato digitalmente da DI
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